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VSeobecné bezpecnostni predpisy

1 VSeobecné bezpec¢nostni predpisy

1.1 Povinnosti a odpovédnost

These instructions are to be regarded as for guidance only
and entail no responsibility whatsoever on the part of
Viderstad AB and/or its representatives. Full responsibi-
lity for the use, transportation, maintenance and servicing
of the machine lies with the owner/driver. These
instructions cover a large number of machine
configurations.

Mistni podminky ovlivijici stfidani plodin, typ pady,
podnebi atd. mohou vyzadovat postupy, které se lisi od
postuptt uvadénych v tomto navodu.

Majitel/fidi¢ je plné zodpoveédny za spravné pouzivani
stroje ve vSech ohledech. Majitel rovnéz odpovida za to,
ze si vSechny osoby pouzivajici stroj ptecetly tento navod
k pouzivani a pochopily ho a Ze pracuji v souladu se
vSemi platnymi ustanovenimi a piedpisy.

Tento stroj je urcen k pouziti v profesionalnim
zemédélstvi. M€l by byt pouzivan v souladu se spravnou
profesionalni praxi.

Pokud néktera osoba pracujici se strojem zjisti jakykoli
bezpecnostni nedostatek, musi se neprodlené postarat
o jeho napravu.

Vsechny stroje spole¢nosti Vaderstad prosly pied svou
expedici kontrolou jakosti a provoznimi testy. Majitel/
provozovatel vSak nese plnou odpovédnost za spravnou
funkeci stroje pii pouziti na poli. Pokud nejste spokojeni,
odkazujeme vas na ,,VSeobecné dodaci podminky
spole¢nosti Viderstad (General delivery provisions for
the Viaderstad Group)“.

Upravy konstrukce jsou souéasti neustalého zdokonalo-
vani naSich stroju. Popisy stroje se proto tykaji podoby a
konstrukce stroje platnych v okamziku jejich psani.

V navodu k pouzivani jsou obrazky znazormujici stroj

v podobé, kterd neodpovida pfesné stroji, jak jste ho
obdrzeli; zavisi to na vybaveni na pfani, modelu a
ptipadné provedenych modernizacich. Nekteré popisy

v téchto navodech nemusi byt pro vas stroj relevantni.

Navod k obsluze je vypracovan podle normy ISO 3600.

1.2 Pi'ed pouzitim stroje

A. Prectéte si pozorné tento navod tak, abyste si byli jisti,
Ze jste porozuméli jeho obsahu.

B. Naucte se pouzivat stroj spravné a opatrn¢!

V nepovolanych rukou nebo pfi neopatrném
pouzivani miiZze byt stroj nebezpecny.

C. Stroj bude soucasti vaseho pracovisté a pracovisté
vasich kolegi. Proto je dilezité zajistit, aby byli
vsichni chranéni a aby byly na svém misté funk¢ni
ochrany.

1.3 Jak dist tento navod

Pismena v zavorkach odkazuji na odpovidajici pismena
na obrazku a pouzivaji se jako odkaz v textu.

A. Odkaz (A)
B. Odkaz (B)

Informace, u kterych je poradi dilezité, jsou oznaceny
pomoci ¢islovanych pokynti k provedeni ¢innosti.

Pti odkazovani na obrazky mohou byt stejnym zptisobem
jako pismena pouZita také Cisla, pokud je odkazi tolik, Ze
se nedostava pismen v abeced¢.

1. Zaclnéte timto ...
2. Pak...

14 Popis bezpe¢nostnich symboli

L4

Signalni slovo Nebezpe¢i slouzi k oznaceni
bezprostiedné nebezpecné situace, ktera bude mit
za nasledek smrt nebo tézky uraz, pokud ji
nebude zabranéno.

Signalni slovo Varovani slouzi k oznaceni
potencialné nebezpedné situace, ktera by mohla
mit za nasledek smrt nebo tézky uraz, pokud ji
nebude zabranéno.

Signalni slovo Pozor slouzi k oznac¢eni poten-
cialn€ nebezpecné situace, ktera by mohla mit za
nasledek lehky nebo stfedné tézky uraz, pokud ji
nebude zabranéno. Takové oznaceni v§ak mohou
byt ptili§ malo zietelna na to, aby ovlivnila
chovani (nebo aby byla ptekladana). Za urcitych
okolnosti mohou signalni fraze jako ,,NEBEZ-
PECI SMRTI*, ,,RIZIKO OSLEPNUTI* nebo
,POZOR NA VYPARY* ti¢innéji upozornit na
nekteré pokyny nebo bezpecnostni informace nez
signalni slova.

Informace oznacené timto symbolem stoji za
povsimnuti, protoZe poskytuji uzite¢né rady nebo
zvlaste uzitecné informace pro spravné zachazeni
se strojem.

@ Pouziva se pro objasnéni informaci.

* Pouziva se pro uvadéni informaci formou vyctu
s odrazkami. Pofadi, v jakém jsou informace uvedeny,
nevypovida nic o jejich dilezitosti.
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2 Popis produktu

2.1 Viderstad E-Services

Vsechny funkce stroje jsou fizeny a sledovany z kabiny
traktoru pomoci fidici jednotky.

Viderstad nabizi dvé rizné alternativy pro fizeni a
monitorovani stroje. VSechny tyto systémy dokazou fidit
vSechny funkce stroje, existuji vSak rizné varianty
zpusobu jejich ovladani a pfipojeni. Tato piirucka
popisuje jen E-Control a ISOBUS.

2.2 Viderstad E-Connect

Tento stroj je pfipojen k platformé Véderstad E-Connect.
Diky tomu budete jako zakaznik moci na dalku sledovat
stav stroje a dalsi véci. Kontaktujte svého prodejce,
abyste se zaregistrovali do sluzby a nastavili uéty, pokud
to jiz nebylo provedeno v ramci procesu dodani.

Podminky sluzby E-Connect najdete na odkazu nebo v
QR kodu.

https://www.vaderstad.com/en/docs/e-connect

Obrazek 2.1

V nabidce Nastaveni je mozné docasné vypnout pfenos
dat do cloudu z aplikace E-Control. “6.7 E-Connect*.
Pfenos dat bude pozastaven, dokud nebude nastaveni
zménéno zpét na aktivni.

1. iPad je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Apple Inc.

2.3 Prehled

Cellular connection

=== Ethernet E-Connect
=== 12\ Power supply
=== CAN Bus :\\‘

E-Control ))) aw

7 :4\ . 1’:-

Obrazek 2.2

* E-Control — ovladani a monitorovani stroje pomoci
iPadu.!

*  GW (Gateway) — fidici jednotka na stroji, kterd
zpracovava a uklada data stroje.

* E-Connect — shromazd'uje data z Gateway a odesila
je do cloudu, aby bylo mozné provadét vzdalené
monitorovani a analyzu.

» Ethernetovy kabel (voliteln¢) — kabelové pfipojeni
mezi iPadem a Gateway.

24 Gateway

Ridici jednotka Gateway je mozkem systémi E-Control a
ISOBUS. Komunikuje se zafizenim iPad anebo VT
(virtualni termindl) a jsou v ni ulozena vSechna nastaveni
stroje a dulezita data k jeho funkcim, alarmim atd. Kazdy
seci stroj ma svoji vlastni jednotku Gateway.

Gateway je kompatibilni s ISO 11783 a vyzaduje terminal
ISOBUS (virtualni terminal) verze 3 nebo 4. Na webové
strance spolecnosti Véaderstad AB je seznam testovanych
terminala. Pro ziskani dal§ich informaci navstivte www.
vaderstad.com.

2.5 Pouzivani dvou terminala

N

Obrazek 2.3

Master Slave
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K tidici jednotce Gateway lze pfipojit virtudlni terminal a
iPad nebo n¢kolik iPadli soucasné.

Pokud je ptipojeno nékolik terminalt najednou, jeden
terminal je HLAVNI a vSechny ostatni terminaly maji
status VEDLEJSI. Symbol na domovské obrazovce
ukazuje, ktery terminal je HLAVNI a ktery terminal je
VEDLEJSL.

Hlavni terminal (MASTER) je vzdy ten, ktery je ke
Gateway prtipojen jako prvni. Na vedlej§im terminalu
(SLAVE) jsou funk¢ni jen tlacitka pro domovskou
obrazovku, statistiku a alarmy.

2.5.1 Piepinani mezi HLAVNIM a VEDLEJSIM
terminalem

Priklad dole ukazuje pozadavek z virtualniho terminalu
na ptevzeti fizeni od iPadu.

Relinquish Master Status

Requesting Master
Status

Obrazek 2.4

1. Klepnéte na tento symbol na vedlej$im terminalu. n

Na obrazovce se zobrazuje hlaSeni, které potvrzuje,
ze byl do hlavniho terminalu odeslan pozadavek na
prevzeti fizeni.

Hlavni terminal ukaze, zZe ptijal pozadavek na
uvolnéni fizeni.

2. Na hlavnim terminalu potvrd’te souhlas s odevzdanim
fizeni jinému terminalu.

S vedlejs$im terminalem lze pomoci zobrazeni
statistického menu trvale sledovat parametry jako
naptiklad postup seti.

2.6 Software

Viderstad ma aplikaci E-Control, coZ je program, ktery
mize byt pouzivan pro fizeni vaseho stroje Vaderstad

z iPadu. Aplikace je nainstalovana na iPadu dodavaném
se strojem (neplati pro vSechny zem¢) a nezbytna
nastaveni sitového pfipojeni jsou jiz predinstalovana od
vyrobce.

Otevrete aplikaci Vaderstad pomoci ikony pro E-Control

&

. Terminl importuje software z fidici jednotky
Gateway stroje a vSechna dulezita data funkci stroje,
alarmt atd. jsou jasn¢ a srozumitelné zobrazovana na
obrazovce.

Terminal urci vzhled a funkci jednotlivych submenu
napiiklad v podob¢ klédvesnic a posuvnych list.
Informace k ovladani si prosim prectéte v uzivatelské
pfirucce terminalu.

904331-cs; 30.04.2026
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3 Montazni navod

3.1 Montaz drzaku pro iPad v traktoru

Nez za¢nete v kabiné traktoru cokoliv vrtat,
musite mit jasno o pfipadné skryté kabelazi.

O

Presvédéte se, ze propojovaci kabel ke stroji neni
priskiipnuty pod zadnim oknem traktoru, protoze
se muze snadno poskodit. PouZijte urCenou
klapku nebo pfistupovy otvor. Piipevnéte kabel
fadné v kabing traktoru. Tim ochranite iPad pred
poskozenim v pripadé, Ze pfed odpojenim stroje
zapomenete odpojit propojovaci kabel.

O

Pfi upeviiovani iPadu do drzaku dbejte na to,
abyste okrajem drzaku nepfitlacili tlacitka pro
ovladani hlasitosti.

I

Obrazek 3.1

iPad

Ochranné pouzdro pro iPad
Drzak

Kabel USB-C
Konzola
Sroub/podlozka
Konzola

Konzola

Napajeci konektor
Konzola (magneticka)
Konzola (magneticka)

FRESTZOMEO0® R

Konzola

Obrazek 3.2

1. Drzék namontujte bezpe¢né do kabiny traktoru.
Umistéte drzak tak, abyste jej méli v zorném poli pfi
pohledu ve sméru jizdy. Vyberte si béznou konzolu
(G) nebo magnetickou konzolu (J+K). Namontujte
drzak ke konzole zptisobem znazornénym na obrazku
“Obrazek 3.1 *.

2. Ptipojte kabel USB-C (D) k napajecimu konektoru (I)
podle obrazku “Obrdzek 3.2 “. Potom pfipojte
konektor napéajeni (I) do 12V elektrické zasuvky na
traktoru.

3.2 Piipojeni pomoci ethernetového
kabelu (volitelné)

Obrazek 3.3

>

Adaptér

Konzola

Kabel

Sroub/podlozka

Kabel (pfipojeni k iPadu)

mmoaw

Kabelovy svazek

Kabel (C), kabel (E) a kabelovy svazek (F) by mély byt
pripojeny k adaptéru (A).

904331-cs; 30.04.2026



Montazni navod

1. Drzak bezpe¢né namontujte do kabiny traktoru. Drzak 3.3 Pripojeni k ISOBUS
by mél byt umistén tak, aby byl v zorném poli pfi
jizde€ dopiedu. Vyberte si béznou konzolu (E) nebo
magnetickou konzolu (H+I). Namontujte konzolu
zplusobem znazornénym na obrazku “Obrdzek 3.1 “.

2. Ptipojeni pomoci ethernetového kabelu k drzaku
iPadu Ize zrealizovat dvéma zplsoby uvedenymi nize.

Obrazek 3.6

1. Ptipojte kabel od Gateway k ISOBUS konektoru
traktoru. Pfi pfipojovani bud'te opatrni.

2. Presvédcte se, Ze jsou navzajem vyrovnané kontakty
obou konektorti.

3. Pfipojte konektor na zapadku. (Na jinych traktorech
nemusi vypadat stejné.) Terminal zjisti, Ze je
pfipojena jednotka Gateway, a automaticky stahne
software.

- 4. Kabel je zavéseny v drzaku hadic spole¢né
Obrazek 3.4 s hydraulickymi hadicemi.

3. Pfipojte konzoli (B) pomoci Sroubi/podlozek (D), e .
“Obrdzek 3.3 “, na konzoli (I) pro drzak iPadu 34 Pripojeni k traktorim bez ISOBUS
(“Obrazek 3.1 ). konektoru

4. Pripojte kabel (H, “Obrdzek 3.4 *) ke zdroji napajeni
na iPadu. Cerveny vodié ptipojte k 12 V PO piipojeni

hlavniho vypinace nebo hlavniho relé.

Obrazek 3.5

5. Pfipojte konzoli (B) pomoci Sroubi/podlozek (D),
“Obrazek 3.3 “, do otvord (G, “Obrdzek 3.5 “) na Obrazek 3.7
drzaku (C, “Obrazek 3.1 ).

o . ) A. Baterie traktoru
6. Pripojte kabel (H, “Obrdzek 3.5 ) ke zdroji napajeni

na iPadu. B. Hlavni vypinac traktoru

C. Elektrické napdjeni fidici jednotky Gateway
7. Zapojte napajeci/nabijeci kabel (C, “Obrazek 3.3 *)
do 12V zasuvky traktoru. 1. PresvédcCte se, ze je vypnuty hlavni vypinac na
traktoru.

2. Pripevnéte elektrickou zdsuvku na vhodné misto tak,
aby kabel smétoval dold a nemohla tak vniknout voda
do konektoru. Doporu¢ujeme umistit zasuvku pobliz
hydraulické pfipojky na zadni strané traktoru.

3. Kabel ved’te vhodnym zptisobem pies hlavni vypinac
resp. hlavni spinaci relé. Kabel je tfeba upevnit tak,
aby nemohl byt zachycen, uvolnit se nebo se dostat
do styku s horkymi sou¢astmi na traktoru.

4. Pripojte Cerny vodi¢ na minus a ¢erveny vodi¢ na plus.

904331-cs; 30.04.2026 5



Montazni navod

3.5 Drzak E-Keeper

&

Obrazek 3.8

Systém E-Control je tvofen iPadem?, ktery lze spojit se
specialni dokovaci jednotkou zvanou E-Keeper. Komuni-
kace mezi iPadem a jednotkou Gateway stroje probiha
bezdratove pres WiFi. Gateway pfijima a zpracovava
vSechny povely. Systém E-Control ma velkou dotykovou
obrazovku s barevnymi menu usnadniujicimi ovladani.
Drzak E-Keeper ma nekolik tlacitek, ktera se pouzivaji

vvvvvv

jizd€ na poli.

3.5.1 Funkce tlacitek
E
® 38 G
® H —A
S F —B
—C
—D
Obrazek 3.9
A.

* A+E/A+H — Variabilni aplikované mnozstvi
zasobniku A: podrzte stisknute tlaCitko Aa
tlacitky E a H navigujte NAHORU nebo DOLU.

* A+F — Vypinani sekce po sekci zprava doleva:
podrzte stisknuté tlacitko A a stisknéte tlacitko F.

Pokud jsou vypnuté vSechny sekce, budou se
zapinat postupné zprava doleva.

* A+G - Vypinani sekce po sekci zleva doprava:
podrzte stisknuté tlacitko A a stisknéte tladitko G.

Pokud jsou vypnuté vSechny sekce, budou se
zapinat postupné zleva doprava.

2. iPad je registrovana obchodni znamka spole¢nosti Apple Inc.

* B+E/B+H — Variabilni aplikované mnozstvi
zasobniku B: podrZte stisknuté tlacitko B a
pohybujte se NAHORU/DOLU tlagitky E a H.

« B+F — Vypinani sekce po sekci zprava doleva:
drzte stisknuté tlacitko B a stisknéte tlacitko F.

Pokud jsou vypnuté vSechny sekce, budou se
zapinat postupn¢ zprava doleva.

Mgjte také na paméti, Ze ovlada sekce zadsobniku
AiB.

*  B+G — Vypinani sekce po sekci zleva doprava:
podrzte stisknuté tlacitko A a stisknéte tlacitko G.

Pokud jsou vypnuté viechny sekce, budou se
zapinat postupné zleva doprava.

Mg¢jte také na paméti, ze ovlada sekce zasobniku
A1iB.
C. Menu alarmt (zobrazuje se, dokud tisknete tlacitko).
D. Statistické menu (zobrazuje se, dokud tisknete
tlacitko).
E. ns.
F. Pouziva se k pfepinani mezi vysokym zdvihem a
plnym zdvihem.
G. ns.

H. Manualni davkovani.

3.6 Sparovani iPadu s E-Keeperem

Aby mohl iPad spolupracovat s E-Keeperem, musi byt
ob¢ zatizeni sparovana. Pokud budete iPad pouzivat

s jinym E-Keeperem nebo kdyz E-Keeper vyménite, bude
potteba je znovu sparovat.

Sparovani iPadu s drzakem E-Keeper
1. Zapnéte E-Keeper.

2. Ujistéte se, ze iPad i E-Keeper jsou v dosahu signalu
Bluetooth, a spust’te na iPadu aplikaci E-Control.
Pokud neni aktivovany Bluetooth, budete na
obrazovce vyzvani, abyste ho aktivovali.

3. Stisknéte libovolné tlacitko na E-Keeperu. Rozsviti se
symbol Bluetooth a E-Keeper bude ptipraveny
k pouzivani.

Pfedtim, nez iPad sparujete s jinym E-Keeperem,
musite vzdy zrusit jeho ptivodni sparovani.
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Montazni navod

ZruSeni sparovani iPadu s E-Keeperem

Disconnected

Searching For Gateway

e

E-Keeper STK-00000061

Obrazek 3.10
1. Zapnéte iPad.
2. Vyberte nastaveni a vypnéte WiFi.
3. Spust'te aplikaci E-Control. Zobrazi se stranka, na niz
budete dotazani, zda si pfejete zrusit sparovani iPadu

s E-Keeperem.

4. Stisknéte ktizek, viz “Obrdzek 3.10 *“. Symbol
,,Bluetooth* zhasne a nyni bude mozné sparovat iPad
s jinym drzakem E-Keeper.

5. Vyberte nastaveni a restartujte WiFi.
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4 Z.aciname

4.1 Spojeni s E-Control

Kdy?z je stroj v provozu, musi mit Gateway vzdy
elektrické napéjeni.

O

Pied zahajenim prace vzdy zkontrolujte, Ze je
iPad zapojeny ve spravné siti. Jakmile pres fidici
jednotku Gateway prob&hne prvni aktivace
mistni sité, vyhleda ji iPad automaticky, az bude
pristé v jejim dosahu. Pokud jste se ovSem jiz
pripojili k jiné siti, musite sit’ vybrat manualné

O

Pro pouzivani systému E-Control je pozadovan
i0S 10.2 nebo novéjsi verze.

- Aplikace E-Control musi byt stazena.

—p =< ~
AW

Obrazek 4.1

1. Pfipojte branu ke konektoru ISOBUS nebo jiné
napajeci zasuvce na traktoru.

2. Spustte iPad v kabiné traktoru nebo v blizkosti brany.
Pfipojeni k siti brany probéhne automaticky.

3. Oteviete aplikaci E-Control stisknutim symbolu

&

© Otevieni aplikace mlize trvat az dv€é minuty.

4. Po skonceni stahovani se objevi domovska obrazovka
stroje.

4.1.1 KdyZ nedojde k automatickému nalezeni
sité

Jestlize se pfipojeni k siti neprovede automaticky, je
nutné sitové ptipojeni aktivovat. K tomu mize dojit
napfiiklad v pfipad¢, Ze jste jiz pfipojeni k jiné siti nebo

pouzivate iPad, ktery dosud nebyl pfipojeny k siti pfes
branu (neznama sit).

1. Spustte iPad v kabing traktoru nebo v blizkosti brany.

2. Vyberte sitova nastaveni a aktivujte WiFi. (Pfectéte si
prosim uzivatelskou pfirucku iPadu nebo kontaktujte
podporu Apple a vyzadejte si navod, jak vybrat sit’ a
aktivovat WiFi.)

3. Mistni WiFi sit’ od Gateway se zobrazi ve vybérovém
seznamu siti. Nazev sité je ,,typ stroje“-[sériové Cislo
Gateway], napt. [E-000125.

Pokud se sit’ nezobrazi ihned, chvili pockejte,
dokud iPad vyhledava sité. Pokud sit’ nebude
nalezena po nékolika minutach navzdory
spravnému napajeni, kontaktujte servisniho
technika.

@

4. Stisknéte nazev sit¢ a zadejte heslo sité. Heslo je
12345678.

5. Nazev sité se zobrazi v poli WiFi a znak zatrzitko
udava, Ze je pfipojeni aktivni.

6. Opust'te nastaveni sité stisknutim domovského
tlacitka na iPadu.

7. Otevrete systém E-Control pomoci ikony.

4.2 StaZeni aplikace E-Control,
ISOBUS/E-Control

Aplikace je stejnd pro vSechny stroje Védderstad
vybavené systémem E-Control. Systém automa-
ticky zjisti pfislusny typ stroje.

Aplikace E-Control spole¢nosti Véderstad je volné
Sifitelny software, ktery si mizete stahnout na iPad
z AppStore (Apple a AppStore jsou registrované
obchodni znamky spole¢nosti Apple Inc.).

Ke stahovani aplikaci z App Store je vyzadovano Apple
ID. Stejné Apple ID lze pouzit pro n€kolik produktt
Apple. Pokud jiz Apple ID mate, tak je mtizete pouzit ke
stazeni aplikace E-Control

Podrobné pokyny k vytvoreni Apple ID naleznete
v uzivatelské pfirucce iPadu nebo kontaktujte podporu
Apple.

1. Pfipojte iPad do bezdratové sité s internetovym
pripojenim. Nezapominejte prosim, Ze sit’ pfenasena
branou NENI pfipojena k internetu.

2. Ptejdéte na domovskou obrazovku iPadu a stisknéte
ikonu AppStore.
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3. Stisknéte vyhledavaci pole, zadejte “E-Control” a pak
spust’te vyhledavani.

&
4. Na obrazovce se objevi ikona Viderstad /]

5. Stisknéte pole “zdarma” a pak “Instalovat aplikaci”.
Pokud je pozadovano Apple ID, zadejte je. Stavova
liSta stahovani v ikoné indikuje, Ze probiha stahovani.

6. Stisknéte “oteviit” pro spusténi aplikace.

4.3 AKktualizace software v brané,
ISOBUS/E-Control

Pro pouzivani E-Control je pozadovan iOS verze
12 nebo vyssi.

Aplikace je spole¢na pro vSechny modely stroje.

- Vyhledavani poskytne aktualizace pro v§echny
modely stroju, ke kterym kdy byl systém E-
Control pfipojeny. Béhem faze instalace brana
zjisti, ktera aktualizace je vhodna pro dané
zatizeni.

Pii aktualizaci softwaru si nezapomeiite stahnout
nejnovejsi verzi navodu.

Software se aktualizuje prvnim stazenim nového software
z internetu do vaSeho iPadu. Kdyz se pak iPad pfipoji

k mistni siti Gateway, zobrazi se dotaz, zda se ma
instalovat novy software.

1. Pfipojte iPad do bezdratové sité s internetovym
pfipojenim. Nezapominejte prosim, Ze sit’ prenaSena
branou NENI pfipojena k internetu.

@ Pokud se sit’ nezobrazi ihned, chvili pockejte,
dokud iPad vyhledava sité.

2. Prejdéte na uvodni stranku iPadu a stisknéte ikonu

&

—(VADERSTAD )—

Disconnected
WiFi: ---

Searching For Gateway

How To

Search for updates

Obrazek 4.2

3. Az k tomu budete vyzvani, zvolte ,,Vyhledavani
aktualizaci®.

< Back

Tempo F/T/R/V - Firmware
Inspire - Firmware
Tempo F/T/R/V/L - Firmware

Tempo L - Firmware

Rapid S/C - Firmware

Tempo F/T/R/V/L/K/N & Proceed - Firmware

Spirit S/C/R - Firmware

Tempo F/V/L - Firmware

Rapid A S/C/J - Firmware

Obrazek 4.3

4. Na obrazovce uvidite, jaké aktualizace jsou
k dispozici, a spusti se stahovani.

Vyhledavani poskytne aktualizace pro vSechny
modely strojl, ke kterym byla pfedtim pfipojena
jednotka E-Control.

Pokud v4s stroj neni v seznamu, mizete v pravém
hornim rohu pfepnout na ,,Zahrnout vSechny* pro
vyhledani vSech aktualizaci stroju.

904331-cs; 30.04.2026



Tempo F/T/R/V - Firmware

Inspire - Firmware

Tempo F/T/R/V/L - Firmware

Tempo L - Firmware

Rapid S/C - Firmware

Tempo F/T/R/V/L/K/N & Proceed - Firmware
Spirit S/C/R - Firmware

Tempo F/V/L - Firmware

Rapid A S/C/J - Firmware

Obrazek 4.4

5. Pro staZeni stisknéte ikonu lemd na pravé strané

kazdého radku.

Update Available

Release notes

Download

Obrazek 4.5

Zobrazi se vyskakovaci okno s poznamkami k vydani
k novym funkcim od posledni aktualizace. Stisknéte
»Stahnout®.

Zobrazuje se indikator pribéhu, po dokonceni se
nova aktualizace uloZi v iPadu. Po skonceni instalace
se zobrazi hlaseni ,,Aktualizace tispésna“.

Obnovte WiFi spojeni se strojem.

10.

Update Gateway Software

No release notes available

Update Gateway With New Software

Obrazek 4.6

Pokud mate na svém stroji starsi verzi, zobrazi se vam
okno podobné tomuto.

Chcete-li provést aktualizaci, stisknéte ,,Aktualizovat
Gateway novym softwarem™ (B). Pokud to chcete
odlozit, stisknéte X (A).

Gateway se nyni aktualizuje, coz mtize trvat ptiblizné
5 minut. Pokud se to do té doby neprovede,
zkontrolujte WiFi spojeni a ujistéte se, Ze je stroj
ptipojeny. Pokud je stroj pfipojeny, zkuste aplikaci
ruéné zaviit.
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Domovska obrazovka

5 Domovska obrazovka

Terminal ur¢i vzhled a funkci jednotlivych

Informace k jeho ovladani si prosim prectéte
v uzivatelské priru¢ce terminalu.

submenu v podobe¢ klavesnic a pretacecich menu.

Aplikace je nainstalovana na termindlu dodaném se
strojem od vyrobce.

Domovska obrazovka je zobrazeni predkladané béhem
provozu. Jsou zde uvedeny vSechny informace, které jsou
dilezité ke sledovani, a Ize zde také provadét vSechna
nezbytna nastaveni.

Otevrete aplikaci Vaderstad pomoci ikony pro ,,E-

Control* @ Terminal importuje software z fidici

jednotky Gateway stroje a vSechna dilezita data tykajici
se funkci stroje, alarmu atd. jsou jasné a srozumitelné
zobrazovana na obrazovce.

Stisknéte navigacni tlacitko pro domovskou obrazovku

f

© V jednotlivych submenu klepnéte na nazev
ptedchoziho menu (vlevo nahote) pro navrat do
tohoto menu.

—(VADERSTAD)—

% 3000 i<
100

kg/ha

Obrazek 5.1
Pole na obrazovce:

A. Displej pro ovladani a sledovani, viz “5.1 Displej pro

ovladani a sledovani
B. Symboly stroje, viz “5.4 Sekce
C. Navigadni tlaéitka, viz “5.3 Navigacni tlacitka
D. Funk¢ni tlacitka, viz “5.2 Funkcni tlacitka ™

5.1 Displej pro ovladani a sledovani
A B C D
% 3000 i 1.42 ) 841
100 200
E F
Obrazek 5.2

* Pro zobrazeni menu stisknéte A, B nebo C, viz “5.1.1
Rozbalovaci menu“.

* Obrazek D znazornuje sled kolejovych fadki. Funkce
vytvareni kolejovych tadku je aktivni, kdyz je symbol
zeleny.

* E zobrazi aplikované mnozstvi zasobniku A. Chcete-
li zastavit vystup, stisknéte symbol. Upravte mnozstvi
stisknutim pole vpravo.

» F zobrazi aplikované mnozstvi zasobniku B. Upravte
mnozstvi stisknutim pole.

5.1.1 Rozbalovaci menu

&

A
B I&E
c =
D K=
E T
F IR
G

Obrazek 5.3

A. Q Otacky ventilatoru
S
B. Q Rychlost jizdy

Osevni plocha pro zasobnik A. Stejna hodnota,
jaka je uvedena ve statistice u pocitadla 1.

D. Ba Osevni plocha pro zasobnik B. Stejna hodnota,
jaka je uvedena ve statistice u pocitadla 1.

A
E. @ @ Piitlak botky

F. Q CrossBoard. Nejagresivnéjsi nastaveni je 100.

904331-cs; 30.04.2026
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Domovska obrazovka

G. Hloubka seci radlicky

5.2 Funk¢ni tladitka

D

Obrazek 5.4

A. Rizeni sekci ZAP/VYP, viz “6.3.1 Manudlni Fizeni
sekei*.

Automaticky postup kolejovych fadkta ZAP/VYP.

Oteviete hloubku seci radlicky a zobrazi se mistni
okno tlaku seci radlicky, viz “11.7 Hloubka vysevu *

Pracovni svétla ZAP/VYP.
Manualni vystup.

0w

Nizky zdvih — plny zdvih.
Zvyseni ptitlaku botky.

O R

Snizeni pfitlaku botky.

5.3 Navigacni tlacitka

Pole C na domovské obrazovce, viz “Obrazek 5.1 .

#

Domovska obrazovka. Timto tlacitkem se
vzdy vratite na domovskou obrazovku, viz
“5 Domovskad obrazovka “.

Pracovni nastaveni. Zde se nachazeji
navody ke sklapéni a rozklapéni kiidel,
stejn€ jako nastaveni tlaku na kiidla,
vyprazdiovani zasobniku a funkce kypfice
stop traktoru, viz “9 Pracovni nastaveni .

Statistika. Zobrazuje provozni statistiku
stroje a také seci vykon aktualni operace
seti, viz “10 Statistika “.

Alarmy. Stisknéte toto tlacitko pro
zpiistupnéni menu alarmd. V menu alarmt
je podrobny popis povahy alarmu; alarmy
zde 1ze také potvrzovat, rusit a potlacovat.
Cislice v pravém hornim rohu ptedstavuje
pocet aktivnich alarmd, viz “13.1.1 Menu
alarmu “.

5.4

Vseobecna nastaveni a kalibrace. Béhem
provozu zde nelze upravovat Zadna na-
staveni, viz “6 Vseobecnd nastaveni .

Informace. Zobrazuje status vstupnich/
vystupnich signall a status motoru, viz “/6
Informace*.

Stisknutim pole pro aplikované mnozstvi za-
sobniku A a/nebo zasobniku B mtzete
aplikované mnozstvi zasobniku A a/nebo B
upravit piimo na domovské obrazovce.

Sekce

Manualni fizeni sekei se provadi vzdy na obou
zéasobnicich soucasné. Neexistuje moznost
manualniho vypnuti sekce pouze pro jeden
zasobnik.

E E

Obrazek 5.5

A.

Indikator motoru $nekového dopravniku. Kdyz je
$nekovy dopravnik aktivni, bude zeleny a bude se
otacet.

. Zobrazuje zasobnik B: Ty odpovidaji motorim sekci

zleva doprava. Kdyz jsou aktivni, jsou zelené a otaci
se. Stisknéte motor pro zapnuti/vypnuti této sekce.
Vypnuta sekce je Seda.

. Zobrazuje zasobnik A: Ty odpovidaji motorum sekci

zleva doprava. Kdyz jsou aktivni, jsou zelené a otaci
se. Stisknéte motor pro zapnuti/vypnuti této sekce.
Vypnuta sekce je Seda.

. Zobrazuje se jen pii aktivovaném SeedEye. Obsahuje

indikatory stavu radku.

» Zeleny tadek = aktivni

+  Sedy tadek = neaktivni

+  Cerveny fadek = problém

Pouzivé se k vypindni nebo zapinani sekci zleva
doprava resp. zprava doleva.

12
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Vseobecna nastaveni

6 Vseobecna nastaveni

Tisknéte navigacni tlacitko pro zakladni nastaveni,
kalibraci a konfiguraci %

V zakladnim nastaveni seciho stroje od vyrobce je vzdy
spravny typ stroje, spravna velikost atd. Kdyz vyménite
fidici jednotku Gateway, ktera obsahuje pamét’ stroje,
musite zadat nova zakladni nastaveni. Nasledujici
obrazovka vam umoznuje upravit néktera nastaveni jako
napf. zpozdéni alarmu, vytvareni kolejovych radku.

V levém sloupci jsou jednotlivd menu nastaveni.
Stisknéte pole pro zvoleni nastaveni.

Svoje zmény proved’te vybérem nebo zadanim hodnot ve
vyskakovacim okn¢; mezi jednotlivymi nastavenimi svij
vybér potvrd'te.

6.1 Menu Nastaveni
Settings
General A
Tramline B
& seedeye C
& Licenses D
m Seed Depth E
Alarms =
& E-connect G
Configuration
Configuration H
& seedeye [
3 cANFlex Head J
Obrazek 6.1
A. Vseobecna nastaveni stroje, viz “6.2 Zakladni
nastaveni “.
B. Kolejovy tadek, viz “6.4 Vytvdreni kolejovych radkii*
C. SeedEye, viz “12 SeedEye “.
D. Licence, viz “6.5 Licence“.
E. Hloubka seti, viz “6.8 Hloubka vysevu *
F. Alarmy, viz “6.6 Alarmy*.
G. E-Connect, viz“6.7 E-Connect “
H. Konfigurace, viz “8 Konfigurace*.
I. Konfigurace SeedEye, viz “12.4.1 Nastaveni
SeedEye“.
J.  CAN Flexhead, viz “8.1 Konfigurace CAN Flexhead

“

6.2 Zakladni nastaveni

Pro b&zné pouzivani neni nutné v tomto menu
zadavat Zadna nastaveni.

ID Inspire 1200 Drill > A
Serial Number 1234567 > B
Units Metric > C
Language English > D
Task Control E
Manual Feed Speed 5km/h > F

Obrazek 6.2

A. Je mozné zadat uzivatelské tidaje, napt. vase jméno.
Zde zapiste sériové ¢islo stroje.
Meérné jednotky, zvolte metrické nebo anglosaské

0w

Nastaveni jazyka. Nastaveni jazyka se obvykle méni
v menu ovladaci jednotky3. Pokud jazyk pozadovany
pro ovladaci jednotku neni k dispozici, mtizete ho
vybrat v tomto menu#

E. Ovladani sekci Task Control ZAP/VYP. Pti povoleni/
zablokovani ovladani sekci Task Control se na misté
ZAP/VYP zobrazuje odpocitavani.

F. Manualni ddvkované mnozstvi

3. Zplsob zmény nastaveni jazyka najdete v ndvodu k pouzivani ovladaci jednotky.
4.  Viderstad si vyhrazuje pravo rozhodnout, které jazyky budou k dispozici.

904331-cs; 30.04.2026
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VSeobecna nastaveni

Auger Enabled Yes | G

Speed Source Machine / ISO 11786 » H

Obrazek 6.3

G.
H.

Povoleni $nekového dopravniku zap./vyp.
Zdroj rychlosti.

* Radarova jednotka na stroji nebo pies konektor
ISO11786.

* Pojezdova rychlost (bez prokluzu) pfes konektor
ISO11783.5

» Rychlost vychazejici z kola (prokluz) pies
konektor ISO11783. 67

Row Mapping
Configuration > I

J

Factory Reset

Custom Row Distance Configuration
Disabled Rows 0>
Disabled Rows Offset 0>

Show Plugged Ports Map >

Adjustment Increment Hopper A 5% >

Adjustment Increment Hopper B 5% >
Coulter Pressure Adjustment Increment 5 bar >

1% >

OUVOoOZ ZrX

Wing Pressure Adjustment Increment

Obrazek 6.4

— =

PEOZZIINR

Konfigurace mapovani radkt

Obnovit vychozi nastaveni mapovani fadki (zobrazi
se pouze v pripad¢, ze se mapovani fadka lisi od
vychoziho nastaveni)

Zablokované radky

Presazeni blokovanych fadkt

. Zobrazit mapu zablokovanych porti

Prirtistek nastaveni zasobniku A
Prirtistek nastaveni zasobniku B
Ptirastek nastaveni pritlaku botky
Ptirastek nastaveni pritlaku kiidla

AN

Adjustment Increment Serial Feed

5% > R

Coulter Pressure Adjustment Increment 5 bar »

Wing Pressure Adjustment Increment 5% >

Obrazek 6.5 Spolecné plnéni

R. PrirGstek nastaveni spolecného plnéni

6.2.1 Vlastni vzdalenost Fadku

Funkce vytvafeni kolejovych radkd se automa-
ticky deaktivuje, pokud je aktivni dvojita rozte¢
radkd, protoze tyto dvé funkce nelze pouzivat
soucasn¢.

Vlastni konfigurace vzdalenosti fadkt se pouziva ke
zjednodus$eni procesu uzavieni porti a k zabranéni
alarmtim, kdyZz se SeedEye pouziva v kombinaci s rozteci
dva fadky. Pole blokovanych fadka obsahuje pocet
uzavienych fadkt mezi jednotlivymi aktivnimi fadky. Tzn.
kdyz se pouziva rozte¢ dva radky, tato hodnota musi byt 1,
a kdyz se nepouziva vlastni vzdalenost fadku, tato
hodnota musi byt 0.

Presazeni blokovanych fadkii obsahuje piesazeni zleva
prvniho aktivniho fadku. Tato hodnota je normalné 0.
K dispozici je také privodce, ktery maze ukazat, které
porty by mély byt blokované podle aktualni vlastni
vzdalenosti fadku.

Ujistéte se, ze uzaviené otvory nejsou vedle sebe, protoze
to muze vést ke Spatnému priatoku rozdélovaci hlavou.

V takovém piipadé mize byt nutné v softwaru upravit a
aktualizovat fyzické mapovani radkt k otvortm.

Nezakryvejte porty motory CAN Flexhead. Porty na
CAN Flexhead se automaticky uzaviou, jakmile budou
deaktivovany. Upozoriiujeme, ze pokud je port CAN
Flexhead uzavien, neni to na map¢ zablokovanych portt
oznaceno zadnym symbolem. Symbol zablokovaného
portu je Sedy s Cervenym kiizkem, viz “Obrazek 6.6 Mapa
zablokovanych portit“.

Uvédomte si, ze kdyz zvolite rychlost z ISO11783, je pozadovano, aby terminal traktoru podporoval zvoleny zdroj rychlosti.
Uvédomte si, ze kdyz zvolite rychlost z ISO11783, je pozadovano, aby terminal traktoru podporoval zvoleny zdroj rychlosti.
Uvédomte si, Ze rychlost vychazejici z kola mlze vést ke snizené pfesnosti v zavislosti na prokluzech kol traktoru, ke kterym

dojde pfi seti.

14
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Vseobecna nastaveni

General General

Calibration

ﬂ Hopper A

B Hopper B

Radar

Lift Control

Settings

Task Control
ramline

s SeedEye

a Licenses

Alarms

SOl @ oo
Obrazek 6.6 Mapa zablokovanych portii

6.3 Rizeni sekei

Task Control

Section Control

Section Control Yes B

Section Control Mode Independent > C
Rate Control

Hopper A (Seed) Yes D
Hopper B (Fertilizer) Yes E

Obrazek 6.7

A. Tlacitko pro reset na tovarni nastaveni. Resetuje
presazeni a hodnoty ¢asovani na vychozi tovarni
nastaveni.

B. Rizeni sekci
C. ReZim ovladani sekce

Section Control Mode

Independent v
Hopper Ais master

Hopper B is master

Obrazek 6.8

* Nezavisly
* Zasobnik A je hlavni
* Zasobnik B je hlavni
. Rizeni mnozstvi, zasobnik A

o

E. Rizeni mnozstvi, zasobnik B

Offsets

A - Connector Offset 760 cm>
B - Connector Offset ocm>
F C - Section Offset 220 cm>
Row spacing adjustment -6 cm
Connector Ball Type>
Hopper A
G SC Turn On Time 1.2s>
SC Turn Off Time 1.2s>
Hopper B
H SC Turn On Time 1.4s>
SC Turn Off Time 14s>
Obrazek 6.9
F. Presazeni
e A — Pfesazeni konektoru
e B — Pfesazeni konektoru
e C — Presazeni sekce
+  Uprava vzdalenosti fadkii — automatické nastaveni
geometrie sekci pfi pouziti dvouradkoveé
vzdalenosti
« Konektor
G. Zasobnik A
« Cas zapnuti SC
+  Cas vypnuti SC
H. Zasobnik B
+  Cas zapnuti SC
+ Cas vypnuti SC
6.3.1 Manualni Fizeni sekci
1. Kdyz stroj pouziva Task Control s aktivovanym
fizenim sekci, tlac¢itko TC-SC (A) je zelené a zobrazi
se na displeji.
—(VADERSTAD)—
@ 3600 S 001 ) 15.1
100 200
Obrazek 6.10
2. Stisknéte TC-SC (A) pro deaktivaci fizeni sekci.

904331-cs; 30.04.2026
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@ 3600
100

Obrazek 6.11

3. Tlacitko TC-SC (A) bude bilé, pokud bude mozné
manualné ovladat sekce (B), které by mély byt aktivni
nebo zménény.

4. Pri prepnuti na ru¢ni ovladani sekci se vSechny sekce
automaticky aktivuji. Vyberte sekce, které chcete
deaktivovat.

5. Po opétovném stisknuti tlacitka TC-SC (A) se jeho
barva zméni na zelenou a nebude jiz mozné provadét
manudlni zmeny.

6. Pti pfechodu z manualniho fizeni sekci se
automaticky aktivuje fizeni sekci z Task Control.

6.4 Vytvaieni kolejovych radka

Pro uspésné vytvareni kolejovych radkt je velmi
dalezité pred zahajenim prace promyslet plan
vytvareni kolejovych fadku.

Funkce vytvareni kolejovych radki se automa-
ticky deaktivuje, pokud je aktivni dvojita rozté¢
fadka, protoze tyto dvé funkce nelze pouzivat
soucasné.

V menu kolejovych fadku zvolte, zda ma byt aktivovano
vytvareni kolejovych radkd, a nastavte jizdu, ve které
chcete umistit jizdni stopy. Symbol na domovské
obrazovce znazoriuje cyklus vytvareni kolejovych radku.
Prvni ¢islo indikuje, ve které fazi se nachazite, druhé
¢islo indikuje pocet cykla vytvareni kolejovych fadka
zvolenych v programu kolejovych fadkd. Je také mozné
vytvofit program kolejovych radkd, ve kterém je kazda
jizda v cyklu vytvareni kolejovych fadka naprogramo-
vana individualné.

Settings Tramline
Calibration
Tramline Enabled A
B3 Hoppera
Radar Mode Automatic > B
B3 Litt control J— 2 C
Sdidlnze Port Mapping > D
Tramline Reduction E
& seedeye
& Atarms

Configuration

Configuration

Obrazek 6.12

Podrobny popis zpisobu vytvaieni kolejovych radka a

zmény $ifky stopy a zptisobu funkce vypinani radkt

najdete v navodu k pouzivani stroje.

A. Vyberte, zda chcete povolit vytvareni kolejovych
radku.

B. Pro normalni vytvaieni kolejovych fadkt s obéma
stopami kol v jizd¢ zvolte ,,Automaticky*. V poli ,,C*
zvolte interval.

Pro pokrocilejsi programovani jizdnich stop zvolte
,upravit®.

Viz “6.4.2 Vytvoreni programu kolejovych radkii na
miru .

C. Zvolte pocet cyklu (jizd), které maji byt zahrnuty
v programu kolejovych fadkid. Kdyz napriklad
zvolite 2, kolejové fadky se budou vytvaiet v kazdé
druhé jizde; kdyz zvolite 5, kolejové fadky se budou
vytvaret v kazdé 5. jizdé

D. Mapovani portd, viz “6.4.1 Mapovani portii“.

E. Pridejte automatické snizeni mnoZzstvi pii vytvareni
kolejovych fadkt, nebo je nechte stejné.

Vyberte poc¢ate¢ni hodnotu v programu vytvareni

kolejovych fadku stisknutim tlacitka 2%1/2 na domovské
obrazovce a upravte pocatec¢ni hodnotu pomoci tlacitek

(Ha().
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Vseobecna nastaveni

6.4.1 Mapovani porti

Tramiing Tramline

Calibration t
3 Hoppera o o i
B3 Hopper B

Radar o °

Lift Control

o ©
E General
Task Control

42 Tramline

a SeedEye . Motor

E Licenses .Renular ° 0
B8 seeapeptn . Leftramline @ e

Alarms .Righthimline

Obrazek 6.13

Stopa traktoru ukazuje, které porty odpovidaji kolejovym
radkum a které porty maji motory. Tisknutim fadku
mizete pfepinat stav vytvareni kolejového fadku mezi
normalnim, levym a pravym.

6.4.2 Vytvoreni programu kolejovych Fadka na
miru

Kdyz pro program kolejovych fadka zvolite “Vlastni”, 1ze
vytvareni kolejovych fadkl naprogramovat individualné
pro kazdou jizdu. Vyberte zakladani kolejovych fadki

v jizd€ v obou stopach kol, v levé nebo pravé stopé€ kola,
nebo zvolte moznost kolejové fadky viibec nevytvaret. Je
mozné naprogramovat az 30 cykla.

Step 1 Off >

Step 2 off »

Step 3 Both »
Obrazek 6.14

1. Zvolte pocet cykla (jizd), které maji byt zahrnuty
v programu kolejovych tadka (stisknéte C v
“Obrazek 6.12 ). Pokud se na obrazovce nemohou
zobrazit v§echny fadky, mtzete pietacet seznam
posouvanim prstu na dotykové obrazovce nahoru

nebo dolu.
Off v
Left
Right
Both
Obrazek 6.15

2. Vyberte nastaveni kolejovych fadkt pro kazdou jizdu
zahrnutou v programu kolejovych fadkt. Stisknéte
pole pro jizdu, kterd ma byt zménéna, a vyberte jednu
Z moZnosti.

Tableau 6.1

Oba

Levy

Pravy

Vyp.

6.5 Licence

Ohledné licenéniho klice se obratte na prodejce.

Settings Licenses

Calibration

3 Hovpera
Radar
3 uift control

Settings
General

Task Control
Tramline

& seedeye

A CE—

&) Alarms

Configuration
Configuration

& seedeye

Obrazek 6.16

Gateway ID

Licenses.

Enter license key

000010E07BDC3080VAD0004761-C1EC

1. Vyberte licence (A) z menu na levé strané.

2. Gateway ID, coz je jedine¢né identifikacni ¢islo
prifazené aktualni jednotce Gateway, se zobrazuje
v poli (B). Pii kontaktovani svého prodejce, uved’te
toto ID pro zpfistupnéni licen¢niho klice vyrobku.

3. Kliknéte na pole (C) a zadejte do n¢ho licencni klic.

B

C

904331-cs; 30.04.2026
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6.6 Alarmy

Settings Alarms

Calibration

B3 Hoppera
B3 Hopper B
Radar

Lift Control

Fan Speed Low 1500 rpm >

Fan Speed High 5000 rpm >

Blockage Sensitivity

G MmMQgN >

Enable Low Row Flow Monitoring C
Settings
General

BB tramiine
E SeedEye

[ Licenses

Configuration
Configuration

Low Flow Sensitivity 50 % »

Enable Low Section Flow Monitoring [ ves

Hopper Low Pressure Yes

a SeedEye
~ | 0 —

Obrazek 6.17

A. Nizké otacky ventilatoru

* Ventilator osiva, alarm nizkych otacek. Zakladni
nastaveni: 1 500 ot/min

B. Vysoké otacky ventilatoru

* Ventilator osiva, alarm vysokych otacek. Zakladni
nastaveni: 5 000 ot/min

Citlivost ucpani

Povoleni sledovani nizkého pratoku fadkd zap./vyp.
Nizka citlivost pratoku

Povoleni sledovani nizkého pratoku sekci zap./vyp.

Nizky tlak zasobniku ANO/NE (pouze pro Inspire
1200C)

Ommon

Dtirazné doporucujeme zapnout alarm nizkého tlaku v
zasobniku, protoze nespravny tlak v zasobniku mize
vést k mezeram ve vysevu.

6.7 E-Connect

E-Connect umoziuje stroji komunikovat udaje o pouziti v
realném cCase s portalem Viderstad E-Connect.
Komunikace vyuziva mobilni datové sluzby. V nastaveni
aplikace E-Control je mozné vypnout pfenos dat do
cloudu. Pfenos dat bude pozastaven, dokud nebude
nastaveni zménéno zpét na aktivni.

E-Connect

E-Connect enabled ﬁ A

Signal strength Excellent B

Connectivity status Online C
Obrazek 6.18

A. E-Connect povoleno — Povoleni ptipojeni k cloudu,
ZAP/VYP.

B. Sila signalu — Hodnoty sily signalu: Vynikajici/
Silny/Stifedni/Slaby/Zadny.

C. Stav pfipojeni — Stav pfipojeni k cloudu: Online/
Offline/Online (neni nakonfigurovano)/Offline (neni
nakonfigurovano).

6.8 Hloubka vysevu

Hydraulic Controlled Seed Depth On > A
Seed Depth 15 > B
Increment Step Size 1> C

Hydraulic
Bleed

Align sections

Obrazek 6.19

A. Hydraulicky ovlddana hloubka seti Automatické
hydraulické ovladani zapnuti/vypnuti hloubky vysevu.
Pokud je zvolen automaticky rezim, vyska se nastavi
automaticky tak, aby bylo dosazeno cilové hodnoty.

B. Hloubka seti: Cilova hodnota pro hloubku seti, 1ze
nastavit pouze pii aktivované hydraulické regulaci
hloubky seti.

C. Velikost prirtstku: Velikost kroku pro nastaveni
hloubky vysevu, jak je popsano v ¢asti “11.7“

D. Vyrovnani sekci: Funkce zarovnani sekci seci botky.
Nejlepsich vysledkti dosahnete, kdyz je stroj v
klidovém stavu na rovném povrchu a v rezimu seti s
nizkym pritlakem radli¢ek. Funkce vyrovnani zveda
vysevni radlice, aby se tiseky narovnaly, coz lze
pozorovat na hodnotach senzoru, které se blizi nule.
Postup trva nékolik sekund. Upozornéni: Tuto funkci
1ze spustit pouze tehdy, kdyz je stroj rozlozeny a
ventilator bézi.

E. Odvzdu$néni hydrauliky Funkce odvzdusnéni za-
jistuje, ze v hydraulickém systému neni zadny vzduch.
Pouzijte funkci odvzdu$néni, kdyz je stroj v klidovém
stavu na rovném povrchu a v rezimu seti s nizkym
ptitlakem radli¢ek. Funkce odvzdusnéni postupné
zcela zasune a vysune hydraulické valce. Proces trva
asi minutu. Upozornéni: Tuto funkci lze spustit pouze
tehdy, kdyz je stroj rozlozeny a ventilator bézi.

F. Aktualni vyska: Hodnoty vyskového senzoru pro
kazdy tsek.

18
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7 Kalibrace

7.1 Nastaveni
e ]
Calibration
3 Hoppera A
B3 Hopper B B
7 Radar C
Lift Control D
Obrazek 7.1

A. Kalibrace zasobniku A

B. Kalibrace zasobniku B

C. Kalibrace radarové jednotky
D. Kalibrace fizeni zdvihu

7.2 Zasobnik A a B

A

Hopper A

Settings

Calibration

¥ Hopper A
8 Hopper B
Radar

m LIt Control Product Seed >

Settings Rate 100.0 kg/ha >

General
Tramline
a SeedEye
B Licenses
@ Alarms

Configuration
Configuration

Calculator >
Apply to all sections Yes

Section 1>

Bag Weight 0.00 kg

T OTmmON @

a SeedEye

[ J
Obrazek 7.2 Zasobnik A

A. Pocita pocet pulsi.
B. Vypocita impulzy/kg.

C. Zadejte produkt (produkt je bud’ osivo, nebo hnojivo).

Podle toho, ktery zasobnik se kalibruje, jsou také
moznosti vybéru:

* Sledovat zasobnik A

* Sledovat zasobnik B

Pokud je produkt pro zasobnik B nastaven na
»Sledovat zasobnik A“, je aktivovany sériovy vystup.
Stroj spusti vystup ze zasobniku A. Az bude zasobnik
A podle hladinovych snimacii prazdny, zahaji stroj
misto toho vystup ze zasobniku B.

D. Aplikované mnozstvi osiva.

Otevie se kalkulacka, viz “7.2.2 Kalkulacka “.
Nastavit stejnou hodnotu pro v8echny sekce zap./vyp.
Nastavit hodnotu jen pro vybranou sekci.

. Zadat hmotnost obsahu kalibra¢niho sacku.

Napliite davkovaci systém.

- @momm

Proved’te kalibraci

7.2.1 Kalibrace

Kalibrace se obvykle provadi na jedné vystupni jednotce
a hodnoty se automaticky pienesou na ostatni. Pokud to
vyzadujete, je také mozné kalibrovat vystupni jednotku
samostatné.

Pted kalibraci se pfesvédcte, Ze je v zasobniku na osivo
dostate¢né mnozstvi osiva. Vyska osiva v zdsobniku by
meéla byt nejméné 15 cm.

1. Nastavte vysevni Ustroji a vyberte vysevni valecek
tak, aby vyhovoval aktualnimu druhu osiva.

Zadejte hodnoty v kalibra¢nim menu.
Napliite vystupni systém tla¢itkem ,,Pfedplnéni®.

Vyprazdnéte kalibraéni sacek a vrat'te ho na misto.

vk v

Zvolte tlacitko kalibrace ,,Naplnit pytel* a podrzte je
stisknuté, dokud se kalibra¢ni sacek nenaplni
spravnym mnozstvim osiva. Impulzy z ptivodu se
zobrazuji vedle symbolu impulzu.

6. Zvazte obsah kalibra¢niho sacku. Tip: Nejprve
vynulujte vahu s prazdnym kalibracnim sackem.

7. Zadejte hmotnost obsahu kalibra¢niho sacku v kali-
bra¢nim menu.

* V poli se automaticky zobrazi pocet impulzii na
kg.

*  Chcete-li zadat pocet impulzli rucné, stisknéte
pole a zadejte pocet impulzl ve vyskakovacim
okné.

*  Chcete-li kalibraci zrusit a provést novou
kalibraci, opakujte body 3 az 7.

8. Kalibra¢ni menu miiZete opustit pomoci h, nebo
prejdéte ptimo ke kalibraci dalsi jednotky.

7.2.2 Kalkulacka

K dispozici je kalkulacka, kterou lze pouzit k usnadnéni
vypoctu spravného setého mnozstvi. To lze provést
dvéma riznymi zptsoby; bud’ na zakladé pozadované
mnozstvi, aby bylo zfejmé, jaké bude vysledné vzchazeni.
Pokud se zada také celkova zpracovavana plocha, 1ze
vypocitat celkovou spotiebu osiva v tunach.

904331-cs; 30.04.2026
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7.2.2.1 Hustota rostlin/m?

Do tohoto pole zadate na zakladé pozadované hustoty
rostlin kli¢ivost a hmotnost tisice semen, abyste ziskali
spravné seté mnozstvi. To funguje také u stroju, které
maji systém SeedEye a SeedCounting.

- R

Target Population 100 plants/m?
Thousand Grain Weight 123 9/1000 Seed
Germination 91 % A
Field Germination 78 %
Total Area 100 ha
Target Rate 1733 kgha ~— B
Target Rate 1409 seeds/m?*
Seed Tonnage Needed 17.3 Tonnes \
Remember to calibrate the machine after applying a new rate. C
-
,
Obrazek 7.3

1. Zadejte ptislusné hodnoty do poli v oblasti A.

Celkova plocha je volitelna pro vypocet celkového
mnozstvi.

2. 'V poli kg/ha (B) se zobrazuje ziskany vysledek.
3. 'V poli osivo/m? se zobrazuje, kolik je tieba zasit.

4. Stisknutim tla¢itka D zvolte seté mnozstvi.

Obrazek 7.4

5. Vyberte ANO/NE.

7.2.2.2  kg/ha

Tento rezim je nastroj pro zjisténi, jaké by mélo byt
vysledné vzchazeni na zakladé konkrétniho setého
mnoZzstvi.

plants/m?-> kg/ha

Sowing Rate

Thousand Grain Weight

kgtha

/1000 Seed A
Germination

Field Germination

Total Area

Result Population
Target Population Rate
Seed Tonnage Needed

4267 plants/me ~l— B

4444 seeds/m?

240 Tonnes \

Remember to calibrate the machine after applying a new rate

N -

Obrazek 7.5

C

—_

Zadejte piislusné hodnoty do poli v oblasti A.
V poli kg/ha (B) se zobrazuje ziskany vysledek.

V poli osivo/m? se zobrazuje, kolik je tfeba zasit.

Eal

Stisknutim tlacitka D zvolte seté mnozstvi.

Obrazek 7.6

5. Vyberte ANO/NE.

20
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7.3 Radarova jednotka

Radar Calibration

A 0 99 » B

Calibration Settings

Distance
E——

Obrazek 7.7

100m > C

B -

A. Béhem kalibrace ukazuje celkovy pocet impulzl
radarové jednotky.

B. Ukazuje vysledek kalibrace jako pocet impulzi na
metr.

C. Pole pro zadani ujeté vzdalenosti pfi kalibraci.

o

Ukonci kalibra¢ni sekvenci.

E. Vynuluje a spusti méfeni.

Nakalibrujte radarovou jednotku:

1. Vymeéite vzdalenost podle své volby (nejméné 100 m).
V mist€ startu stisknéte (D) pro zahédjeni méfeni.

Po projeti vymétené vzdalenosti stisknéte (E).

Eal

Stisknéte pole (C) a zadejte ujetou vzdalenost
v metrech.

5. Vypocita se pocet impulzli na metr ujeté vzdalenosti a
automaticky se aktualizuje v poli (B).

7.4 Rizeni zdvihu

Settings Lift Control

Calibration

B3 Hoppera
Radar @
=} | Lift Control

Settings
Low Lift 20>

General
© [AFeed start 8>

@ reeastop 5>

Task Control
Tramline
s SeedEye

@ Alarms

Configuration

Configuration

Obrazek 7.8
Nastaveni

Nastaveni urovné pro polohu seti a polohy nizkého
zdvihu stejné jako nastaveni Grovni pro zahajeni
davkovani a zastaveni davkovani.

A. Vyska zdvihu. Aktualni vyska stroje.

B. Uroven nizkého zdvihu. Zadana hodnota je uréité
procento urovng pln¢ zvednutého stroje, ktera je 100.

C. Urovei pro spusténi vystupu. Uroved, pi niz vysevni
ustroji zacne vydavat osivo, kdyz se stroj spousti do
polohy seti. Standardni hodnoty jsou relativni aktualni
hodnoty pro polohu nizkého zdvihu a polohu seti
(u stroj, kde jsou k dispozici). Kdyz se zméni poloha
nizkého zdvihu nebo poloha seti, upravi se rovnéz
uroven pro zahajeni davkovani.

D. Uroveti pro zastaveni vystupu. Urovet, pii niz
vysevni Ustroji pfestane vydavat osivo, kdyz se stroj
zveda do polohy nizkého zdvihu. Standardni hodnoty
jsou relativni aktualni hodnoty pro polohu nizkého
zdvihu a polohu seti (u strojii, kde jsou k dispozici).
Kdyz se zméni poloha nizkého zdvihu nebo poloha
seti, upravi se rovnéz uroven pro zahdjeni davkovani.

E. Indikaéni Sipky.
Serizeni

1. Stisknéte tladitko nastavované funkce v poli se
stupnici vysky.

2. Zvednéte nebo spust'te seci jednotku do poZadované
polohy pomoci ovladaci paky hydrauliky. Sipka (E)
sleduje pohyb seci jednotky na stupnici vysky.

3. Mezi jednotlivymi nastavenimi hodnotu potvrd'te.

W .

AL 2 nemize byt nikdy vyssi nez
J

bl nemiize byt nikdy vyssi nez .

904331-cs; 30.04.2026
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8 Konfigurace

Neplatna konfigurace stroje mize vést k posko-
zeni stroje.

Seci stroj ma vzdy zakladni tovarni nastaveni se
spravnym typem stroje atd. Pfi vyméné zafizeni Gateway,
které obsahuje pamét’ stroje, musi byt provedena nova
zakladni konfigurace. V nasledujici nabidce konfigurace
se provadéji urcita nastaveni, napfiklad zafizeni na-
montovaného na stroji.

Configuration

Machine

Machine Type IE1200C > A
CrossBoard Mounted ES B
SeedEye Yes C
Managed track eradicator Yes D
Coulter cylinder Parallel 65 > E
Sink Stop Valve F
CAN Flex Head Yes G
Seed Depth H
Triforce 2 Yes I

Obrazek 8.1

A. Uvedte typ stroje (viz typovy stitek)
CrossBoard neseny ANO/NE.
SeedEye ANO/NE

. Rizeny kypfi¢ stop traktoru ANO/NE
Vilec seci botky

moaw

CAN Flex Head installed

Section 1 J
Section 2

Section 3

Section 4 Yes

Section 5 Yes

Section 6 No

Section7 No

Section 8 No

Machine Sensors
CrossBoard Current Sensor > K
Machine Height Exteral Angle Sensor > L

Height Sensor Calibration M
Obrazek 8.3

J.  Uved’te profily namontované pomoci CAN Flexhead
K. Typ snimace CrossBoard

CrossBoard

None
Voltage Sensor v

Current Sensor

Obrazek 8.4

L. Typ snimace vysky stroje
M. Zah4jit kalibraci snimace vysky

8.1 Konfigurace CAN Flexhead

CAN Flex Head

Coulter cylinder B Hopper A Unknown Distributor Heads
"// Radar FlexHead-134: 224612405002-02846b
Master Slave 75-70 Lift Control FlexHead-135: 224612405003-03846b
Parallel 65 v General o
Tramline
B seedeye
Obrdzek 8.2 & ieenes
m Seed Depth
*  Master/Slave 75-70 & weme
Configuration
. Paralelni 6 5 Configuration
F. Ventil zastaveni klesani ANO/NE ; A. -
G. CAN Flexhead ANO/NE
H. Hloubka seti ANO/NE Obrdzek 8.5
) razek 8.
1. Triforce 2 ANO/NE
Otevtete kartu konfigurace CAN Flexhead a ptitad’te
rozdélovaci hlavu k pfislusné sekci.
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Unknown Distributor Heads

FlexHead-134: 224612405002-02846b

Identify
Section

Obrazek 8.6

FlexHead-135: 224612405003-03846b

Stisknéte tlacitko ,,Identifikovat” u jedné z
neznamych rozdélovacich hlav. Motory na této
rozdélovaci hlavé se zacnou pohybovat nahoru a dolt,
aby bylo mozné ur€it jejich polohu.

Stisknéte tlacitko ,,Vybrat“ v misté, kde se nachazi
rozdélovaci hlava. Systém se poté restartuje.

Unknown Distributor Heads

FlexHead-135: 224612405003-03846b
Section
Section 4: 224612405002-02846b

Obrazek 8.7

3. U zbyvajicich neznamych rozdélovacich hlav

opakujte kroky 1-2.

B. Interni snimac

8.2.1 Externi snimac¢ ahlu

P1i vybéru externiho snimace uhlu se zobrazi tlacitko pro
kalibraci.

1. Spust'te stroj Uplné doli.

Settings Configuration

Calibration Machine
B Hoppera

Machine Type IE1200S >
g2 Radar

Crossboard Mounted Yes

Lift Control
Height Sensor Type

Settings
General Height Sensor Type External Angle Sensor

Tramline Height Source Calibration D
B Licenses
Alarms

Cﬂnﬁiuratmn

Obrazek 8.10

2. Stisknéte tlacitko (D) pro spusténi kalibrace.

Section
Section 4: 224612405002-02846b

Section 5: 224612405003-03846b

Obrazek 8.8

V piipad¢ potieby lze rozdélovaci hlavu vyhledat a
premistit do jiné sekce, nez byla ptivodné zvolena.

Height Source Calibration

nder is fully out? (yellow

8.2 Typ snimace vySky

Height Sensor Type

Settings

Obrazek 8.11

3. Na obrazovce se zobrazi vyskakovaci okno. Stisknéte
Ano nebo Ne.

Calibration
B Hoppera
&7 Radar

Lift Control

Settings
General

Tramiine
B Licenses

Alarms

Configuration
A ' Configuration

External Angle Sensor

Internal Sensor

Obrazek 8.9

A. Externi snimac¢ uhlu

w>
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9 Pracovni nastaveni

) 9.2 Pritlak kridel
o N2

Coulter Pressure Wing Pressure Pritlak kiidla je spojeny s pfitlakem vysevni jednotky a
lze ho nastavit podle potieby.

Automatic Mode

50 bar 49 bar 5.0 /10
Target Actual Setting

Wing Pressure

A 5. 0 /10
Setting
Obrazek 9.1
B C
9.1 Pritlak botky
Zvysena procentudlni hodnota vede ke zvyse- Obrazek 9.3
nému napéti ventilu a z toho vyplyva zvyseny
tlak systému A. Aktualni tlak kiidel
B. Tlacitko pro nastaveni pfitlaku —
C. Tlacitko pro nastaveni pfitlaku +
Coulter Pressure Na displeji se na stupnici 0-10 zobrazi hodnota (A) tlaku

ktidel v systému. Tlak systému lze nastavit tlacitky +/—
(C). Tuto hodnotu byste méli upravovat jen tehdy, pokud
po nastaveni spravnych otacek ventilatoru neni tlak
dostate¢né vysoky.

Automatic Mode

50 bar 50 bar 9.3 Kypf¥i¢ stop traktoru

Ar.ﬁ\’r??

Coulter Pressure Wing Pressure

Target Actual

+

Automatic Mode

Obrazek 9.2 50 bar 49 par 5.0 /10

Target Actual Setting
Pro plnou funkénost by mél bézet ventilator.
A. Cilova hodnota
B. Skute¢na hodnota
C. Tlacitko pro nastaveni pfitlaku —
D. Tlacitko pro nastaveni pritlaku +

Na displeji se zobrazuje hodnota (A) aktualniho tlaku
v systému. Tlak systému lze nastavit tlacitky +/— (C). Obrizek 9.4
Velikost nastaveni ukazuje skuteéna hodnota (B). Tuto
hodnotu byste méli upravovat jen tehdy, pokud po
nastaveni spravnych otacek ventilatoru neni tlak
dostate¢né vysoky.

Kypfi€ stop traktoru lze zvedat nebo spoustét ru¢né nebo
automaticky.

1. Stisknutim tla¢itka kypfice stop traktoru /)
aktivujete automatickou funkci.
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2. Kypfi€ stop traktoru se pii pouziti automatické funkce
automaticky spusti spolecné se strojem.

3. Kypfi€ stop traktoru se vzdy zveda spole¢né se
strojem, bez ohledu na rezim, aby se zabranilo
nasazeni kypfice stop traktoru pfi couvani se strojem
nebo pii skladani stroje.

9.4 Navod k rozkladani kridel

O

Pii rozkladani stroje do pracovni polohy brani
privodce tomu, aby se CrossBoard dostal do
polohy, v niz by poskodil zasobnik. Privodce
vam ukaze, které okruhy je tfeba pouzit, a bude
vas informovat, kdy jsou jednotlivé stavy vhodné,
aby nedoslo ke Skodlivému namahani stroje.

Jakmile je pruvodce spustén, je nutné jej
dokoncit. Pokud neni postup dokoncen, jsou
funkce zvedani a spousténi omezeny a spusti se
alarm.

O

Z prepravni polohy do pracovni polohy

AR
W )
Wing Unfold Guide

_—
b

t 7t
T T

Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.5

1. Zvednéte kiidla z ptepravni podpéry (Zluty okruh
minus).

@ N7 )

Wing Unfold Guide

om

s
Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.6

2. Oteviete zamek kiidel (¢erny okruh minus) pfi
rozkladani kiidel (Cerveny okruh minus).

Jakmile jsou kiidla téméf v jedné pfimce, stisknéte
tlacitko potvrzeni.

w N 0

Wing Unfold Guide

Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.7

3. Spustte kiidla skoro az na zem (zluty okruh minus),
dokud se znovu automaticky nezastavi

w NN

Wing Unfold Guide

Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.8

4. Zvednéte CrossBoard (modry okruh plus).

904331-cs; 30.04.2026
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w 7

Wing Unfold Guide

Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.9

5. Spustte ho na zem (zluty okruh minus).

w 7

Sequence done!

Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.10

6. Stroj je nyni v pracovni poloze.

9.5 Navod ke skladani kiidel

privodce tomu, aby se CrossBoard dostal do
polohy, v niz by poskodil zasobnik. Privodce
vam ukaze, které okruhy je tfeba pouzit, a bude
vas informovat, kdy jsou jednotlivé stavy vhodné,
aby nedoslo ke Skodlivému namahani stroje.

@ Pti skladéani stroje do piepravni polohy brani

dokon¢it. Pokud neni postup dokoncen, jsou
funkce zvedani a spousténi omezeny a spusti se
alarm.

@ Jakmile je pruvodce spustén, je nutné jej

Z pracovni polohy do prepravni polohy

Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.11

1. Zvednéte CrossBoard (modry okruh plus).

Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.12

2. Spustte kiidla (zluty okruh minus).

26
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S

Wing Fold Guide

Confirm

Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.13

3. Zvednéte seci botky na piepravni podpéru (Cerny
okruh minus).

Jakmile jsou seci radlicky zvednuté, stisknéte tlacitko
potvrzeni.

Je velmi dilezité zvednout seci radlicku az
na doraz pro piepravu, aby nedochézelo k
nadmérnému namahani stroje.

S

Wing Fold Guide

Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.14

4. Zvednéte kiidla jesté vys (zluty okruh plus), dokud se
zafizeni samo nezastavi.

S

Wing Fold Guide

Qi
Tilt Cylinder

Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.15

5. Spustte CrossBoard uplné dol (modry okruh minus).

Wing Fold Guide

Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.16

6. Zvednéte kiidla (zluty okruh plus), dokud se zatfizeni
samo nezastavi.

Wing Fold Guide

Confirm

[gfl

L

Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.17

7. Oteviete zamek kiidel (Cerny okruh minus) pii
skladani k#idel (¢erveny okruh plus).

Jakmile jsou ktidla zcela zasunuta, stisknéte tlacitko
potvrzeni.

904331-cs; 30.04.2026
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S

Wing Fold Guide

Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.18

8. Kdyz jsou kiidla slozend, nakloiite je na piepravni
podpéru (zluty okruh plus).

Sequence done!

}
LR

|
T-

Tilt Cylinder
Power Beyond
CrossBoard

Obrazek 9.19

9. Stroj je nyni v pfepravni poloze.

9.6 Vyprazdnéni zasobniku

Pred spusténim funkce vyprazdiovani oteviete
kalibraéni klapku pod motory

Tlacitko pro vyprazdnéni je skryté, dokud
ventilator bézi. Pfi bézicim ventilatoru nelze
zasobniky vyprazdnit.

Obrazek 9.20

1. Stisknéte pole na strané, na nizZ chcete vyprazdnovat.

Obrazek 9.21

2. Vyprazdiovana strana se vyznaci zelenou barvou.

3. Stisknutim vyprazdiovaciho tlac¢itka se spusti motory
ve vyznacenych sekcich zasobniku.

28
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10  Statistika

Statistiku celkové provozni doby seciho stroje
nelze vynulovat!

Prejdéte do statistického menu stisknutim nall .

Ve statistickém menu se zobrazuje statistika dvou
samostatnych davkovacich ustroji a také celkova doba
provozu seciho stroje a virtualni ukazatele nadrze, viz A.

Statistiku ptislusného produktu lze vynulovat stisknutim
pole, v némz se zobrazuji tyto vysledky.

Akce vynulovani by pak méla byt potvrzena ve
vyskakovacim okné, které se zobrazuje.

Pridanim velikosti napIné produktu se za provozu pocita
zbyvajici mnozstvi produktu.

10.1 Virtualni hladinomér

A micl  E
B

C F
D G

Obrdazek 10.1

A

@ Virtualni hladinomér

18 Ukazatel ujeté vzdalenosti 1

2 a Ukazatel ujeté vzdalenosti 2

b3 a Celkem

(@
fU

- g C g

Q

Zbyvajici mnozstvi produktu. Pfi stisknuti
prislusného pole pro zasobnik A nebo B lze
produkt resetovat, viz “Obrazek 10.2 .

Zbyvajici plocha

Zbyvajici ¢as

Zasobnik A, zbyvajici produkt

Zasobnik B, zbyvajici produkt
Resetujte vSechny produkty (jak zasobnik
A, tak zasobnik B), viz “Obrazek 10.2 “.

Zmeéna celkové hmotnosti produktt v za-
sobniku A, viz “10.1.1 Pridani produktu “.

Zména celkové hmotnosti produktd v za-
sobniku B, viz “10.1.1 Pridani produktu .

Reset Statistic?

e you want to reset the statistics?

Obrazek 10.2

904331-cs; 30.04.2026
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10.1.1 Pridani produktu 10.2.1 Ukazatel ujeté vzdalenosti

Reset All

Hopper A: Total Weight

:
Q2 T 2

0.65
ha

Bag Weight

(F)

=
LLLE

Obrazek 10.3 Obrazek 10.4

1.

10.2 Provozni statistika

Chcete-li upravit velikost pouzivanych pytla, zadejte Ukazatel ujeté vzdalenosti (1 nebo 2), pro ktery se
hmotnost jednoho pytle pomoci (F), viz “Obrdzek zobrazuje pfislusna hodnota, je zeleny (A). Cheete-li vse
10.1 “. Zadejte prislusnou celkovou hmotnost osivaa/  vynulovat, stisknéte B.

nebo hnojiva tisknutim tlacitek + a —. . o .
Jednotlivé hodnoty lze vynulovat individualné kliknutim

Pfislusnou hmotnost napln¢€ osiva a/nebo hnojiva pfimo na hodnoty. Vynulovani je mozné pouze na
zménite stisknutim tlacitka + pro pfidani jednoho MASTER terminalu.

pytle nebo (E) pro zadéani celkové hmotnosti. o o
Je-1i aktivni spole¢né plnéni, statistiky pro oba zasobniky

Ulozte stisknutim tlacitka C. Chcete-li se vratit na se slouci.
predchozi stranku bez provedeni zmén, stisknéte D.

B T 2

nebo hnojivo) v zasobniku A nebo/a zasobniku B.

3.12 140

ha kg

K dispozici jsou dva typy provoznich statistik: Ukazatel 3057528

ujeté a ukazatel celkové vzdalenosti. K dispozici jsou dva
ukazatele ujeté vzdalenosti, které mizete pouzivat podle
svych preferenci. Zahrnuji osetou plochu, vydané
mnozstvi aktivniho produktu a celkovou zpracovanou
plochu. Casto se déli na denni a sezonni ukazatel, ale to
zalezi na uzivateli.

a Oseta plocha Obrizek 10.5

Je-li aktivovano pocitani semen, zobrazi se pocet semen

v pocitadlech 1 a 2.

ného mnozstvi.

a Objeta plocha

m Zobrazuje celkovou hmotnost nadavkova-

30
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S
T 2

@ 0.19 18 0.19
ha kg ha

Obrazek 10.6

Statistiky vychazeji ze zasobniki a nikoli ze semen nebo
hnojiv.

10.2.2 Celkova statistika

Obrazek 10.7

Zde se zobrazuje celkova oseté plocha a doba, po kterou
byl stroj v provozu. Tyto hodnoty nelze béhem zivotnosti
stroje vynulovat.

904331-cs; 30.04.2026
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11  Pouzivani na poli

11.1 Variabilni seté mnozstvi

Stisknutim policka pro aplikacni davku osiva na
pracovnim displeji se objevi vyskakovaci okno pro
variabilni nastavitelnou aplikaéni davku.

Variabilni aplika¢ni davka se fidi pfimo na domovské
obrazovce volbou procentualni zmény.

Procentualni zména se zaznamena v kalibraénim menu,
viz “Obrazek 7.2 Zasobnik A“.

Adjust Rate

Obrazek 11.1 Vyskakovaci okno

Nastavte pozadovanou zménu. 0% znamena beze zmény.

11.2 Manualni davkovani

Pro vybér funkce stisknéte pole na pracovnim
displeji.

Zeleny symbol = davkovani uvolnéno. Podrzte tlacitko
stisknuté, aby se provadélo davkovani, aniz stroj jede
vpred. Pouziva se napiiklad pfi zahajeni v rohu pozemku
nebo pfi kontrole vysevu.

Bily symbol = davkovani zablokovano.

Standardni vybér, pro jakou rychlost jizdy je nastaven
davkovaci vystup, se provadi v menu zakladnich
nastaveni, viz “6.2 Zakladni nastaveni*.

o

11.3 Nastaveni kolejovych Fadki

Na pracovnim displeji se zobrazuje cyklus vytvareni

kolejovych fédku

Prvni ¢islo vyjadiuje, ve které fazi cyklu kolejovych
radku se nachazite.

Druha ¢islice indikuje pocet cykli vytvareni kolejovych
fadkl v programu vytvareni kolejovych tadkd, viz “6.4

Vytvarent kolejovych Fadkit ™ pro nastaveni cyklu
vytvareni kolejovych fadku.

Zeleny symbol = vytvateni kolejovych fadkt zapnuto
Bily symbol = vytvareni kolejovych adka je vypnuto.

Cerveny symbol indikuje problém s vytvafenim kolejo-

vych radku.

Postupte o jeden krok v programu vytvaieni kolejovych
A4

fadku stisknutim pole AR

Adjust Tramline Bout

173 &=

Obrazek 11.2 Vyskakovaci okno

A. O krok dozadu v programu vytvareni kolejovych
radka

B. O krok dopfedu v programu vytvafeni kolejovych
radkn

C. Restartovani programu vytvareni kolejovych radkii na
1

D. Potvrzuje zménu v sekvenci

114 Automaticky postup
Stisknéte pole na pracovnim displeji pro vybér funkce
N

Zeleny symbol = funkce je aktivovana.

Bily symbol = funkce je blokovana.

\
1. Stiskndte "/*¥ pro vypnuti automatického postupu
(bily symbol)

2. Stisknéte 4+ E pro piechod na vysoky zdvih. Nyni
1ze stroj zvednout do maximalni vysky (zeleny
symbol).

3. Zvednéte stroj a opust’te jizdu, napt. pro naplnéni
zasobniku na osivo.

32
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4. Je-li seci stroj v poloze, v niz mize byt opét zahajeno
4
1 R P . -
seti, stisknéte """« pro ndvrat k automatickému
postupu (zeleny symbol) a pfepinani znamenaku a

+ pro navrat do polohy nizkého zdvihu (bily
symbol)

5. Spustte stroj do polohy seti a pokracujte.

11.5 Nizky zdvih

Se strojem v poloze nizkého zdvihu se nesmi
couvat.

O

4+ E Pro vybér funkce stisknéte pole na pracovnim
displeji.

Zeleny symbol = aktivovan nizky zdvih. Pouziva se,
kdyz jsou seci botky vyzdvizené z pudy a zastavi se
vystup.

Bily symbol = aktivovan plny zdvih. Pouziva se pfi
preprave stroje. Pti couvani stroje musi byt vzdy pouzit
plny zdvih.

11.6 Pritlak seci botky

m Klepnutim na pole na pracovnim displeji oteviete
vyskakovaci okno, ve kterém muizete nastavit pfitlak a
hloubku vysevnich botek.

Obrazek 11.3 Vyskakovaci okno pro nastaveni vysevnich
botek

Chcete-li zménit pritlak vysevnich botek, klepnéte na

ikonu pfitlaku vysevnich botek (vlevo) tak, aby se
zvyraznila zelené.

Pritlak zvysite tisknutim [E

Piitlak snizite tisknutim

Kdyz je upraven tlak seci botky, zaktualizovana hodnota
se automaticky zobrazi na stavovém fadku na domovské
obrazovce.

11.7 Hloubka vysevu

m Klepnutim na pole na pracovnim displeji oteviete
vyskakovaci okno, ve kterém miiZete nastavit hloubku
vysevnich botek.

Obrazek 11.4 Vyskakovaci okno pro nastaveni vysevnich
botek. Zde s nastavenim tlaku a hloubky.

Chcete-li zménit hloubku vysevku, klepnéte na ikonu
hloubky vysevku (vpravo), aby se zvyraznila zelen¢.

+

Hloubku zvysite stisknutim tlacitka

Hloubku snizite stisknutim tlacitka

Kdyz je upravena hloubka seci botky, zaktualizovana
hodnota se automaticky zobrazi na stavovém fadku na
domovské obrazovce.

904331-cs; 30.04.2026
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12 SeedEye

O

Viderstad AB neodpovida za chyby davkovani
osiva, ke kterym dojde v disledku nespravnych
informaci zadanych do menu SeedEye.

Viderstad AB neodpovida za chyby davkovani
osiva, ke kterym dojde v disledku nedostate¢né
vycisténého osiva

Viderstad AB neodpovida za chyby davkovani
osiva, ke kterym dojde v dusledku kolisani
hmotnosti tisice zrn (TGW) dodévek osiva.

Viderstad AB neodpovida za odchylky, ke
kterym dojde v dusledku kliceni na poli.

SeedEye je systém, ktery umoziuje automatickou
kalibraci a sledovani davkovanych mnozstvi osiva béhem
seti.

SeedEye ovSem neni singulac¢ni systém, a proto mnozstvi
vydanych semen mtze béhem seti kolisat o nékolik
procentnich bodt nahoru nebo dold.

Pro dosazeni nejlepsich vysledkti musi byt pouzité osivo
dikladné vycisténo.

Slupky a jiné necistoty mize systém registrovat jako zrna,
a proto mize snizit skutecné mnozstvi zrn vysetych na
metr ¢tvereCni vzhledem k mnozstvi, které bylo vlozeno
do systému.

v

mozna hmotnost tisice zrn (TGW) fepky je 4,2 g a hrachu
120 g.

Pro dosaZzeni nejlepsSich vysledkt je nutné pouzivat
doporucena nastaveni stroje stran otac¢ek ventilatoru,
volby pfevodu na vysevni skiini a volby vysevniho
valecku.

12.1

Prehled

Obrazek 12.1

Ke skiince (A) je pfipojen urc¢ity pocet snimaci (B).
U vétsich model jsou rozdéleny do levé a pravé skiinky.
Viz nasledujici pfiklad.

[haf
/(U

Obrazek 12.2

Tableau 12.1

Stroj Radkova Pocet sni- Pocet skii-
rozted, seci maci nék
radli¢ky (osivo) SeedEye
(mm)

IE 1200S 125 96
IE 1200S 167 72

167
1E 1200C 125 96 2
1E 1200C 167 72 2

167
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Kazdy snima¢ ma LED kontrolku. NiZe je uveden
vyznam raznych barev:

Obrazek 12.3

Tableau 12.2 Barvy snimaciu

Barva Popis
Oranzova Cekani na registraci
Zelena Registrovano, v provozu
Cervena P1ili§ nizké napéti
Pomalu blikajici ZapraSeno
oranzova

Rychle blikajici Zablokovano
Cervena

Blikajici modra Aktualizace software

Testovani komunikace se
snimaci

—(VADERSTAD )—

@ 3600 “C
200

kg/ha

Obrdazek 12.4 Sledovani na domovské obrazovce
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12.2 Skrinka SeedEye
2
=
4 @ 30000
ABCD
1 1
Obrazek 12.5

1. Vestavény konektor sbérnice CAN (piedchozi/dalsi zatizeni CAN)

4kolikova zastrcka TE Superseal

2. Vestavény konektor sbérnice X-LiNE (pfipojeni snimace)

4kolikova zastrcka TE Superseal

3. LED kontrolky RGB

Napajeni na vstupu / sbérnice CAN / sbérnice X-LiNE / napajeni na vystupu

4. Upevnovaci poloha

Sroub M7

Tableau 12.3 Funkce stavové LED kontrolky

Napajeni na vstupu Sbérnice CAN Sbérnice X-LiNE Napajeni na vystupu
LED kontrolka B C D
ZELENA Vstupni napéti OK Pfipojeno Pfipojené snimace Vystupni napéti OK
ORANZOVA Nepouzito Cekani na piipojeni | Souvisle sviti: nebyly Nepouzito
detekovany zadné
snimace
Blika: problém s de-
tekei snimace 8
ORANZOVA/ Nepouzito Nepouzito Detekovany snimace Nepouzito
MODRA v bootovacim
rezimu®
CERVENA Nizké vstupni napéti | Chyba sbérnice CAN Chyba sbérnice X- Nizké vystupni
LiNE napéti
MODRA Aktualizace firmwaru

8. Oranzové blikani miize indikovat jeden z nasledujicich pfipadi:
a. Kolize adresy snimace (jsou pfipojeny snimace se stejnou ulozenou adresou).

b. Adresy detekovanych snimacli nenavazuji.

c. Snimace, u kterych nebyla detekovana platna adresa.
9. Nekteré pfipojené snimace jsou v rezimu bootloader (v takovém piipadé LED kontrolka tohoto snimace sviti modte). Proved’te
aktualizaci firmwaru snimace, abyste problém odstranili.
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12.3 Aktivace SeedEye

Nastaveni pro snimace SeedEye se zobrazuji jen tehdy,
kdyz typ stroje podporuje tuto funkci.

Settings SeedEye

Calibration
State Blockage Monitoring » A
B Hoppera

B Hopper B
Radar

BB Litcontrol

Test Sensor Connection

EEm B
C

Settings. SeedEye

Calibration

3 Hoppera
B3 Hopper B
Radar

Lift Control

Settings
-

Tramline
B seedeye
B Licenses
@ atarms

SeedEye Box Setup
Left SeedEye Box Serial Number
Right SeedEye Box Serial Number
Sensor Status

Sensor Status

SeedEye Versions

SeedEye Sensors Software Version
SeedEye Sensors Hardware Version
SeedEye Boxes Software Version

SeedEye Boxes Hardware Version

19-21-0270 >

19-21-0271 >

W >

Settings
e

Tramline
[ Licenses
B Atarms

Obrizek 12.6

1.V menu nastaveni zvolte polozku ,,SeedEye*, ktera je
zvyraznéna zelen€ v “Obrazek 12.6 .

General Settings SeedEye

Off
Blockage Monitoring v

Seed Counting

Obrazek 12.7

2. Zvolte stav (A) a poté zvolte pozadovanou funkci
SeedEye, viz “Obrazek 12.7 .

*  Vyp.: vypne SeedEye

e Monitorovani blokovani: monitoruje davkované
osivo b&hem seti.

* Pocitani semen: Pocita jednotliva semena, pro
aktivaci vyzaduje licenci.

3. Stisknéte tlacitko pro test pfipojeni snimact (B),
abyste otestovali komunikaci se snimaci umisténymi
na semenovodech a zkontrolovali spravné poradi
montaze snimacu.

12.4  Registrace skiinék SeedEye

Kdyz se ma SeedEye pouzit poprvé, musi byt skiinky
zaregistrovany. To se provadi v poloZce Konfigurace/
SeedEye. Jestlize jsou pro osivo nainstalované dvé
jednotky, budou se zobrazovat dve pole pro sériové ¢islo.
Sériova ¢isla se vybiraji ze submenu v polich A a B, viz
“Obrazek 12.8 “.

Jestlize je funkce kalibrace aktivovana za jizdy, objevi se
vyskakovaci okno s dotazem, zda je kalibrace stale jeste
relevantni. To pro zajisténi toho, Ze je kalibrace zadouci,
protoze kdyz se kalibrace provadi na poli, vypne se
davkovani.

124.1

O

Nastaveni SeedEye

Je diilezité zajistit, aby skiinka SeedEye byla
spravné pripojena ke stroji.

Configuration

Configuration

O ScedEye

Update

E F
Obrazek 12.8

1. Aktivnim vybérem sériového cisla skiinky SeedEye
v jednotlivych polich (A a B) na obr. “Obrdzek 12.8
“ zvolte, ktera skiinka SeedEye ma byt pfipojena
k levé a ktera k pravé rozd€lovaci hlavé stroje.

2. Sériova Cisla se vybiraji ze submenu pro osivo

v polich A a B. Aktualni sériova ¢isla naleznete na
stitku skiinky.

3. Stisknutim tlacitka Pfeadresovani (E) inicializujte

systém.

4. Presvédcte se, Ze se nevyskytuji alarmy 530, 540 a

620. Viz “13 Alarmy*.

5. Prejdéte do nastaveni SeedEye, viz obr. “Obrdzek

12.6 “. Stisknéte tlacitko pro test pfipojeni snimaca
(B), abyste otestovali komunikaci se snimaci
umisténymi na semenovodech a zkontrolovali spravné
poradi montaze snimaca.

6. LED kontrolky na snimacich se jedna po druhé

rozsviti modre. Po skonceni cyklu vS§echny LED
zhasnou a sekvence za¢ne znovu.

7. Stisknéte tlacitko pro test pfipojeni snimact (B)

znovu, abyste ukoncili testovaci sekvenci.

8. Presvédcte se, Ze se nevyskytuji alarmy 530, 540 a

620.

9. Aktualizujte software skiin¢k a snimact stisknutim

tlacitka Update Software (F), viz “Obrdzek 12.8 *.

Software je tieba aktualizovat jen tehdy, kdyz
je aktivni odpovidajici alarm nebo kdyz se
1isi software mezi snimaci a piislusnymi
skiinkami.

10. Pokud je aktualizace neispésna, zopakujte ji
opétovnym stisknutim tlacitka pro aktualizaci
softwaru (F).

904331-cs; 30.04.2026
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12.5 Nastaveni citlivosti ucpani a citlivosti

prutoku

oM

Pfi ¢isténi nepouzivejte rozpoustédla, protoze by
mohla poskodit fotobunku!

Blockage Sensitivity 5% >
Enable Low Row Flow Monitoring Yes
Low Flow Sensitivity 50 % >
Enable Low Section Flow Monitoring Yes

Obrazek 12.9

Snimace SeedEye vas budou varovat, kdyz dojde k ucpani
a nizkému pritoku. Citlivost 1ze nastavit manualn¢.
Alarmy viz “6.6 Alarmy*.

12.5.1 Citlivost ucpani

Nastavte citlivost snimact podle toho, kdy by mély vydat
varovani ohledné ¢aste¢ného ucpani (¢. 560) a uplného
ucpani (¢. 570).

» Standardni hodnota citlivosti ucpani je nastavena na
85 %. Hodnotu citlivosti 1ze upravit na jakoukoli
procentualni hodnotu od 0 do 99 %.

* Hodnota citlivosti 0 % odpovida nejnizsi tirovni
citlivosti.

* Hodnota citlivosti 99 % odpovida nejvyssi tirovni
citlivosti.

* Hodnota vychazi z davkovaného mnozstvi osiva a
rychlosti traktoru a podle toho by méla byt manualné
upravena, aby bylo dosazeno spravné tirovng citlivosti
ucpani.

Doporucené pocatecni hodnoty, citlivost ucpani

+  Repka olejka 65-75 %
e Obilniny 75-85 %

* Psenice 75-85 %

* Hrach 70-80 %

* Oves 75-85%

Nastaveni ma vliv jen na citlivost toho, kdy snimac
detekuje ¢asteéné ucpani (¢. 560) a uplné ucpani
(€. 570).

Tento procentualni idaj nema vliv na alarm nizkého
pritoku (¢. 580), alarm vysokého priitoku (¢. 1060) a
sekci nizkého priitoku (¢. 1070).

12.5.2 Citlivost prutoku

Nastaveni ma vliv jen na citlivost toho, kdy snimac
detekuje nizky pritok (¢. 580).

» Standardni hodnota citlivosti prtoku je nastavena na
50 %. Hodnotu citlivosti lze upravit na jakoukoli
procentualni hodnotu od 0 do 99 %.

* Hodnota citlivosti 0 % odpovida nejnizsi Grovni
citlivosti.

* Hodnota citlivosti 99 % odpovida nejvyssi Grovni
citlivosti.

* Hodnota vychazi z davkovaného mnozstvi osiva a
rychlosti traktoru a podle toho by méla byt manualné
upravena, aby bylo dosazeno spravné tirovné citlivosti
pritoku.

Doporucené pocatecni hodnoty, citlivost priitoku

*  Repka olejka 25-35 %
*  Obilniny 70-80 %

* Psenice 70-80 %

* Hrach 60-70 %

*  Oves 70-80 %

Nastaveni ma vliv jen na citlivost toho, kdy snima¢
detekuje nizky priitok (¢. 580).

Tento procentudlni tdaj nema vliv na alarm vysokého
priitoku (¢. 1060), ¢asteéného ucpani (¢. 560), aplného
ucpani(¢. 570) a sekei nizkého pritoku (¢. 1070).

12.5.3  Detekce nizkého priitoku v celé sekci

1. Stisknéte tlacitko pro nizky pritok v celé sekei,
abyste zjistili, zda je mnozstvi osiva v jedné sekci
prilis nizké ve srovnani s ddvkovanym mnozstvim.

2. Porovnani se provadi po ur¢itou dobu, a dojde-li k
vyznamnému poklesu mnozstvi osiva, vydaji se
alarmy (€. 1070).

3. KdyzZ je alarm nizky pritok v celé sekci (¢. 1070)
aktivovan chybng, funkce miize byt vypnuta.

4. Aktivace funkce mlze byt mozna pii seti s mimotadné
nizkymi aplikovanymi mnozstvimi.
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12.6 Snimace 12.6.1  Nastaveni snimact
Aby systém fungoval, jak se ocekava, zajistéte, aby bylo Sefizovani snimact na rozdélovacich hlavach je stejné
provedeno spravné nastaveni podle této kapitoly. pro vSechny hlavy, zobrazeny jsou obrazky leve
Nespravné nastaveni mize zpiisobit problémy s vypnutim rozd€lovaci hlavy.
brazdy.

SeedEye Sensor Status

o © i

o~

. Disabled o °

Obrazek 12.11

Obrazek 12.10
Vadny snimac
Stisknéte Sipku na obrazovce a zobrazite tak levou nebo

pravou rozvadéci hlavu stroje Snimace, které nelze detekovat v fetézci snimact, jsou

automaticky oznaceny jako odebrané. Nespravné
Stopa traktoru indikuje, které porty/fadky jsou kolejové adresované senzory se také zobrazi jako odebrané. Pokud
tadky, viz “6.4 Vytvareni kolejovych radkii“. jsou naptiklad dva snimace adresovany do stejné polohy
v fetézci, budou oba oznaceny jako odebrané. To lze
vyfesit pfeadresovanim snimacu stisknutim tlacitka
© Smér jizdy ukazuje polohu rozvadéci hlavy. pieadresovani, viz “Obrdzek 12.8 “.

Dvojnadsobna vzdalenost radkii:

Barvy indikuji status snimatdl v jednotlivich setjch Ve vSeobecnych nastavenich je nutno nakonfigurovat

Fadcich. dvojitou vzdalenost fadkt, aby se zabranilo nekorektnim
alarmim prutoku. Nastaveni dvojité vzdalenosti fadka viz
Barva Status “6.2 Zakladni nastaveni .
Zelena Snimac je OK

Pfi aktualizaci snimact se systém SeedEye automaticky
Cervend Snima¢ je porouchany a pieregistruje
ve smycce snimact chybi

Seda Snimaé nevydava alarm
pfi nespravném proudéni
do fadku s osivem

Stisknutim snimace se zméni stav mezi zelenou a Sedou
barvou.
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12.7

Vypocet osiva

Pfi Cisténi nepouzivejte rozpoustédla, protoze by
mohla poskodit fotobuiiku!

Pii pouzivani systému pocitani semen u stroje
Inspire 1200C neni mozné pouzit soucasné pro
semena a hnojiva. Zasobniky musi byt v
sériovém rezimu.

Menu se budou lisit podle toho, zda je vybrano
pocitani semen nebo sledovani.

@

Pocitadlo semen je tvofeno fotoburikou. V piipadé
potieby ocistéte sklicko v pocitadle semen. K ¢isténi
fotobuiiky pouzijte k tomu urceny karta¢ (mékky kartac).
Mize byt nutné pouzit vodu a myci prostfedek na ru¢ni
myti nadobi.

12.7.1 Omezeni v fadkové rozteci SeedEye

Je vzdy na uzivateli, aby zajistil, Ze spotieba
osiva odpovida potiebé.

Abyste mohli zvolit pocitani osiva, potfebujete licenci.
Ohledné licenéniho kli¢e se obrat'te na prodejce.

Pro plodiny, jako je jarni nebo ozima pSenice, je¢men,
oves a ,,fadkové zito“, je mozna pouze fadkova rozte¢

125 mm. Pro plodiny, jako jsou fepka, hybridni zito,
fazole a hrach, je v naprosté vétsiné piipadii mozné zasit s
rozestupy fadkti 250 mm pfi zachovani presnosti.

Aby systém provadél vypocet osiva s dobrou piesnosti,
musi byt poCet semen za sekundu a snima¢ v daném
intervalu. Pfi pekroceni tohoto intervalu nemtize
spolecnost Véderstad garantovat dodrzeni pfesnosti

Pokud pocet semen piekro¢i stanoveny interval u piili§
velkého poctu snimaci, spusti se alarm 980 — ,,Pocitani
semen nespolehlivé “. Systém sice nadale funguje, ale
nelze zarudit ispésny vysev. Dokud je alarm aktivni, je
hodnota vysevku na Gvodni strdnce zobrazena zluté, viz
“Obrazek 12.12 “.

Obrazek 12.12

12.7.2

Menu vypoctu osiva

>

Radar

3 Litt control

Settings Seed
General

Tramline
B seedeye
B Licenses
@ Aarms

Configuration
Configuration

2 seedeye
Obrazek 12.13

Seed type Wheat >
Rate 100 seeds/m? >

Calculator >

HopperAthenB >

Custom Mode

Sequence

mMmQoON®

A. Vysevni valecek. Zobrazi doporuceny vysevni
valecek.

B. Typ osiva. Zadejte zvoleny typ osiva.

C. Aplikované mnozstvi. Zadejte zvolené aplikované
mnozstvi.

D. Otevie kalkulacku osiva, viz
E. Zakaznicky rezim (ZAP/VYP)

F. Zvolte potadi vyprazdiovani zasobnikil, viz “Obrazek
12.14 “.

Seed Sequence

Hopper A then B v
Hopper B then A
Only hopper A

Only hopper B

Obrazek 12.14

12.7.3

Nastaveni aplikovaného mnoZstvi

Uvédomte si, Ze 1 mala zména hmotnosti tisice
zrn pomérné vyznamné ovlivni pocet semen na
m2.

Zacnéte vybérem druhu osiva, ktery cheete pouZit.
Software vybere pro konkrétni druh osiva doporuceny
vysevni valecek a prevod.

1. Zadejte pozadované aplikované mnozstvi v poctu
semen na m2.
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2. Musite peclivé kontrolovat kliceni osiva a musite to
vzit v iivahu pii zadédvani pozadovaného poctu semen
na m?. Viz ptiklad nize.

Priklad:

* Pozadovany pocet kli¢ivych semen na m2: 400
» Kli€eni osiva: 95%

» Zadani do SeedEye menu (D): 400/0,95 = 421

Nasledujici rovnici je mozno pouZit pro vypocet toho,
jaky pocet klic¢itelnych semen na m2 odpovida
vysevku v kg/ha:

Klic¢itelnd semena na m2 = vysevek (kg/ha) x klic¢ivost
(%)/TGW (hmotnost tisice zrn) (g)

12.7.4 Nastaveni zakaznického reZzimu

Je velmi dulezité mit na této strance spravné nastaveni
stroje. Pokud zjistite, ze doporuceny vysevni valecek
nefunguje podle o¢ekavani, miize to byt zptisobeno
naptiklad niz8i/vyssi rychlosti. Nasledné je mozné zménit
vysevni valecek, ktery se ma pouzivat. Veskeré upravy,
jako je nepouZzivani navrhovaného vysevniho valecku,
musi byt specifikovany v upravenych nastavenich. To se
provadi povolenim zakaznickych nastaveni tlac¢itkem
,Upravit® a poté zadanim nainstalovaného vysevniho
valecku na stroji jeho vybérem ze seznamu.

1. Aktivujte zdkaznicky rezim (E) vybérem ZAP, viz
“Obrazek 12.13 “.

Select Rotor

Obrazek 12.15

2. Vyberte vysevni valecek. Zelena linka pod obrazkem
urcuje doporuceny vysevni valecek.

Stroj je nyni nakonfigurovan pro pouziti s vybranym
vysevnim valeCkem.

904331-cs; 30.04.2026
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13  Alarmy

13.1 Displej

—(VADERSTAD)—

r» STOP
(iai™
A d

CAN BUS Failure (Code 2)

D Lost Communication with UI (Code 0)
¥
kg

r

1

Obrazek 13.1

Kdyz se spusti alarm, objevi se pfed symbolem stroje
vyskakovaci okno obsahujici informace o povaze tohoto
alarmu. Soucéasné se rozsviti symbol alarmu a zazni
upozornujici akusticky signal. Ve vyskakovacim okné se
mohou zobrazovat maximaln¢ dva alarmy. Pokud se
vyskytuje vice alarmi, je to indikovano fadou tecek ve
tretim fadku. Aktualni alarm se také zobrazuje v symbolu
alarmu. Vizbod Av “13.1.1 Menu alarmu .

Kdyz stisknete tlacitko ,,OK*, vyskakovaci okno se zavie;
alarm a pficina alarmu zlstanou aktivni. Pro opakovany
vstup do menu alarmi stisknéte symbol alarmu.

Stroj se obvykle neda pouzivat, pokud je aktivni alesponi
jeden kriticky alarm. Aby bylo mozné stroj provozovat, je
nutné odstranit zavadu, na kterou alarm odkazuje, nebo
alarm potlacit. Potlaceny alarm je aktivni kriticky alarm

v ptipadech, kdy se uzivatel rozhodl pokracovat

v pouzivani stroje, i kdyZ mohou byt ovlivnény urcité
funkce.

13.1.1 Menu alarmu

Pokud se vyskytuji kritické alarmy, musi byt
vSechny potvrzeny nebo potlaceny, nez mtize
pokracovat prace. Kdyz se vyskytuje kriticky
alarm, vypne se davkovani!

O

Vodstavci “13.2 Seznam alarmui jednotky
WorkStation (WS9) “ jsou popsany vSechny
alarmy s navrhem pozadované akce.

Log Messages x* B

Lost Communication with Ul

n Code 0
n Code 2
n Code 129
L] Code 530
|| Codese3

CAN BUS Failure

Incomplete row setup for WS9.1

Missing SeedEye Box with serial number: 22-02-1022, ...

© © 0 © ©

Missing SeedEye Sensors on Box: 22-02-1022, 22-02-1...

A

Obrazek 13.2

A. Symboly alarmti zobrazené na domovské obrazovce
B. Potvrzeni vSech alarmd.

- Log Messages

ﬁ Critical

Code 1200
Hopper Low Pressure

m

D E F G

Obrazek 13.3

Ptechod k pfedchozimu zobrazeni
Posun seznamu alarmi NAHORU.
Potlaceni kritického alarmu.

Mmoo 0

Potvrzeni jednotlivych alarmt.

Posun seznamu alarm DOLU.

a

V menu alarmt se zobrazuje seznam vSech alarmu, které
nebyly potvrzeny.

Pokud se alarm tyka rGznych sekci stroje, napt. pravého
nebo levého vysevniho Gstroji, je to specifikovano slovy
PRAVA/LEVA nebo OBE v textu alarmu.

13.1.1.1 Potvrzeni jednotlivych alarmu.

1. Stisknutim symbolu alarmu vstupte do menu alarmu.

2. Alarm vyberete pomoci §ipek NAHORU/DOLU na
virtualnim terminalu nebo stisknutim pole alarmu na
iPadu. Informace o alarmu se zobrazuje v novém okné.

w

Opravte zavady, které vyvolaly alarm.

»

Pro potvrzeni alarmu klepnéte na F, “Obrdzek 13.2 .
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13.1.1.2 Potlaéeni kritického alarmu

Potladeni funguje pouze pro kritické alarmy
(Cervené). Kdyz je alarm potlacen, stroj nebude
plné funkéni nebo se muze poskodit.

© Tlacitko pro potlaceni je k dispozici pouze u
nékterych kritickych alarmd.

1. Stisknutim symbolu alarmu vstupte do menu alarma.

2. Alarm vyberete pomoci §ipek NAHORU/DOLU na
virtualnim terminalu nebo stisknutim pole alarmu na

iPadu. Informace o alarmu se zobrazuje v novém okné.

13.1.2 Urovné alarmii

e Zluté zvyraznéni znamena varovani.

Stisknéte tlacitko pro ru¢ni ovladani a potvrd’te.
Vysev mlze nyni pokracovat i pies kriticky alarm.
Ikona potlac¢eného kritického alarmu se zméni z
Cervené na Sedou s ¢ervenou ¢arou pies ni.

74

* Provoz stroje mtize pokracovat, ale chybovy stav by mél byt co nejdiive opraven.

¢ Cervené oznaceni znamena Kriticky. Pokud je spustén kriticky alarm, zastavi se ddvkovani na vSech vysevnich

ustrojich.

* Pfed restartovanim vystupu musi byt chybovy stav vyfeSen a alarm potvrzen.

¢ Mezni hodnoty alarmt se nastavuji v menu alarmu v nastavenich. Viz “6.6 Alarmy “.

904331-cs; 30.04.2026
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13.2 Seznam alarmi jednotky WorkStation (WS9)

Kdyz se vyskytne alarm, ktery ma vliv na WorkStation (WS9), je indikovan intenzivné svitici ¢ervenou diodou LED,
ktera blik4 ve schématu x bliknuti plus pauza 4 sekundy, které se opakuje. Pokud se vyskytuje n¢kolik alarmti soucasné,
zobrazuje se jen alarm s nejvyssi prioritou. NejvySsi prioritu ma x = 1.

Chybové hlaseni je také doprovazeno zastavenim vS8ech motorovych vystup!

Pocet Chyba

bliknuti
1 Nizké napajeci napéti logiky
2 Nizké napajeci napéti
3 Chybné napajeni motoru (Polyswitch)
4 Aktivovala se ochrana proti pietizeni (fizeno softwarove)
5 Aktivovala se tepelna ochrana MOSFETu
6 Pfilis vysoka teplota karty
7 Pfili§ nizka teplota karty
8 Porucha komunikace na CAN

13.3 Seznam alarmu

Tableau 13.1

Kod Nazev alarmu Popis

alarmu

0 Zavada ptipojeni Ul a Gateway | Ztrata kontaktu mezi iPadem a jednotkou Gateway. Zkontrolujte WiFi
pfipojeni.

1 Zavada pripojeni Ul a Gateway | Ztrata kontaktu mezi iPadem a jednotkou Gateway. Zkontrolujte WiFi
pfipojeni.

2 Chyba sbérnice CAN Ridici jednotka Gateway ztratila kontakt s WS9
Zkontrolujte kabelaz sbérnice CAN mezi Gateway a WSO.

3 Nizké napajeni 12 V Traktor dodava napéti niz§i nez 11 V. Jednotka Gateway zlistava
zapnuta, ale nékteré funkce jako naptiklad elektrické motory a
hydraulické ventily jsou vypnuté.

Generator nenabiji.

28 P1ili§ vysoké otacky ventilatoru | Otacky ventilatoru jsou vyssi nez nastavend horni Groven alarmu.
Zkontrolujte nastaveni mezi alarmu, které jsou naprogramované
v menu urovni alarmu
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Kod
alarmu

Nazev alarmu

Popis

29

Prilis nizké otacky ventilatoru

Otacky ventilatoru jsou nizsi nez nastavena spodni Groven alarmu.

Zkontrolujte nastaveni mezi alarmu, které jsou naprogramované
v menu urovni alarmu.

Zkontrolujte kabel, konektory a pfipojeni snimace otacek

Zkontrolujte funkci snimaée ru¢nim ota¢enim kola ventilatoru a LED
kontrolkou snimace. Dioda by se méla rozsvitit pii prichodu ¢epu na
htideli ventilatoru kolem snimace. Vzdalenost mezi snimac¢em a
Cepem by méla byt 1 az 2 mm. V ptipad¢ potieby ji upravte. Svitici
LED kontrolka neni zarukou spravné funkce snimace.

Pokud se alarm objevuje pouze obcas, je to pravdépodobné proto, Ze
je snimac nespravné nastaveny nebo vadny.

Zkontrolujte, zda se otaci vyvodovy hiidel (je-li nainstalovan).

Zkontrolujte nastaveni ventilu pritoku vyvodového htidele (je-li
nainstalovan).

30

Zastaveni davkovani

Urovné nizkého zdvihu nebo zastaveni spousténi nebylo dosazeno
v nastaveném Casovém limitu. Casovy limit je 10 sekund.

48

Zahéjeni vystupu

Piivod byl zahdjen, aniz botky dosahly hloubky seti v pfednastaveném
¢asovém limitu. Casovy limit je 10 sekund.

57

Chyba signalu radarové
jednotky

Byla zjisténa abnormalni zmeéna rychlosti hlaSené radarovou
jednotkou

Pokud se chyba opakuje, zkontrolujte kabelaz, konektory a pfipojeni.
Nakalibrujte znovu radarovou jednotku.

Snimaé¢ miiZe byt vadny.

58

Chyba snimace vysky

Otacky generatoru prekracuji horni mez alarmu.

60

Kriticka chyba snimace vysky

Snimac vysky delsi dobu zobrazoval chybnou hodnotu.
Zkontrolujte kabelaz, konektory a pfipojeni.

Snima¢ mize byt vadny.

115

Prilis vysoké otacky generatoru

Otacky generatoru ptekracuji horni mez alarmu.

119.

Chybi hlaseni rychlosti
z ISOBUS.

Zkontrolujte ISOBUS kabel mezi traktorem a jednotkou Gateway,
a pokud je to mozné, zda byl nebo nebyl nakonfigurovan terminal
traktoru na vysilani rychlosti pies ISOBUS.

Ujistéte se, ze Tempo podporuje piijem jak rychlosti ,,vychazejici
z pojezdu®, tak rychlosti ,,vychazejici z kola* a zajistéte, aby zvoleny
zdroj rychlosti byl podporovan terminalem traktoru.

129.

Chybé¢jici radek v nastaveni
radkt na WS9.1

Z WS9 nebyla hlasena adresa pro jeden nebo nékolik vystupli motoru.
Tyto vystupy motoru byly resetovany. Problém by se proto jiz nemél
opakovat.

Meéli byste prekontrolovat stranku nastaveni fadkd, abyste zjistili, zda
existuji fadky, které nemaji pfitazeny motor (vS§imnéte si, Ze pro
hnojivo na TPL je motor nakonfigurovan pouze na fadku s nejnizs§im
¢islem z téch, které motor obsluhuje, napf. motor, ktery obsluhuje
radky 4-6, je nakonfigurovan na fadek 4, zatimco fadky 5 a 6 nejsou
pfifazeny).
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Koéd Niazev alarmu Popis

alarmu

181 Vypadek kolejového fadku, Levy port kolejového fadku se neoteviel, kdyz mél byt levy kolejovy

osivo vlevo fadek vypnuty.
Zkontrolujte funkci jednotek kolejovych fadkl v rozvadéci hlave,
motor, oto¢ny stdl, pruziny a klapky. V pfipadé potieby vy¢istéte.
Zkontrolujte kabelaz, konektory a pfipojeni snimace.
Zkontrolujte snimac
182 Vypadek kolejového tadku, Viz alarm 181.
0sivo vpravo

189 Porucha snimace hladiny za- Snimac hladiny na levé strané zasobniku A je vadny. Zkontrolujte

sobniku A vlevo pfipojeni snimace.

190 Porucha snimace hladiny za- Snimac¢ hladiny na pravé stran¢ zasobniku A je vadny. Zkontrolujte

sobniku A vpravo pfipojeni snimace.

191 Porucha snimace hladiny za- Snimac hladiny na levé strané zasobniku B je vadny. Zkontrolujte

sobniku B vlevo pfipojeni snimace.

192 Porucha snimace hladiny za- Snimac hladiny na pravé strané zasobniku B je vadny. Zkontrolujte

sobniku B vpravo pfipojeni snimace.

610 Nizké napéti snimace SeedEye. | Jeden nebo nékolik snimac¢ti SeedEye ma nizké napéti. V alarmu je
uvedeno ¢islo fadku a snimace. Pokuste se vy¢istit konektor od
prachu, abyste zlepsili vodivost.

400 Nizk4 hladina v levé sekci Nastavte citlivost snimace.

zasobniku A. Kdyz je v zd- . ) ) L )
sobniku 0sivo: Alarm se spousti, pokud je stroj vybaveny snimacem hladiny.
Zkontrolujte kabel, kontakty a pfipojeni snimace.
Zkontrolujte snima¢, zda neni zneéistény nebo vlhky. O¢istéte snimad
suchou utérkou.
Snimac¢ miZe byt vadny
401 Nizka hladina v pravé sekci Viz alarm 400.
zasobniku A.
402 Nizka hladina v levé sekci Viz alarm 400.
zasobniku B.
403 Nizka hladina v pravé sekci Viz alarm 400.
zasobniku B.

405 Prodleva CAN zasobniku A Prodleva na sbérnici CAN vysevnich motorii na zasobniku A.

406 Prodleva CAN zasobniku B Prodleva na sbérnici CAN vysevnich motort na zasobniku B.

407 Pretaceni motoru zasobniku A Vysevni motory na zasobniku A nedosahly cilovych otacek

408 Pfetaceni motoru zasobniku B Vysevni motory na zasobniku B nedosahly cilovych otacek.

409 Alarm davkovaného mnozstvi Davkované mnozstvi je 80 % nebo mén€ mnozstvi nakonfigurované

zasobniku A pro zasobnik A.
410 Alarm davkovaného mnozstvi Davkované mnozstvi je 80 % nebo méné mnozstvi nakonfigurované
zasobniku B pro zasobnik B.
411 Porucha snimace teploty za- Porucha snimace teploty na zasobniku A.
sobniku A
412 Porucha snimace teploty za- Porucha snimace teploty na zasobniku B.
sobniku B

413 Napéti motoru zasobniku A Zkontrolujte v§echny konektory jednotky WorkStation.

Zelena kontrolka na WorkStation indikuje, Ze je WorkStation pod
napétim. Kontrolka mize svitit, i kdyz je ¢aste¢né poskozeny
propojovaci kabel
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Koéd Niazev alarmu Popis
alarmu
414 Napéti motoru zasobniku B Viz alarm 413.
415 Nizké napajeci napéti zasobniku | Zkontrolujte spravné zapojeni konektorti a napajecich kabelti od
A traktoru k WorkStation.
Blikajici zluta kontrolka na WorkStation indikuje, ze je WorkStation
pod napétim.
Kontrolka muze svitit, i kdyz je ¢aste¢né poskozeny propojovaci
kabel.
416 Nizké napajeci napéti zasobniku | Viz alarm 415.
B
417 Nadproud MOSFETu zasobniku | Motor je tepelné pietizeny.
A
Zkontrolujte piivod a vycistéte ho, pokud se ucpal.
418 Nadproud MOSFETu zasobniku | Viz alarm 417.
B
419 Programovatelny nadproud za- | Doslo k pfetizeni vysevniho motoru. Motor se vypne, kdyz odbér
sobniku A proudu piekroci 5 A.
420 Programovatelny nadproud za- | Viz alarm 419.
sobniku B
421. Vysoka teplota zasobniku A Stroj se nespusti nebo se zastavi, protoze doslo k pietizeni systému.
Zkontrolujte piivod a vy¢istéte ho, pokud se ucpal.
Pockejte, dokud stroj nevychladne. Horni mezni teplota je 80 °C.
422 Vysoka teplota zasobniku B Viz alarm 421.
423 Nizka teplota zasobniku A Stroj se nespusti, protoze je teplota niz§i nez pfiméfena spodni mezni
pracovni teplota (-5 °C).
424 Nizka teplota zasobniku B Viz alarm 423.
425 Snimac otacek zasobniku A Zkontrolujte napajeni vystupni jednotky.
Zkontrolujte motor a kabely k motoru.
426 Snimac otacek zasobniku B Viz alarm 425.
427 Nizky pritlak botky Zkontrolujte, zda jsou k traktoru spravné piipojené hydraulické hadice.
428 Vadny snima¢ hladiny zasob- Snima¢ horni hladiny signalizuje, Ze je pfikryty, kdyz spodni snimaé
niku A vlevo soucasné¢ signalizuje, Ze neni piikryty.
Zkontrolujte snimace, aby na nich nic neulpivalo.
Zkontrolujte, Ze snimace nejsou nainstalované v obraceném potadi.
429 Vadny snimac hladiny zasob- Viz alarm 428.
niku A vpravo
430 Nebezpeci kolize s CrossBoard | Hrozi nebezpeci, ze CrossBoard pti skladani kiidel narazi do
pri skladani. zéasobniku. Stroj jiz nelze zvednout. Pfed pokracovanim ve skladani
ktidel upravte polohu CrossBoard.
530 Chybé¢jici skiinka SeedEye Systém nemuze nalézt predtim zaregistrovanou skiinku SeedEye.
540 Neocekavana skiiiika SeedEye | Systém zjistil skiinku SeedEye, kterd nebyla zaregistrovana.
550 Zapraseny snimac SeedEye Prach/$pina ve snimaci.
(¢. radku) .. . A
Ocistéte sklicko snimace.
560 Caste¢né zablokovano, snima¢ | Snimac zablokovan.

SeedEye (fadek)

Proved’te kontrolu ohledn€ ucpéani mezi snimacem a seci botkou.
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570 Uplné zablokovano, snimaé Se- | Viz alarm 560.

edEye (fadek)
580 Nizky pratok, snimaé SeedEye | Pocet zjisténych semen je pfili§ nizky.
(¢. radku) . - . Ly
Lokalizace a odstranéni blokady pted snimacem.
592 Neocekavané snimace SeedEye | Jsou pfipojené snimace navic.
Zkontrolujte pocet snimaca.
Ujistéte se, Ze v nastaveni stavu snimacti neni zadny snima¢ oznaceny
jako odstranény.

593 Chybi snimace SeedEye Nékteré snimace chybi.

Ujistéte se, ze jsou vSechny snimace spravné aktivované v nastavenich
SeedEye.
Ujistéte se, Ze jsou vSechny snimace ve smycce spravné pripojené.

600 Ztraceny snimac SeedEye SeedEye znovu zaregistrujte v SeedEye nastavenich.

¢. fadku
( ) Pokud problém pietrvava, ujistéte se, ze jsou vSechny snimace ve
smycce spravné pripojené.

610 Nizké napéti snimace SeedEye. | Jeden nebo nékolik snimact SeedEye ma nizké napéti. V alarmu je
uvedeno ¢islo fadku a snimace. Pokuste se vycistit konektor od
prachu, abyste zlepsili vodivost.

620 Casova prodleva skiiiiky Se- Chyba komunikace mezi jednotkou Gateway a skiiitkou SeedEye.

edEye (sériové ¢ Ujistéte se, ze napajeci napéti do skiinky SeedEye je alespon 12 V.
Ujistéte se, ze je skiinka SeedEye spravné pripojena. Zkontrolujte
kabel mezi skiiitkou SeedEye a jednotkou Gateway.

630 Chyba sbérnice sktinky Se- Chyba kabelaze mezi skiiitkou SeedEye a jejimi snimaci SeedEye.

edEye (sériové ¢.) . ) L
Zkontrolujte, zda kontakty a kabelové svazky mezi skiiitkou SeedEye
a SeedEye jsou neporusené a v kontaktu.
Nyni zaregistrujte snimace SeedEye.
650 Chyba bloku dat skiinky Chyba komunikace mezi jednotkou Gateway a skiintkou SeedEye.
SeedEye o ;
Zaregistrujte snimace SeedEye.

660 Vstupni napéti skiinky SeedEye | Ujistéte se, Ze napajeni z traktoru je dostatecné.

670 Vystup SeedEye boxu Zkontrolujte napajeni systému SeedEye.

690 Nesouhlasi typ submodulu Zaregistrujte snimace SeedEye.

skiinky SeedEye
730 Délka parametri povelu skiinky | Komunika¢ni problém se skiiitkou SeedEye.
SeedEye ..
Zaregistrujte snimace SeedEye.
740 Spotieba energie skiinky Ujistéte se, Ze je neposSkozeny kabelovy svazek mezi skiiitkou
SeedEye SeedEye a snimacem SeedEye.
Odpojte rozvadéci hlavu a podivejte se, na které rozvadéci hlave se
chyba vyskytuje. Pokracujte v odpojovani tisekd na vadné rozvadéci
hlave, abyste zjistili, ktery detektor je vadny. Mezi jednotlivymi
odpojenimi je provedena pieregistrace snimact SeedEye, aby se
zjistilo, zda byla chyba opravena.
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750 Chyba vystupniho napéti Ujistéte se, ze vSechny spinace a kabelové svazky jsou neporusené a
skiinky SeedEye maji kontakt.

Vizualni LED kontrolou na skfiiice SeedEye zjistéte, ktera sktinka
SeedEye je vadna, a tuto skiiitku vyméiite.

980 Nespolehlivé pocitani semen Systém neni schopen poskytnout spolehlivou hodnotu.

981 Nespolehlivé pocitani semen, Systém nedokaze sledovat a fidit poZzadované seté mnozstvi v poétu
docasné deaktivované fizeni semen na m2.
aplikovaného mnoZstvi 5 ) ] .

Jed’te rovnomérnou rychlosti, abyste systému SeedEye poskytli
dostatek Casu na provedeni jeho nastaveni pro dosazeni pozadovaného
vysevku.

982 Pocitani semen je nespolehlivé, | Systém nedokaze sledovat a fidit pozadované seté mnozstvi v poctu
byl pfekrocen limit nastaveni semen na m2, protoze zadané seté mnozstvi je nastaveno na hodnoty,
setého mnozstvi které nejsou podporované, nebo protoze je prazdny zasobnik osiva.

Upravte zadany vysevek tak, aby odpovidal povolené hodnot¢.
Napliite zasobnik na osivo.

990 Snimace SeedEye maji rizné Snimacée SeedEye maji navzajem odli§né verze softwaru.

verze softwaru. o
Aktualizujte SeedEye software.
991 Pro snimace SeedEye je k dispo- | Verze software pouzivana snimaci SeedEye je nespravna.
zici novy software. o
Aktualizujte SeedEye.
1000 Lisi se verze skiin¢k SeedEye. Lisi se verze skiin¢k SeedEye.
Aktualizujte SeedEye.
1001 Pro sktiiky SeedEye jsou Nespravna verze skiin€¢k SeedEye.
k dispozici nové verze. o
Aktualizujte SeedEye.
1010 Aktualizace neuspesna. Aktualizace skiin€k a snimaci SeedEye byla netispésna.
Aktualizujte SeedEye bez pieregistrovani skiin¢k SeedEye.
1060 Vysoky pritok, snima¢ SeedEye | Pocet napocitanych semen je piilis vysoky.
(¢. radku) N . fo
Proved’te kontrolu ohledné ucpani kolem snimace.
Zkontrolujte hodnotu davkovaného mnozstvi. Prili§ vysoka hodnota
povede k prili§ mnoha sementim prochazejicim kolem snimace.

1110 Nedostatecny pocet fidicich Ovladaci prvek tloh nepodporuje fizeni vysevku pro tolik kanald,

kanala serveru fadice uloh. kolik je uvedeno na strance nastaveni.
Zkontrolujte konfiguraci.

1120 Nedostatecny pocet ramen se- Zkontrolujte konfiguraci.
rveru fadice uloh.

1130 Nedostatecny pocet sekci se- Zkontrolujte konfiguraci.
rveru fadice uloh.

1200 Nizky tlak zasobniku Ujistéte se, Ze je spravné zavieny poklop zasobniku.

1620 Nizky pritok, sekce (€. sekce) Mnozstvi semen v sekci je prili§ malé.

Zkontrolujte hladinu v zasobniku na osivo.
Proved’te kontrolu ohledné¢ ucpani ptfed snimaci v sekci.

Funkce ,,nizky prutok v celé sekci se mize aktivovat pii seti
s mimoradné nizkymi aplikovanymi mnozstvimi. Viz xx.x. Nastaveni
citlivosti ucpani a citlivosti pritoku.
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1630 Zjistén prutok na fadku pouzi- Zjistén prutok semen na fadku, ktery se aktivné pouziva pro vytvareni
vaném jako kolejovy (€. fadku) | kolejovych fadku.
Zkontrolujte porty pro kolejové fadky, aby nic nevazlo v motorizované
klapce.
Zkontrolujte motor kolejového radku.
1640 Zjistén prutok v fadku, ktery by | Presvédéte se, ze jsou uzaviené prislusné radky.
mél byt uzavieny.
1650 Nebyl vcas prijat signal prutoku | Preregistrujte snimace SeedEye.
ze snimact SeedEye.
1660 Zablokovany kolejovy fadek Je zablokovany kolejovy fadek. Zkontrolujte mapovani porti
kolejovych fadki a odstrante motory ze zablokovanych tadka.
3160 Rozdélovaci hlava: nizké napéti | Nizké napéti na CAN bus Flexhead. Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a
hlavy ptipojky hlavy CAN bus Flexhead.
3290 Konfigurace zafizeni netispésna | Konfigurace CAN Flexhead nefunguje. Restartujte systém a zkuste to
Znovu.
3300 Aktualizace softwaru netspésna | Aktualizace softwaru zafizeni se nezdafila. Restartujte systém a zkuste
to znovu.
3310 Chybé¢jici zatizeni Zartizeni chybi. Zkontrolujte kabelaz. Zkontrolujte konfiguraci.
3320 Zatizeni bylo neocekavané Zatizeni se neocekavané restartovalo. Zkontrolujte kabelaz.
restartovano
3330 Porucha komunikace Komunikace se zafizenim selhala. Zkontrolujte kabelaz
3340 Bylo zjisténo neocekavané Bylo nalezeno neznamé zatizeni. Zkontrolujte konfiguraci.
zafizeni
3350 Nevyrovnanost snimact Sekce seci botky nejsou vyrovnané. Zastavte stroj co nejdiive a
hloubky seti. Pokud je to mozné, | spust'te funkci vyrovnavani, abyste sekce vyrovnali.
vyrovnejte sekce.
3360 Nebylo dosazeno cilové Hydraulicky systém neni schopen dosahnout cilové hloubky vysevu.
hloubky seti
3370 Zavada snimace hloubky seti Jeden ze snimaci seci botky hlasi chybu.
3380 Hodnota snimace hloubky seti Jeden ze snimaci seci botky hlasi chybu.
je mimo rozsah
3390 Nadproud hloubky seti Ventily nebo senzory pfipojené k WSX maji piili§ vysoky priitok
proudu.
3400 Zkrat hloubky seti Ventily nebo snimace ptipojené k jednotce WSX jsou zkratované
3410 Nizké napéti hloubky seti Senzory pfipojené k WSX maji pfili§ nizké napéti.
3420 Baterie Gateway je vybita Baterie v zafizeni ACUG6 je vybita.
3430 Baterie Gateway je nefunk¢ni Baterie v zatizeni ACU6 nefunguje spravné.
3440 Vyuzijte navod k dokonceni Navod k slozeni nebo rozlozeni nebyl dokoncen. Obsluha musi
postupu! prostudovat navod, aby mohla stroj provozovat.
3450 Porucha motoru CAN Flex na Motor v daném fadku nefunguje spravné. Zkontrolujte motor a
fadku rozdé€lovaci hlavu a odstraiite vSechny prekazky.
3460 Motor CAN Flex se zasekl na Motor v daném fadku nezavira spravné. Zkontrolujte motor a
fadku rozdélovaci hlavu a odstraiite vSechny piekazky.
3470 Polohy motoru CAN Flex Motory na zafizeni CAN Flexhead jsou potlaceny do uzaviené polohy.
potlaceny Pokud tento problém pietrvava, podivejte se na stranku s

diagnostickymi informacemi.

50

904331-cs; 30.04.2026



Alarmy

3480 Motor CAN Flex na kolejovém | Na daném fadku by mél byt motor na CAN Flexhead. Zkontrolujte
tadku chybi konfiguraci.

3490 Kolejovy fadek deaktivovan Kolejové fadky jsou deaktivovany z divodu dvojité roztece fadki.
kvuli dvojité rozteci fadkt
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14

Elektricky systém

WS9 PIN | Oznaceni kabelu Ventil Kolik Funkce Typ
A:11 Snimac¢ polohy - 3 Poloha hlavniho hydraulic- | Zem
naklonu kého valce
A:12 Snimac polohy - 2 Poloha hlavniho hydraulic- | Port 1
naklonu kého valce
A:29 Snimac polohy - 1 Poloha hlavniho hydraulic- | 10 V
naklonu kého valce
A:15 Pritlak botky - 3 Pritlak botky Zem
coum+
A:16 Pritlak botky - 1 Pritlak botky Port 2
coum+
A:26 Ptitlak botky - 2 Ptitlak botky 10V
coum+
A:19 Snimac naklonéni | - 1 Poloha Crossboard Zem
CrossBoard
A:20 Snimac naklonéni | - 2 Poloha Crossboard Port 3
CrossBoard
A:30 Snimac¢ naklonéni | - 3 Poloha CrossBoard 10V
CrossBoard
A:23 Snimac ptitlaku - 3 Elektricky pfitlak kiidla Zem
kiidla WFM
A:24 Snimac pfitlaku - 1 Elektricky pfitlak kiidla Port 4
kiidla WFM
A:25 Snimac ptitlaku - 2 Elektricky pfitlak kiidla 10V
ktidla WFM
A7 Otacky generatoru | - 3 Generator Zem
A:8 Otacky generatoru | - 1 Generator Port 5
A:56 Otacky generatoru | - 2 Generator 12V
A2 Radarovy snima¢ | - 3 Radarova jednotka Zem
Al Radarovy snima¢ | - 1 Radarova jednotka Port 7
A:53 Radarovy snima¢ | - 2 Radarova jednotka 12V
A:6 Snimac otacek ve- | - 2 Ventilator Zem
ntilatoru osiva
A:S Snimac otacek ve- | - 3 Ventilator Port 8
ntilatoru osiva
A:55 Snimac otacek ve- | - 1 Ventilator 12V
ntilatoru osiva
A:9 Snimace hladiny L | - 2 Horni levy snimac¢ hladiny | Port 9
zasobniku A
A:10 Snimace hladiny L | - 3 Horni zasobnik A / Dolni Zem
levy snimac¢ hladiny
A:13 Snimace hladiny L | - 4 Dolni levy snima¢ hladiny | Port 10
zasobniku A
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WS9 PIN | Oznacdeni kabelu Ventil Kolik Funkce Typ
A:57 Snimace hladiny L | - 1 Horni zasobnik A / Dolni 12V
levy snimac¢ hladiny
A:l7 Snimace hladiny P | - 2 Horni pravy snima¢ hladiny | Port 11
zasobniku A
A:18 Snimace hladiny P | - 3 Horni zasobnik A / Dolni Zem
pravy snimac hladiny
A:21 Snimace hladiny P | - 4 Dolni pravy snimac hladiny | Port 12
zasobniku A
A:58 Snimace hladiny P | - 1 Horni zésobnik A / Dolni 12V
pravy snimac hladiny
B:66 Snimace hladiny L | - 2 Levy snima¢ hladiny za- Port pocitadla 1
sobniku B
B:69 Snimace hladiny L | - 4 Levy snimac hladiny za- Port pocitadla 2
sobniku B
B:72 Snimace hladiny P | - 2 Pravy snimac hladiny za- Port pocitadla 3
sobniku B
B:75 Snimace hladiny P | - 4 Pravy snimac hladiny za- Port pocitadla 4
sobniku B
A:48 Zarazka E75 1 Povoleni pro CrossBoard PWM A:2
CrossBoard
A:47 Zarazka E75 2 Povoleni pro CrossBoard Zem
CrossBoard
A:36 Doraz zdvihu El 1 Povoleno zvedani PWM A:3
A:35 Doraz zdvihu El 2 Povoleno zvedani Zem
A:44 Pritlak ktidel \ 1 Pritlak ktidel PWM A:4
A:43 Pritlak ktidel V2 2 Pritlak kiidel Zem
A:41 Pritlak ktidla V29 1 Povoleni pritlaku kiidel PWM A:8
odtok
A:42 Pritlak kiidla V29 2 Povoleni pritlaku kiidel Zem
odtok
A:45 Pritlak botky E41 1 Pritlak botky PWM A:5
A:46 Pritlak botky E42 2 Pritlak botky Zem
A:37 Piepravni pojistka | E71 1 Povoleni pritlaku botky PWM A:6
botky
A:38 Ptepravni pojistka | E71 2 Povoleni pritlaku botky Zem
botky
A:33 Traktor P E26 1 Power Beyond PWM A:7
A:34 Traktor P E26 2 Power Beyond Zem
B:3 Kolej, kridlo L - 4 Levy kolejovy radek Port motoru 1
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WS9 PIN | Oznacdeni kabelu Ventil Kolik Funkce Typ

B:11 Kolej, kiidlo P - 4 Pravy kolejovy tadek Port motoru 2

B:7 Kolej, kiidlo L / - 2 Levy kolejovy fadek PWM B:1
kolej, kiidlo P

B:1 Kolej, kiidlo L / - 3 Spole¢ny kolejovy tadek PWM B:2
kolej, kiidlo P

B:70 Kolej, kiidlo L / - 1 Pravy kolejovy fadek PWM B:3
kolej, kiidlo P

B:76 Otacky $nekového | E61 2 Otacky Snekového PWM B:4
dopravniku dopravniku

B:53 Otacky snekového | E61 1 Otacky snekového Zem
dopravniku dopravniku

B:91 Smér Snekového E3/E29 1 Otacky Snekového PWM B:6
dopravniku dopravniku

B:92 Smér $nekového E3/E29 2 Otacky snekového Zem
dopravniku dopravniku

B:27 Snimac otacek - 1 Pravy snimac¢ hladiny za- Port pocitadla 4
$nekového sobniku B
dopravniku

B:5 Snimac otacek - 2 Otacky $nekového 8V
$nekového dopravniku
dopravniku

B:28 Snimac otacek - 3 Otacky Snekového Zem
$nekového dopravniku
dopravniku

B:23 Motor ¢echrace L | - 1 Piedni ¢echrac PWM B:7
/ motor ¢echrace P

B:51 Motor ¢echrace L | - 3 Piedni ¢echraé vlevo Port pocitadla 7

B:49 Motor cechrace L | - Ptedni ¢echrac vlevo 8V

B:48 Motor ¢echrace L | - Pfedni ¢echra¢ vlevo Zem

B:14 kypfic¢ stop E21:1, 1 kypfic stop traktoru PWM B:8
traktoru E21:2

B:15 kypfic¢ stop E21:1, 2 kypfi¢ stop traktoru Zem
traktoru E21:2

B:59 Motor ¢echrate P | - 3 Pfedni ¢echraé vpravo Port pocitadla 8

B:57 Motor cechrace P | - 5 Pfedni ¢echra¢ vpravo 8V

B:58 Motor ¢echrace P | - 6 Piedni ¢echraé vpravo Zem

B:89 Relé pracovnich - 2 Pracovni svétla PWM B:5
svétel

B:67 Relé pracovnich - 1 Pracovni svétla Zem
svétel
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15 Elektrické soucasti

15.1 ISO11783 elektrické napajeni,
Gateway

s
‘ I S
g
Obrazek 15.1 1SO11783
Spi¢ka Funkce
Elektricka zem
2 Elektricka fidici jednotka,
zem
3 Napéti 12 V
4 Elektricka fidici jednotka
12V
CAN HIGH
CAN LOW

15.2 ISO11786 rychlost/poloha zdvihu

Obrazek 15.2 ISO11786

Spitka Funkce
1 Rychlost méfena radarem,
bez prokluzu
2 Rychlost métend hnacimi
koly, prokluz
Poloha zdvihu TBZ
7 Elektricka zem
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16 Informace

Na obrazcich jsou uvedeny vstupy a vystupy jednotky WorkStation béhem alarmt (zelena ikona indikuje, jaké

informace se zobrazuji na obrazovce).

Informacni tlacitko .:na domovské obrazovcee lze pouzit pro pfistup na stranku s informacemi o historii alarm.

16.1 Informace

General Gateway and Software info

Software 601010-000100
Version 2.0.1.0004
Source 86f292e1+
Build Time 2026-03-13 13:17:21 +01:00
’
Obrazek 16.1

Information

Workstation 9 - Information

WSS9 Version 122
Serial Number 10259800

AirPressure 0
Voltage Supply 12.2
Voltage bank B 12.3
Voltage bank C 12.2

Obrazek 16.2
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16.2 Historie alarmu

B 2026-03-18 10:07 Critical
2026-03-18 10:07 Warning
2026-03-18 10:07 ‘Warning
2026-03-18 10:06 Warning

2026-03-18 10:06 ‘Warning

Obrazek 16.3

A. Datum a ¢as alarmu. Plati jen tehdy, kdyz byl v dobé alarmu k dispozici signal GPS.

B. Zavaznost.
C. Popis alarmu.
D. Kéd alarmu.

16.3 Workstation D

WSX-128

1200

29

580

580

29

Hopper Low Pressure

Fan Speed Low

Low Flow, SeedEye Sensor
Low Flow, SeedEye Sensor

Fan Speed Low

Serial Number

State

Startup Reason

Fail Reason

Firmware

Bootloader Version
Hardware

CRC Firmware / Config
Device Configuration CRC

243610001010~

90402
Running
Normal

v1.0 (2ee4c8f8)
v2.0 (9807b4cd)
Gl R1E1
3738398056
3096743197

Connector 1

Obrazek 16.4

16.4 Rozdélovaci hlava

Distributor Head Info

Section: 4

Serial Number

Device

State

Startup Reason

Fail Reason

Firmware

Bootloader Version

Hardware

CRC Firmware / Config

Device Configuration CRC
Available Motors (1..12)
Requested Position (closed = 1)
Motor Position (closed = 1)
Supply Voltage (V)

Internal Motor Supply Voltage (V)

Force
Section 4
Section 4

Section 5

Obrazek 16.5

\W

224612405002-02846b
FlexHead-137
Running

Normal

v0.11 (2fe3a086)

v1.4 (3378b32a)

24H R3C1

1177171266

1606279452
1000,0000,0100, 0000, 0000, 0000
0000, 0000,0000, 0000, 0000, 0000
0060, 0000,0000, 0000, 0000, 0000
12.148

12.251

A
B
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A. Vynutit zavieni CAN Flexhead.
B. Vynut'te otevfeni zafizeni CAN Flexhead.

16.5 Workstation 9

16.5.1 WorkStation, vstupy a vystupy

Workstation 9 - Inputs

Tilt Cylinder Position Analog [0-4095] A12 20
Coulter Pressure Analog [0-4095] A16 691
CrossBoard position Analog [0-4095] A20 0
Electric Wing Pressure Analog [0-4095] A24 0
Generator pm A8 4802
Radar Frequency A1 0 Hz

Obrdazek 16.6 Vstupni signaly

Workstation 9 - Outputs

CrossBoard Enable Digital A48 High
Lift Enable Digital A:36 High
Wing Pressure PWM Ad4 45 %
Wing Pressure Enable PWM Al 100 %
Coulter Pressure PWM A45 50 %
Coulter Pressure Enable PWM A3Z7 100 %

Obrazek 16.7 Vystupni signaly

16.5.2 Informace o motoru

Workstation 9 - Hopper A motor status

m“
1 0 OK

0.1A(5A: 5s) 6064 0

2 0.1A(5A: 5s) 0 OK 6064 0

3 0.1A(5A: 5s) 0 OK 6064 0

4 0.1A(5A: 5s) 0 OK 6065 0

5 0.1A(5A: 5s) 0 OK 6064 0
Obrazek 16.8
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Workstation 9 - Hopper B motor status

e [ e o | o e [
1 (5A: 5s) 0 oK 0 0

0.1A(5A: 5
2 0.1A (5A: 55) 0 oK o 0
3 0.1A (5A: 55) 0 oK 0 0
4 0.1A (5A: 55) 0 oK 0 0
5 0.1A (5A: 55) 0 oK 0 0

Obrdzek 16.9
16.6 Informace o SeedEye

Na strance se zobrazuji informace o systému SeedEye.

V kazdém ramecku jsou uvedeny pfislusné snimace s informacemi o napétovych tirovnich a ¢istoté snimact.

Left SeedEye Bo.

1(38) 1.42/1.01 1.9V 51 %
2(43) 1.42/1.01 122V 54 %
3(40) 1.42/1.01 121V 46 %
4(37) 1.42/1.01 18V 49 %
5(44) 1.42/1.01 1.9V 47 %
6(39) 1.4211.01 121V 50 %
7(46) 1.42/1.01 18V 47 %
8 (41) 1.42/1.01 17V 47 %
9(48) 1.42/1.01 1.7V 50 %
10 (45) 1.42/1.01 M"n7v 54 %
11(42) 1.42/1.01 121V 48 %
12 (47) 1.42/1.01 121V 50 %

Obrazek 16.10

1(50) 1.421.01 1MoV 53 %
2(55) 1.421.01 12V 54 %
3(52) 1.42M1.01 19V 48 %
4 (49) 1.421.01 121V 45%
5 (56) 1.421.01 122V 54 %
6(51) 1.42M1.01 Mn7v 49 %
7(58) 1.421.01 1MoV 52 %
8(53) 1.421.01 12V 45 %
9(60) 1.4211.01 18V 45 %
10 (57) 1.421.01 Mn7v 51%
11 (54) 1.421.01 1.9V 53 %
12 (59) 1.42M1.01 1.9V 46 %

Obrazek 16.11
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17 Stahovani navodu a videi

Abyste si do svého iPadu mohli stdhnout ndvody CHowTo search tems
a videa, musi byt pfipojeny k internetu.

Machine Family Tempo L

Language English (en-GB)

Serial number

Enter software version

m N>

Software stroje se aktualizuje prubézné. Abyste méli
pristup k nejnovejsi verzi navodi, mizete si také piimo
na sviyj iPad stdhnout navody a videa pro rychly start. -

Categories

Navody a videa se ukladaji lokalné na vas iPad.

a d
Abyste mohli stahovat do svého iPadu, postupujte takto:

Show 15 Items.

1. Pfipojte jej k internetu.

2. Spustte aplikaci. Obrazek 17.3

Na strance Vyhledavani mizete pouzit filtr:

A. Rada strojii
B. Jazyk
C. Sériové cislo
D. Verze softwaru
Disconnected E. Kategorie
WiFi: ----
Searching For Gateway a. NéVOd k pouiivénl'
—_— b. Stru¢ny navod pro rychly start
Search for updates C. Video pro I'ychl}'f Start
d. Struény ndvod pro rychly start — Isobus
e. Prirucka nahradnich dila
Obrazek 17.1
3. Pfejdéte na stranku ,,Jak na to™. 5. Rada stroji a jazyk jsou povinna pole. Stisknéte
tlacitko Zobrazit.
Available remote items
Add items here
Obrazek 17.2 R
) Obrazek 17.4
4. Stahnéte dokumenty. Stisknéte znak + v pravém
hornim rohu. 6. Zobrazi se stranka s vysledky vyhledavani.
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< Back

E Tempo LTPL12-16
Connecting to tractor, Tempo L

Do you want to download

g
g
=

=

H

Obrazek 17.5
Obrazek 17.7

. o . Dokument nebo video oteviete kliknutim na radek.
7. Chcete-li stahnout dokument, kliknéte na ikonu Qe

na prave strané kazdého radku. Je-1i dokument otevieny (nikoli video), mizete pouzit tfi
L ruzné funkce napovédy pro snadnéjsi vyhledavani
8. Pak stisknéte OK. v dokumentu.

ISOBUS AgLeader Incommand 1200

1SOBUS AgLeader Integra

ISOBUS JD2630

Obrazek 17.6
) Obrazek 17.8
9. Stahovani bylo zahajeno. Stahovani pferusite
. Hledejte zadanim jakéhokoli slova do vyhledavaciho pole.
kliknutim na ikonu pro zastaveni vpravo. Viz “Obrazek 17.8 ™.

17.1 Zobrazeni v iPadu

||
Jakmile bude stahovani dokonceno, vrat'te se na A i =
domovskou stranku ,,Jak na to*, kde ulozeny dokument =
oteviete. = B
||
Obrazek 17.9

Nebo pomoci miniatur @ a prohlizet v nahledu (A)
nebo prochazet / posouvat se v dokumentu (B).
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17.2  Aktualizace jiZ staZenych souboru

Symbol je viditelny pouze v piipad¢, ze jste
pfipojeni k internetu.

E SeedEye software update

. ISOBUS AgLeader Incommand 1200
1

A%

Obrazek 17.10

Je-1i k dispozici nova verze jiz stazeného navodu nebo

videa, rozsviti se ikona \— vedle navodu nebo videa,
které je mozné nahradit.

17.3 Vymazani navodu nebo videa

Kdyz je plna pamét, objevi se na obrazovce pii pokusu
o stazeni chybové hlaseni.

< Back

Tempo L TPL 12-16

Connecting to tractor, Tempo L

Obrazek 17.11

Vymazte navod nebo video. Piejed’te prstem doleva ptes
navod nebo video a stisknéte tlacitko Vymazat.
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18

Release notes

Verze

Informace

2.0.1

Add alarms needed by features using CAN Flex.
Several medium and minor improvements and bug fixes.

2.0.0

First release with ACU6 Gateway.

Support for E-Connect (requires iPad app version 2.1.0 or later, update in App Store for latest
available version).

Support for CAN Flex.
Support for adaptive seed depth with Triforce2.
New wing deploy and fold guide.

132

Fixed incorrect CrossBoard sensor type setting.

1.3.1

Improved statistics

Hopper level countdown
Combined section control in TC
Hopper low air pressure alarm

1.3.0

Improved SeedEye sensor addressing.

SeedEye diagnostics available in the information view.

New interface for managing the wing and coulter pressure.

Seed rate calculator

Automatic adjustment of the TC section offsets if non normal row spacing is used.

1.2.1

Missing translations added.

1.2.0

Add the possibility for the operator to manually override section control when using task control.
Make it possible to configure the task control section offset.

Use a separate height, from low lift, for the CrossBoard monitoring during machine folding and
deploy.

Run the agitator in the hopper B when emptying hopper B.

Add alarm if double row spacing plugs would collide with a tramline motor according to the
current configuration.

SeedEye seed counting Inspire 1200S

1.1.4

Upgrading SeedEye firmware: Box 2.05, Sensor 1.42.

Added support for Inspire 1200C.

Fixed bug where the working state of work lights, lift stop valve, crossboard lock valve and P-
enable valve were not restored to their previous states after a critical alarm was cleared.

Improvements to Task Control geometry and section control function.
Adjustments to alarm levels.
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