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VSeobecné bezpecnostni predpisy

1 VSeobecné bezpec¢nostni predpisy

1.1 Povinnosti a odpovédnost

These instructions are to be regarded as for guidance only
and entail no responsibility whatsoever on the part of
Viderstad AB and/or its representatives. Full responsibi-
lity for the use, transportation, maintenance and servicing
of the machine lies with the owner/driver. These
instructions cover a large number of machine
configurations.

Mistni podminky ovlivijici stfidani plodin, typ pady,
podnebi atd. mohou vyzadovat postupy, které se lisi od
postuptt uvadénych v tomto navodu.

Majitel/fidi¢ je plné zodpoveédny za spravné pouzivani
stroje ve vSech ohledech. Majitel rovnéz odpovida za to,
ze si vSechny osoby pouzivajici stroj ptecetly tento navod
k pouzivani a pochopily ho a Ze pracuji v souladu se
vSemi platnymi ustanovenimi a piedpisy.

Tento stroj je urcen k pouziti v profesionalnim
zemédélstvi. M€l by byt pouzivan v souladu se spravnou
profesionalni praxi.

Pokud néktera osoba pracujici se strojem zjisti jakykoli
bezpecnostni nedostatek, musi se neprodlené postarat
o jeho napravu.

Vsechny stroje spole¢nosti Vaderstad prosly pied svou
expedici kontrolou jakosti a provoznimi testy. Majitel/
provozovatel vSak nese plnou odpovédnost za spravnou
funkeci stroje pii pouziti na poli. Pokud nejste spokojeni,
odkazujeme vas na ,,VSeobecné dodaci podminky
spole¢nosti Viderstad (General delivery provisions for
the Viaderstad Group)“.

Upravy konstrukce jsou souéasti neustalého zdokonalo-
vani naSich stroju. Popisy stroje se proto tykaji podoby a
konstrukce stroje platnych v okamziku jejich psani.

V navodu k pouzivani jsou obrazky znazormujici stroj

v podobé, kterd neodpovida pfesné stroji, jak jste ho
obdrzeli; zavisi to na vybaveni na pfani, modelu a
ptipadné provedenych modernizacich. Nekteré popisy

v téchto navodech nemusi byt pro vas stroj relevantni.

Navod k obsluze je vypracovan podle normy ISO 3600.

1.2 Pi'ed pouzitim stroje

A. Prectéte si pozorné tento navod tak, abyste si byli jisti,
Ze jste porozuméli jeho obsahu.

B. Naucte se pouzivat stroj spravné a opatrn¢!

V nepovolanych rukou nebo pfi neopatrném
pouzivani miiZze byt stroj nebezpecny.

C. Stroj bude soucasti vaseho pracovisté a pracovisté
vasich kolegi. Proto je dilezité zajistit, aby byli
vsichni chranéni a aby byly na svém misté funk¢ni
ochrany.

1.3 Jak dist tento navod

Pismena v zavorkach odkazuji na odpovidajici pismena
na obrazku a pouzivaji se jako odkaz v textu.

A. Odkaz (A)
B. Odkaz (B)

Informace, u kterych je poradi dilezité, jsou oznaceny
pomoci ¢islovanych pokynti k provedeni ¢innosti.

Pti odkazovani na obrazky mohou byt stejnym zptisobem
jako pismena pouZita také Cisla, pokud je odkazi tolik, Ze
se nedostava pismen v abeced¢.

1. Zaclnéte timto ...
2. Pak...

14 Popis bezpe¢nostnich symboli

L4

Signalni slovo Nebezpe¢i slouzi k oznaceni
bezprostiedné nebezpecné situace, ktera bude mit
za nasledek smrt nebo tézky uraz, pokud ji
nebude zabranéno.

Signalni slovo Varovani slouzi k oznaceni
potencialné nebezpedné situace, ktera by mohla
mit za nasledek smrt nebo tézky uraz, pokud ji
nebude zabranéno.

Signalni slovo Pozor slouzi k oznac¢eni poten-
cialn€ nebezpecné situace, ktera by mohla mit za
nasledek lehky nebo stfedné tézky uraz, pokud ji
nebude zabranéno. Takové oznaceni v§ak mohou
byt ptili§ malo zietelna na to, aby ovlivnila
chovani (nebo aby byla ptekladana). Za urcitych
okolnosti mohou signalni fraze jako ,,NEBEZ-
PECI SMRTI*, ,,RIZIKO OSLEPNUTI* nebo
,POZOR NA VYPARY* ti¢innéji upozornit na
nekteré pokyny nebo bezpecnostni informace nez
signalni slova.

Informace oznacené timto symbolem stoji za
povsimnuti, protoZe poskytuji uzite¢né rady nebo
zvlaste uzitecné informace pro spravné zachazeni
se strojem.

@ Pouziva se pro objasnéni informaci.

* Pouziva se pro uvadéni informaci formou vyctu
s odrazkami. Pofadi, v jakém jsou informace uvedeny,
nevypovida nic o jejich dilezitosti.
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2 Popis produktu

2.1 Viderstad E-Services

Vsechny funkce stroje jsou fizeny a sledovany z kabiny
traktoru pomoci fidici jednotky.

Viderstad nabizi dvé rizné alternativy pro fizeni a
monitorovani stroje. VSechny tyto systémy dokazou fidit
vSechny funkce stroje, existuji vSak rizné varianty
zpusobu jejich ovladani a pfipojeni. Tato piirucka
popisuje jen E-Control a ISOBUS.

2.2 Viderstad E-Connect

Tento stroj je pfipojen k platformé Véderstad E-Connect.
Diky tomu budete jako zakaznik moci na dalku sledovat
stav stroje a dalsi véci. Kontaktujte svého prodejce,
abyste se zaregistrovali do sluzby a nastavili uéty, pokud
to jiz nebylo provedeno v ramci procesu dodani.

Podminky sluzby E-Connect najdete na odkazu nebo v
QR kodu.

https://www.vaderstad.com/en/docs/e-connect

Obrazek 2.1

V nabidce Nastaveni je mozné docasné vypnout pfenos
dat do cloudu z aplikace E-Control. “8.1.7 E-Connect“.
Pfenos dat bude pozastaven, dokud nebude nastaveni
zménéno zpét na aktivni.

1. iPad je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Apple Inc.

2.3 Prehled

Cellular connection

=== Ethernet E-Connect
=== 12\ Power supply
— CAN Bus :\

E-Control ))) aw

7 : = 1’:-

Obrazek 2.2

* E-Control — ovladani a monitorovani stroje pomoci
iPadu.!

*  GW (Gateway) — fidici jednotka na stroji, kterd
zpracovava a uklada data stroje.

* E-Connect — shromazd'uje data z Gateway a odesila
je do cloudu, aby bylo mozné provadét vzdalené
monitorovani a analyzu.

» Ethernetovy kabel (voliteln¢) — kabelové pfipojeni
mezi iPadem a Gateway.

24 Gateway

Ridici jednotka Gateway je mozkem systémi E-Control a
ISOBUS. Komunikuje se zafizenim iPad a/nebo VT
(virtualni termindl) a jsou v ni ulozena vSechna nastaveni
stroje a dulezita data k jeho funkcim, alarmim atd. Kazdy
stroj ma svoje vlastni Gateway.

Gateway je kompatibilni s ISO 11783 a vyzaduje terminal
ISOBUS (virtualni terminal) verze 3 nebo 4. Na webové
strance spolecnosti Véaderstad AB je seznam testovanych
terminala. Pro ziskani dal§ich informaci navstivte www.
vaderstad.com.

2.5 E-Control (iPad)

E-Control je aplikace a fidi pouzivani funkci stroje
prostiednictvim iPadu!. Komunikace mezi iPadem a
jednotkou Gateway stroje probiha bezdratove pres WiFi
nebo pres kabel Ethernet. Gateway pfijima a zpracovava
vSechny povely.
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2.6 Pouzivani dvou terminalu

E Hlavni terminal

N\ Vedlejsi terminal

Ke Gateway lze pfipojit virtualni terminal a iPad nebo
n¢kolik iPadd soucasné.

Pokud je ptipojeno nékolik terminald soucasné, jeden
terminal je hlavni a v§echny ostatni terminaly maji status
vedlejsi. Symbol na Gvodni strance indikuje, ktery
terminal je hlavni a ktery terminal je vedlejsi.

Hlavni je vzdy ten terminal, ktery je pfipojen ke Gateway
jako prvni. Na vedlej$im terminalu jsou funkéni jen
tlacitka pro ivodni stranku, statistiku a alarmy.

2.6.1 Piepinani mezi hlavnim a vedlej$im
terminalem

Ptiklad dole ukazuje pozadavek z virtudlniho terminalu
na pievzeti fizeni od iPadu.

1. Klepnéte na tento symbol na vedlej§im terminalu,

()

Master Reguested

Obrazek 2.3

2. Na obrazovce se zobrazuje hlaseni, které potvrzuje,
ze byl do hlavniho terminalu odeslan pozadavek na
prevzeti fizeni.

Do you wish to relinquish master
status?

Obrazek 2.4

3. Hlavni terminal ukaze, ze pfijal pozadavek na
uvolnéni ovladani.

4. Na hlavnim terminalu potvrd’te souhlas s odevzdanim
ovladani jinému terminalu.

S vedlejsim terminalem lze pomoci zobrazeni
statistického menu trvale sledovat parametry jako
napiiklad pfesnost seti.

2.7 Software

E-Control je aplikace, coz je program, ktery mize byt
pouzivan pro ovladani vaseho stroje z iPadu. Aplikace je
nainstalovana na iPadu dodédvaném se strojem (neplati
pro vSechny zemé) a nezbytna nastaveni sitového
pripojeni jsou jiz predinstalovana od vyrobce.

Z

V

Oteviete aplikaci E-Control prostfednictvim ikony A
Terminal importuje software z fidici jednotky Gateway
stroje a vSechna dulezita data funkei stroje, alarmi atd.
jsou jasn¢€ a srozumitelné zobrazovana na obrazovce.

* Terminal urci vzhled a funkci jednotlivych submenu
napftiklad v podob¢ klavesnic a posuvnych list.
Informace k ovladani si prosim ptectéte v uzivatelské
prirucce terminalu.
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3 Montazni navod

3.1 Montaz drzaku pro iPad v traktoru

Nez za¢nete v kabiné traktoru cokoliv vrtat,
musite mit jasno o pfipadné skryté kabelazi.

O

Presvédéte se, ze propojovaci kabel ke stroji neni
priskiipnuty pod zadnim oknem traktoru, protoze
se muze snadno poskodit. PouZijte urCenou
klapku nebo pfistupovy otvor. Piipevnéte kabel
fadné v kabing traktoru. Tim ochranite iPad pred
poskozenim v pripadé, Ze pfed odpojenim stroje
zapomenete odpojit propojovaci kabel.

O

Pfi upeviiovani iPadu do drzaku dbejte na to,
abyste okrajem drzaku nepfitlacili tlacitka pro
ovladani hlasitosti.

I

Obrazek 3.1

iPad

Ochranné pouzdro pro iPad
Drzak

Kabel USB-C
Konzola
Sroub/podlozka
Konzola

Konzola

Napajeci konektor
Konzola (magneticka)
Konzola (magneticka)

FRESTZOMEO0® R

Konzola

Obrazek 3.2

1. Drzék namontujte bezpe¢né do kabiny traktoru.
Umistéte drzak tak, abyste jej méli v zorném poli pfi
pohledu ve sméru jizdy. Vyberte si béznou konzolu
(G) nebo magnetickou konzolu (J+K). Namontujte
drzak ke konzole zptisobem znazornénym na obrazku
“Obrazek 3.1 *.

2. Ptipojte kabel USB-C (D) k napajecimu konektoru (I)
podle obrazku “Obrdzek 3.2 “. Potom pfipojte
konektor napéajeni (I) do 12V elektrické zasuvky na
traktoru.

3.2 Piipojeni pomoci ethernetového
kabelu (volitelné)

Obrazek 3.3

>

Adaptér

Konzola

Kabel

Sroub/podlozka

Kabel (pfipojeni k iPadu)

mmoaw

Kabelovy svazek

Kabel (C), kabel (E) a kabelovy svazek (F) by mély byt
pripojeny k adaptéru (A).
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Montazni navod

1. Drzak bezpe¢né namontujte do kabiny traktoru. Drzak 3.3 Pripojeni k ISOBUS
by mél byt umistén tak, aby byl v zorném poli pfi
jizde€ dopiedu. Vyberte si béznou konzolu (E) nebo
magnetickou konzolu (H+I). Namontujte konzolu
zplusobem znazornénym na obrazku “Obrdzek 3.1 “.

2. Ptipojeni pomoci ethernetového kabelu k drzaku
iPadu Ize zrealizovat dvéma zplsoby uvedenymi nize.

Obrazek 3.6

1. Ptipojte kabel od Gateway k ISOBUS konektoru
traktoru. Pfi pfipojovani bud'te opatrni.

2. Presvédcte se, Ze jsou navzajem vyrovnané kontakty
obou konektorti.

3. Pfipojte konektor na zapadku. (Na jinych traktorech
nemusi vypadat stejné.) Terminal zjisti, Ze je
pfipojena jednotka Gateway, a automaticky stahne
software.

- 4. Kabel je zavéseny v drzaku hadic spole¢né
Obrazek 3.4 s hydraulickymi hadicemi.

3. Pfipojte konzoli (B) pomoci Sroubi/podlozek (D), e .
“Obrdzek 3.3 “, na konzoli (I) pro drzak iPadu 34 Pripojeni k traktorim bez ISOBUS
(“Obrazek 3.1 ). konektoru

4. Pripojte kabel (H, “Obrdzek 3.4 *) ke zdroji napajeni
na iPadu. Cerveny vodié ptipojte k 12 V PO piipojeni

hlavniho vypinace nebo hlavniho relé.

Obrazek 3.5

5. Pfipojte konzoli (B) pomoci Sroubi/podlozek (D),
“Obrazek 3.3 “, do otvord (G, “Obrdzek 3.5 “) na Obrazek 3.7
drzaku (C, “Obrazek 3.1 ).

o . ) A. Baterie traktoru
6. Pripojte kabel (H, “Obrdzek 3.5 ) ke zdroji napajeni

na iPadu. B. Hlavni vypinac traktoru

C. Elektrické napdjeni fidici jednotky Gateway
7. Zapojte napajeci/nabijeci kabel (C, “Obrazek 3.3 *)
do 12V zasuvky traktoru. 1. PresvédcCte se, ze je vypnuty hlavni vypinac na
traktoru.

2. Pripevnéte elektrickou zdsuvku na vhodné misto tak,
aby kabel smétoval dold a nemohla tak vniknout voda
do konektoru. Doporu¢ujeme umistit zasuvku pobliz
hydraulické pfipojky na zadni strané traktoru.

3. Kabel ved’te vhodnym zptisobem pies hlavni vypinac
resp. hlavni spinaci relé. Kabel je tfeba upevnit tak,
aby nemohl byt zachycen, uvolnit se nebo se dostat
do styku s horkymi sou¢astmi na traktoru.

4. Pripojte Cerny vodi¢ na minus a ¢erveny vodi¢ na plus.
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4 Z.aciname

4.1 Spojeni s E-Control

Kdy?z je stroj v provozu, musi mit Gateway vzdy
elektrické napéjeni.

O

Pied zahajenim prace vzdy zkontrolujte, Ze je
iPad zapojeny ve spravné siti. Jakmile pres fidici
jednotku Gateway prob&hne prvni aktivace
mistni sité, vyhleda ji iPad automaticky, az bude
pristé v jejim dosahu. Pokud jste se ovSem jiz
pripojili k jiné siti, musite sit’ vybrat manualné

O

Pro pouzivani E-Control je poZzadovan iOS verze
16 nebo vyssi.

- Musi byt stazena aplikace E-Control.

—p =< ~
AW

Obrazek 4.1

1. Pfipojte branu ke konektoru ISOBUS nebo jiné
napajeci zasuvce na traktoru.

2. Spust'te iPad v kabiné traktoru nebo v blizkosti brany.

Pfipojeni k siti brany probéhne automaticky.

3. Oteviete aplikaci E-Control stisknutim symbolu

&

© Otevieni aplikace mlize trvat az dv€é minuty.

4. Po skonceni stahovani se objevi ivodni stranka stroje.

4.1.1 KdyZ nedojde k automatickému nalezeni
sité

JestliZe se pfipojeni k siti neprovede automaticky, je
nutné sitové pfipojeni aktivovat. K tomu mize dojit
naptiklad v pfipadé, Ze jste jiz pfipojeni k jiné siti nebo
pouzivate iPad, ktery dosud nebyl ptipojeny k siti pies
branu (neznama sit).

1. Spustte iPad v kabing traktoru nebo v blizkosti brany.

2. Vyberte sitova nastaveni a aktivujte WiFi. (Pfectéte si
prosim uZzivatelskou piiru¢ku iPadu nebo kontaktujte
podporu Apple a vyzadejte si navod, jak vybrat sit’ a
aktivovat WiFi.)

3. Mistni sit’ brany se zobrazi ve vybérovém seznamu
siti. Nazev site je “typ stroje”-[sériové ¢islo brany],
napi. TP-VAD-000125.

Pokud se sit’ nezobrazi ihned, chvili pockejte,
dokud iPad vyhledava sité. Pokud sit’ nebude
nalezena po nékolika minutach navzdory
spravnému napajeni, kontaktujte servisniho
technika.

@

4. Stisknéte nazev sité a zadejte heslo sité. Heslo je
12345678.

5. Nazev sité se zobrazi v poli WiFi a znak zatrzitko
udava, ze je pripojeni aktivni.

6. Oteviete systém E-Control pomoci ikony.

4.2 StaZeni aplikace E-Control,
ISOBUS/E-Control

Aplikace je stejna pro vSechny stroje Vaderstad
vybavené systémem E-Control. Systém automa-
ticky zjisti pfislusny typ stroje.

Aplikace E-Control spole¢nosti Véderstad je volné
Sifitelny software, ktery si mizete stahnout na iPad
z AppStore (Apple a AppStore jsou registrované
obchodni znamky spole¢nosti Apple Inc.).

Ke stahovani aplikaci z App Store je vyzadovano Apple
ID. Stejné Apple ID lze pouzit pro n€¢kolik produktt
Apple. Pokud jiz Apple ID mate, tak je mizete pouZit ke
stazeni aplikace E-Control

Podrobné pokyny k vytvoreni Apple ID naleznete
v uzivatelské ptirucce iPadu nebo kontaktujte podporu
Apple.

1. Pfipojte iPad do bezdratové sité s internetovym
pripojenim. Nezapominejte prosim, ze sit’ pfenasena
branou NENI pfipojena k internetu.

2. Prejdéte na uvodni stranku iPadu a stisknéte ikonu
App Store.

3. Stisknéte vyhledavaci pole, zadejte “E-Control” a pak
spust'te vyhledavani.

&
4. Na obrazovce se objevi ikona Véderstad /]
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5. Stisknéte pole “zdarma” a pak “Instalovat aplikaci”. e
Pokud je pozadovano Apple ID, zadejte je. Stavova —(VADERSTAD)—
lista stahovani v ikoné indikuje, Ze probiha stahovani.

6. Stisknéte “oteviit” pro spusténi aplikace.

4.3 Aktualizace software v brané, Disconnected

ISOBUS/E-Control

How To

Pro pouZivéani E-Control je pozadovan iOS verze Seareh for updates
16 nebo vyssi.

. . < s . . Obrazek 4.2
Aplikace je spole¢na pro vSechny modely stroje.
Vyhledavani poskytne aktualizace pro vSechny 3. AZk tomu budete vyzvani, zvolte ,,Vyhledavani
modely strojii, ke kterym kdy byl systém E- aktualizaci®.

Control pfipojeny. Béhem faze instalace brana
zjisti, ktera aktualizace je vhodna pro dané
zafizeni. o

Tempo F/T/R/V - Firmware

Inspire - Firmware

Tempo F/T/R/V/L - Firmware

Pii aktualizaci softwaru si nezapomeiite stahnout
nejnovejsi verzi navodu. TempoL-Firmare

Rapid S/C - Firmware

Tempo F/T/R/V/L/K/N & Proceed - Firmware

Software se aktualizuje prvnim stazenim nového software SpiiS/C/R - Frmuare
z internetu do vaSeho iPadu. Kdyz se pak iPad pfipoji om0 UL - Finmare
k mistni siti Gateway, zobrazi se dotaz, zda se ma
instalovat novy software.

Rapid A S/C/J - Firmware

1. Pfipojte iPad do bezdratové sité s internetovym Obrizek 4.3
pripojenim. Nezapominejte prosim, Ze sit’ pfenasena '
branou NENI pfipojend k internetu. 4. Na obrazovce uvidite, jaké aktualizace jsou
k dispozici, a spusti se stahovani.
© Pokud se sit’ nezob,raz’i irhfled’ chvili pockejte, Vyhledavani poskytne aktualizace pro vSechny
dokud iPad vyhledava sité. modely stroji, ke kterym byla pfedtim pfipojena
jednotka E-Control.
2. Pfejdéte na ivodni stranku iPadu a stisknéte ikonu Pokud vas stroj neni v seznamu, miZete v pravém
A hornim rohu pfepnout na ,,Zahrnout vSechny* pro
¥ vyhledani vSech aktualizaci stroju.
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Tempo F/T/R/V - Firmware

Inspire - Firmware

Tempo F/T/R/V/L - Firmware

Tempo L - Firmware

Rapid S/C - Firmware

Tempo F/T/R/V/L/K/N & Proceed - Firmware
Spirit S/C/R - Firmware

Tempo F/V/L - Firmware

Rapid A S/C/J - Firmware

Obrazek 4.4

5. Pro staZeni stisknéte ikonu lemd na pravé strané

kazdého radku.

Update Available

Release notes

Download

Obrazek 4.5

Zobrazi se vyskakovaci okno s poznamkami k vydani
k novym funkcim od posledni aktualizace. Stisknéte
»Stahnout®.

Zobrazuje se indikator pribéhu, po dokonceni se
nova aktualizace uloZi v iPadu. Po skonceni instalace
se zobrazi hlaseni ,,Aktualizace tispésna“.

Obnovte WiFi spojeni se strojem.

10.

Update Gateway Software

No release notes available

Update Gateway With New Software

Obrazek 4.6

Pokud mate na svém stroji starsi verzi, zobrazi se vam
okno podobné tomuto.

Chcete-li provést aktualizaci, stisknéte ,,Aktualizovat
Gateway novym softwarem™ (B). Pokud to chcete
odlozit, stisknéte X (A).

Gateway se nyni aktualizuje, coz mtize trvat ptiblizné
5 minut. Pokud se to do té doby neprovede,
zkontrolujte WiFi spojeni a ujistéte se, Ze je stroj
ptipojeny. Pokud je stroj pfipojeny, zkuste aplikaci
ruéné zaviit.
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Uvodni stranka

5 Uvodni stranka

Terminal urci vzhled a funkci jednotlivych
submenu v podob¢ klavesnic a pretaecich menu.
Informace k jeho ovladani si prosim prectéte

v uzivatelské pfirucce terminalu.

Aplikace je nainstalovana na terminalu dodaném se
strojem od vyrobce.

Uvodni stranka je obrazovka zobrazena béhem provozu.
Jsou zde uvedeny vSechny informace, které jsou dilezité
ke sledovani, a je zde také mozné provadét vSechna
nezbytna nastaveni.

Oteviete aplikaci Viderstad pomoci ikony pro “E-
&

Control” m. Terminil importuje software z fidici

jednotky Gateway stroje a vSechna dulezita data funkei

stroje, alarmil atd. jsou jasn€ a srozumitelné zobrazovana
na obrazovce.

Stisknéte tlacitko pro pfechod na tivodni stranku ' I .

V jednotlivych submenu klepnéte na nazev
predchoziho menu (vlevo nahote) pro navrat do
tohoto menu.

@ 1400 @ 1300 8 0.0

Adjust Rate Adjust Rate

-+

Adjust Depth Adjust Depth Adjust Depth Adjust Weight

Obrazek 5.1
Pole na uvodni strance:

A. Displej pro ovladani a sledovani, “5.7.

B. Displej pro ovladani a sledovani nastroju, “5.2°

C. Navigacni tlacitka, ktera otviraji submenu pro
vSeobecna nastaveni a alarmy, “5.3“.

D. Funkeni tlacitka a predvolby pro ukladani, “5.4“.
E. Displej pro napovédu a ptipojeni, “5.5

51 Displej pro ovladani a sledovani

1400 @

1300 3 04

Obrazek 5.2

Tableau 5.1 Barvy symbolii

Symbol Barva Status
Zelena Funkce je aktivovana a probiha
*Q automatické fizeni
Bila Funkce je aktivovana bez
automatického fizeni
Bila, Funkce je vypnuta.
*" pies-
é krtnuta
Seda Funkce byla vypnuta (v jiné
nabidce). Symbol neni mozné
stisknout.

Obrazek 5.3

V hornim fadku displeje je rozbalovaci nabidka.

©
G

Rychlost jizdy (km/h)

Ukazatel ujeté vzdalenosti 1. Celkova
pracovni plocha stroje s nastroji v pracovni
poloze.
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Uvodni stranka

. . 5.2 Displej pro ovladani a sledovani
2 Ukazatel ujeté vzdalenosti 2. Celkova nastroji
a pracovni plocha stroje s nastroji v pracovni
poloze.

@ﬂ . Otacky ventilatoru, hnojivo (ot./min.)

@ Otacky ventilatoru, BioDrill (ot./min.)
¢

00)))) %D

Stroj je rozloZzen/pracovni pozice

T
B: s ol s
Stroj je sloZen o Sen NG 20  [en 0m  |E o
7.
™
Kdyz je aktivni funkce ignorovani rychlosti ventilatoru, Obrazek 5.6
rychlosti ventilatoru se nezobrazuji na ivodni strance,
viz “Obrdazek 5.4 “. V nabidce nastaveni najdéte moznost Indikuje néstroje stroje a pozici, v niz se nachazeji. Je-li
ignorovat rychlost ventilatoru. “8.2 Nastaveni ddvkovani*.  nastroj aktivovan, zobrazuje se zelen¢.
&% - & - SystemDisc
rpm rpm Q
Obrazek 5.4
. . Radlicky
5.1.1 Stroj BioDrill a/nebo p¥edni zasobnik
FrontHopper y
Pokud se pouziva stroj BioDrill a/nebo ptedni zasobnik N Smyky
FrontHopper, budou zobrazeny na displeji. §
TC TC
2 & Y & \® Péch

Kdyz skutecny pritlak péchu prekroci 50 %,

Adjust Rate Adjust Rate objevi se upozornéni.

000 10086

Zobrazuje-li se hodnota 0 %, je piidni péch
v plovouci pozici a na displeji se zobrazuje

, symbol.
Obrazek 5.5
A. 5.21 Nastaveni hloubky pro funkce nastroji
... FrontHopper (kg/ha) AdjustDepth  AdjustDepth  AdjustDepth  AdjustWeight
000 0 + 4 0 v * 0 + # 0 + +#

Close Close Close

‘ BioDrill (kg/ha)

B. Zméiite nastaveni (nastaveni mnozstvi) v %. ]
Obrazek 5.7

A. Zmeéna nastaveni

B. Funkce nastroji

Zadéavana nastaveni piedstavuji zménu z jiZ nastavené

hodnoty. Nastaveni péchu je procentualni udaj, nastaveni
ostatnich nastroji jsou v cm.
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Uvodni stranka

Hodnota hloubky se zméni, kdyz stisknete Sipku nahoru
nebo Sipku dold. Hodnotu lze zapsat také stisknutim
¢islice a manualnim vlozenim hodnoty. Vyska stroje se
zvysi, kdyz stisknete Sipku nahoru.

5.2.2 Zobrazeni a ovladani s aktivovanym

Fizenim sekci Task Control (TC)

Aby se zobrazovalo tlacitko TC (A), musi byt v menu
nastaveni fizeni sekci Task Control toto fizeni uvolnéné,
viz “8.1.5 Rizeni sekci“.

Obrazek 5.8

A. Symbol Task Control (TC) je zeleny; to znamena, ze
fizeni sekci je aktivovano pro SystemDisc.

B. Pokud je povoleno ovladani nastrojii pomoci funkce
Task Control (TC), jsou tlacitka SC a GEO zelena.

Kdy?z je tizeni sekci Task Control (TC) deaktivované,
tlacitko je Sedé a symbol je bily.

Adjust Depth

Obrazek 5.9

A. Hodnota piesazeni.

B. Symbol Task Control (TC) je zeleny; to znamena, ze
fizeni sekci je aktivovano pro SystemDisc.

C. Nastroj

D. Pro zménu hodnoty piesazeni (E) tisknéte Sipky
(nahoru nebo dolt).

E. Zavfete rozbalovaci menu.

F. Skute¢na hloubka seti

G. Zadana hodnota TC ve Zlutém poli (hodnota piesazeni
+ Zadana hodnota) je hodnota, ke kter¢ bude stroj
sméfovat. Sipka v zlutém poli indikuje, zda je
presazeni kladné (Sipka doli) nebo zaporné (Sipka
nahoru).

5.3 Navigacni tlacitka

V levém dolnim rohu se zobrazuje symbol
hlavniho nebo vedlejsiho terminalu podle
toho, ktery se pouziva.

Domovska obrazovka. Timto tlacitkem se
vzdy vratite na domovskou obrazovku.

Statistika. Zobrazuje statistické udaje o pro-
vozu stroje.

. Protokol. Stisknéte toto tlacitko pro
e zptistupnéni menu alarmt. V menu alarmt

Je podrobny popis povahy alarmu; alarmy
zde 1ze také potvrzovat. Cislice v pravém
hornim rohu pfedstavuje pocet aktivnich
alarmt.

Vseobecna nastaveni a kalibrace. Behem
provozu nemusi byt v tomto menu
provadéna zadna nastaveni.

e
®

Informace. Zobrazuje historii poslednich
nejméné 100 alarmu a stav vstupd a
vystupti pracovnich stanic.

5.4 Funkéni tladitka

Obrazek 5.10

A. LowlLift, viz “8.1.3 Rizeni zdvihu “.

B. Ptedvolby. Lze ulozit hodnoty pro ruzné konfigurace
nastroju, viz “5.4.1 Predvolby “ a “8.1.4 Predvolby*.

C. Ulozeni, viz “5.4.1 Predvolby“.

D. Pracovni svétla predniho zasobniku FrontHopper, viz
“8.3.1 Nastaveni stroje“.

E. Ovladani sekce, viz “8.1.5.2 Rizeni sekci*.

904009-cs; 05.03.2026
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Uvodni stranka

F. Manualni davkovani. Je-li pfipojen BioDrill i Fron-
tHopper, pobézi soucasné. Pokud nemaji bézet
soucasng, jeden z nich deaktivujte (viz “8.2 Nastaveni
davkovani®).

G. Pracovni svétla stroje, viz “8.3.1 Nastaveni stroje “.

H. GEO, viz “8.1.6 Priorita GEO*“.

5.4.1 Pi'edvolby

1300 @ 1300 © 0.0
0.0 ¢ 0.0

0 kg/ha 0

]

00))))% .

Obrazek 5.11
1. Nastavte hodnoty nastrojt, jezZ maji byt ulozeny (A).
2. Stisknéte tlacitko Ulozit (C).

3. Vyberte Cislo (1-4), pod kterym maji byt ptedvolby
(B) ulozeny.

5.5 Napovéda a pripojeni

Nabidka napovédy a pfipojeni se nachazi v pravém
dolnim rohu tivodni stranky.

Obrazek 5.12

Pouzité pripojeni stroje se zobrazuje v menu, “Obrdzek
5.12 “. Ptipojeni je bud’ pfes WiFi, nebo Ethernet
(voliteln¢). Pokud mate potize s ¢astym vypinanim oken
nebo kdyz se stroj nespousti. Zkontrolujte, zda je stroj
pripojeny k WiFi. Pokud je pfipojeny, ale problém
pretrvava, zkuste ptipojit ethernetovy kabel od stroje

k drzéku iPadu. Stroj by mél do 10 sekund zacit
komunikovat ptes Ethernet.

WiFi: Komunikace mezi iPadem a strojem
< v soucasné dobé probiha bezdratové pies
WiFi.

Ethernet. Komunikace mezi iPadem a
strojem v soucasné dobé probiha pomoci
ethernetového kabelu.

Napoveéda. Dalsi informace o konkrétnich
funkcich a stahovani navodu a videi viz

rée

“12 Stahovani navodii a videi “.

Stisknéte menu v pravém dolnim rohu, aby se otevielo
vyskakovaci okno.

Obrazek 5.13

A. Rezim napovédy — Funkce neni v aktualni verzi
softwaru implementovana.

5.6 Vystrazny alarm

Existuji dva typy alarmovych oznameni.

1400 ® 1300 8 0.0

TC
0.0 $ = 0.0
o kg/ha o

[34.3] System Disc: Sensor va... X
Sensor 1

S — \9

[34.9] System Disc: Sensor is broken or malfunctioning
Sensor

OK

TC TC
27 ) = 0 ¥ s
0 en 0 "

0}31:%
0

a ih SR - o

Obrazek 5.14

Viz “7.1.1 Urovné alarmii“ pro popis trovni alarmt.

A. Varovani (zluté) — Stisknéte tlacitko X pro zavieni
oznémeni.

B. Kiriticky alarm (erveny) — vyskakovaci oznameni.
Stisknéte OK pro zavieni oznameni.

Prejdéte na kartu Alarmy, abyste alarmy zrusili nebo
prepsali. Viz “7.1 Vseobecne“.

12

904009-cs; 05.03.2026



Uvodni stranka

5.7 AUX kabely

*)

Ikona Oznaceni ID Typ Popis
iVtAxf Presetl 29000 2: Boolean non- Zvolte presetl
l latching
iVtAxf Preset2 29001 2: Boolean non- Zvolte preset2
latching
iVtAxf Preset3 29002 2: Boolean non- Zvolte preset3
latching
iVtAxf Preset4 29003 2: Boolean non- Zvolte preset4
latching
iVtAxf 29004 2: Boolean non- Aktivujte rucni
o ManualFeed? latching davkovani
iVtAxf DiscsToggle | 29100 2: Boolean non- Zmeénte rezim
latching
iVtAxf DiscsPlus 29101 2: Boolean non- Zméite nastavenou
- latching hodnotu
+O
iVtAxf DiscsMinus | 29102 2: Boolean non- Zménte nastavenou
:Q latching hodnotu
iVtAxf 29103 3: Analog return to Zménte nastavenou
}wa DiscsPlusMinus 50% hodnotu
iVtAxf 29104 3: Analog return to Zméiite nastavenou
T‘Q DiscsMinusPlus 50% hodnotu
+
iVtAxf DiscsPlus- 29105 9: Analog return to Zmeéiite nastavenou
}Wa MinusLatching 50% latching hodnotu
iVtAxf DiscsMinus- | 29106 9: Analog return to Zménte nastavenou
Tﬁa PlusLatching 50% latching hodnotu
+
iVtAXf 29107 13: Quadrature return | Zméiite nastavenou
}wa DiscsPlusMinusQuad to 50% hodnotu
iVtAxf 29108 13: Quadrature return | Zméiite nastavenou
T4 DiscsMinusPlusQuad to 50% hodnotu
R e
iVtAxf TinesToggle | 29200 2: Boolean non- Zménte rezim
latching
A
iVtAxf TinesPlus 29201 2: Boolean non- Zméiite nastavenou

latching

hodnotu

2. Ru¢éni davkovani je k dispozici pouze v piipadé, ze je nainstalovan FrontHopper nebo BDA.
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Ikona Oznacdeni ID Typ Popis
iVtAxf TinesMinus | 29202 2: Boolean non- Zménte nastavenou
- ) latching hodnotu
A
iVtAxf 29203 3: Analog return to Zménte nastavenou
+ ) TinesPlusMinus 50% hodnotu
14
iVtAxf 29204 3: Analog return to Zméite nastavenou
T ) TinesMinusPlus 50% hodnotu
+/4
iVtAxf TinesPlus- 29205 9: Analog return to Zméiite nastavenou
MinusLatching 50% latching hodnotu
14
iVtAxf TinesMinus- | 29206 9: Analog return to Zméiite nastavenou
T ) PlusLatching 50% latching hodnotu
+/4
iVtAXf 29207 13: Quadrature return | Zméiite nastavenou
TinesPlusMinusQuad to 50% hodnotu
14
iVtAxf 29208 13: Quadrature return | Zméiite nastavenou
T ) TinesMinusPlusQuad to 50% hodnotu
+/4
iVtAxf 29300 2: Boolean non- Zménte rezim
LevellerToggle latching
iVtAxf LevellerPlus | 29301 2: Boolean non- Zméite nastavenou
*‘ﬁ' latching hodnotu
iVtAXf 29302 2: Boolean non- Zmeéiite nastavenou
_\% LevellerMinus latching hodnotu
iVtAxf 29303 3: Analog return to Zméite nastavenou
LevellerPlusMinus 50% hodnotu
iVtAxf 29304 3: Analog return to Zméite nastavenou
1 ‘ﬁ' LevellerMinusPlus 50% hodnotu
+
iVtAxf Leveller- 29305 9: Analog return to Zm¢éite nastavenou
PlusMinusLatching 50% latching hodnotu
iVtAxf LevellerMi- | 29306 9: Analog return to Zméite nastavenou
nusPlusLatching 50% latching hodnotu
+
iVtAxf Leveller- 29307 13: Quadrature return | Zméiite nastavenou
PlusMinusQuad to 50% hodnotu
iVtAxf LevellerMi- | 29308 13: Quadrature return | Zméiite nastavenou
1 ‘ﬁ' nusPlusQuad to 50% hodnotu
+
iVtAxf 29400 2: Boolean non- Zménte rezim
PackerToggle latching

14
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Ikona Oznaceni ID Typ Popis

iVtAxf PackerPlus 29401 2: Boolean non- Zméite nastavenou
@ latching hodnotu

iVtAxf PackerMinus | 29402 2: Boolean non- Zménte nastavenou
latching hodnotu

iVtAxf 29403 3: Analog return to Zméite nastavenou
e PackerPlusMinus 50% hodnotu
R

iVtAxf 29404 3: Analog return to Zméite nastavenou
T@ PackerMinusPlus 50% hodnotu
+

iVtAxf PackerPlus- | 29405 9: Analog return to Zméiite nastavenou
MinusLatching 50% latching hodnotu

iVtAxf PackerMi- 29406 9: Analog return to Zménte nastavenou
T@ nusPlusLatching 50% latching hodnotu
+

iVtAxf PackerPlus- | 29407 13: Quadrature return | Zméiite nastavenou
MinusQuad to 50% hodnotu

iVtAxf PackerMi- 29408 13: Quadrature return | Zméiite nastavenou
T@ nusPlusQuad to 50% hodnotu
+

iVtAXf 29500 2: Boolean non- Zméte stav
ﬂ BioDrillToggle3 latching davkovani

iVtAxf BioDrillPlus | 29501 2: Boolean non- Zménte mnozstvi
latching davkovani

iVtAxf 29502 2: Boolean non- Zménte mnozstvi
m BioDrillMinus latching davkovani

iVtAxf 29503 2: Boolean non- Zménte mnozstvi
BioDrillPlusMinus latching davkovani

iVtAxf 29504 2: Boolean non- Zménte mnozstvi
m BioDrillMinusPlus latching davkovani

iVtAxf BioDrill- 29505 9: Analog return to Zménte mnozstvi
PlusMinusLatching 50% latching davkovani

iVtAxf BioDrillMi- | 29506 9: Analog return to Zméite mnozstvi

nusPlusLatching 50% latching davkovani

1VtAx1t BioDrill- : Quadrature return mente mnozstvi

iVtAxf BioDrill 29507 13 d Zmén zstvi
‘I‘ \.‘ PlusMinusQuad to 50% davkovani

3. Funkece stroje BioDrill jsou k dispozici pouze v piipadé, ze je BioDrill nainstalovan.
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Ikona Oznaceni ID Typ Popis
iVtAxf BioDrillMi- | 29508 13: Quadrature return | Zménte mnozstvi
m nusPlusQuad to 50% davkovani
iVtAxf 29600 2: Boolean non- Zménte stav
FrontHopperToggle* latching davkovani
iVtAxf 29601 2: Boolean non- Zménte mnozstvi
FrontHopperPlus latching davkovani
iVtAxf 29602 2: Boolean non- Zménte mnozstvi
a FrontHopperMinus latching davkovani
iVtAxf FrontHop- 29603 3: Analog return to Zmeéinte mnozstvi
) perPlusMinus 50% davkovani
iVtAxf FrontHop- 29604 3: Analog return to Zmeénte mnozstvi
T & perMinusPlus 50% davkovani
+ LA L
iVtAxf FrontHop- 29605 9: Analog return to Zménte mnozstvi
e perPlusMinusLat- 50% latching davkovani
8 0% ching
iVtAxf FrontHop- 29606 9: Analog return to Zménte mnozstvi
T & perMinusPlusLat- 50% latching davkovani
- ching
iVtAxf FrontHop- 29607 13: Quadrature return | Zméfite mnozstvi
) perPlusMinusQuad to 50% davkovani
iVtAxf FrontHop- 29608 13: Quadrature return | Zméite mnozstvi
T & perMinusPlusQuad to 50% davkovani
+ LA L

4. Funkce pfedniho zasobniku FrontHopper jsou k dispozici pouze v piipadé, ze je FrontHopper nainstalovan.

16
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6 Statistika

V menu jsou tfi zalozky, Denni, Sezonni a Celkem. A. Pocet hektarti na produkt

* Produkt — BioDrill a pfedni zasobnik Fron-
tHopper Celkova pouzita plocha a zpracovana

6.1 Denni a Sezonni plocha.
B. Resetovat — Resetovat denni/sezonni statistiky pro
kazdy produkt.
p= S 6.2 Zivotnost

Additional Info

Statistiku celkové provozni doby stroje nelze
vynulovat!

Statistics

Worked

Tools.

Obrazek 6.1

A. Informace o poli — Zadejte text do pole Nazev pole a
Dalsi informace, abyste nastavili, pro co jsou
statistiky platné.

B. Pocet hektarl na nastroj
* Nastroje — SystemDisc, hroty, urovnavaci
jednotky, ptidni péch. Je mozné resetovat statistiku
individudln€ pro kazdy nastroj (napiiklad pfi
zméné SystemDisc).
*  Produkt — Zobrazi se celkovy vystup (ha) Obriazek 6.3
a obdélavana plocha pro BioDrill a Fronthopper.

C. Resetovat vS§e — Resetovat denni/sezonni statistiky.
Cela stranka bude resetovana.

D. Statistika

* Odpracovana doba — Pokryta oblast a doba, po
kterou se stroj pouzival na poli (stroj spustény do
pracovni polohy).

* Pole — Doba, po kterou se stroj pouzival na poli.

E. Resetovat — Resetovat denni/sezonni statistiky pro
kazdy nastroj.

Trip Mater | Trip Mater 2

Field Info

Fisid Name

Additionnl Info

Obrazek 6.2
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7 Alarmy

7.1 Vseobecné

Kdyz se spusti alarm, vyda se akusticky signal a alarm se
zobrazi vizualné v menu navigacnich tlacitek. Vstupte do
menu alarmi stisknutim symbolu alarmu. Povaha alarmu
je hned popsana na obrazovce.

Opravte zavady, které vyvolaly alarmy, a potvrd’te alarmy
jeden po druhém nebo vSechny naraz.

Stroj se obvykle ned4 pouzivat, pokud je aktivni alespoil
jeden kriticky alarm. Aby bylo mozné stroj provozovat, je
nutné odstranit zavadu, na kterou alarm odkazuje, nebo
alarm potlacit. Potlaceny alarm je aktivni kriticky alarm

v ptipadech, kdy se uzivatel rozhodl pokracovat

v pouzivani stroje, i kdyz mohou byt ovlivnény ur¢ité
funkce.

dismissall

Obrazek 7.1

A. Priklady koda alarmu.
B. Potvrzeni v§ech alarmu.

» Stisknéte NE nebo ANO. Po potvrzeni kritického
alarmu se automaticky provede restart systému.

Dismiss all alarms?

Obrazek 7.2

C. Stisknéte Sipku smétujici dold, aby se alarm oteviel.

Activaalorms  [EENCENISENY

nsor Is broken or malfunctioning

System Disc: Sensor value outside expected range

Obrazek 7.3

+ Stisknéte tlacitko Zrusit nebo Prepsat.

Are you sure? Overriding the alarm will deactivate
the function

Obrazek 7.4

Potlaceni funguje pouze pro kritické alarmy (Cervené).
KdyZ je alarm potlacen, stroj nebude plné funkéni
nebo se muize poskodit.

7.1.1 Urovné alarmi

e Zluté oznaleni znamena varovani.

* Provoz stroje mize pokracovat, ale chybovy stav
by mél byt co nejdiive opraven. Provoz stroje
bude probihat s omezenou funkci.

* Cervené oznaceni znamena Kriticky.

» Se strojem byste jiz neméli jezdit. Neprodlené
odstrante zavadu nebo alarm potlacte, pficemz si
musite byt védomi toho, ze stroj nebude plné
funkéni nebo se mtize poskodit.

18
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11041344
1104134M
11041344

110008AM

Obrazek 7.5

Severity
arming
aming

Chtical

Waming

Warming

Waming

warning

arming
Waming
arming
aming
Waming
Warning

Waming

Alarm history

stem Dise: Sensor valu

Description

System Dise: Sensor value outside expe
System Disc: Sensoris broken ormaifunctioning
ystem Disc: Sensor value outside expected range.
System Disc: Sensor value ouiside expected range.
Leveller:Target not reach
Accumulator: Sensoris broken ormafunctioning
Restarted
s broken ormalfunctioning
Restarted
System D!
eller: Targe
Tines: Targetnot reach
umulator:Tar
Unstadie mastertemninal connection
Leveller:Target not reached

Tines: Target not reached

Technical information

904009-cs; 05.03.2026

19



Alarmy

7.2 Seznam alarmu

Tableau 7.1 Alarmy, funkce

Kod Nazev funkce
alarmu

Nazev alarmu

Popis

1.4 Ovladani méficiho pfistroje

Nadproud

Nameéfeny proud prekracuje prahovou
hodnotu. Prahova hodnota zavisi na
druhu pouzitého vystupu.

Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a ptipoje
k pracovnimu svétlu.

Zkontrolujte pracovni svétlo.

Ujistéte se, ze relé a kabelové svazky
jsou neporusené a maji kontakt.

Pracovni svétlo mize byt vadné.
Zkontrolujte stav a instalaci.

1.5 Ovladani méficiho pfistroje

ZKkrat

Je zkratovany vystup.

Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a ptipoje
k pracovnimu svétlu.

Zkontrolujte pracovni svétlo.

Ujistéte se, ze relé a kabelové svazky
jsou neporusené a maji kontakt.

Pracovni svétlo miize byt vadné.
Zkontrolujte stav a instalaci.

1.9 Ovladéani méficiho piistroje

Zavada snimace

Néktery snimac je preruseny/nefunguje
spravné (vice pricin zavady) nebo
poskytuje hodnotu mimo rozsah 3,5—
20,5 mA.

Zkontrolujte kabelaz, zastréky a ptipoje
ke snimaci.
Zkontrolujte snimac.

Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.

Snima¢ mtze byt vadny.
Zkontrolujte stav a instalaci.
Zameéite polohu dvou snimaca.

Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

1.12 Ovladani méficiho piistroje

Vysoké otacky

Motor se ota¢i rychleji, nez se
oc¢ekavalo.

Zkontrolujte kalibraci.
Zkontrolujte valecek.
Zkontrolujte prevod.
Zkontrolujte napajeni.

1.13 Ovladani méficiho pfistroje

Nizké otacky

Motor se otaci pomaleji, nez se
ocekavalo.

Zkontrolujte kalibraci.
Zkontrolujte valecek.
Zkontrolujte prevod.
Zkontrolujte napajeni.

1.15 Ovladani méficiho piistroje

Porucha otaceni

Motor se toci, ale piipojena zatez se
netoci. Plati pouze pro WS5.

20
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Koéd Nizev funkce Nazev alarmu Popis

alarmu

1.16 Ovladani méficiho piistroje | Zadné impulzy motoru +  Motor se snazi vygenerovat vétsi tocivy
moment, nez je schopen.

1.22 Ovladani méficiho pfistroje | Je nizké napéti «  Naméfené napéti je piilis nizké. < 6 V.

« Ujistéte se, ze napajeci napéti kompo-
nentu je nejméné 10-12 V.

+ Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

1.29 Ovladani méficiho piistroje | Neni kalibrovan e Motor mé&fidla neni kalibrovan.

1.40 Ovladani méficiho piistroje | Chybi pojezdova rychlost | . Hodnota pojezdové rychlosti se neaktua-
lizuje (z diivodu poruchy distribuce
nebo snimace).

33 Hladina zasobniku Snima¢ mimo rozsah «  Naméfend hodnota je mimo odekavany
rozsah.

» Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a piipoje
ke snimaci.

«  Zkontrolujte snimac.

* Snima¢ muze byt vadny.

» Zkontrolujte stav a instalaci.

* Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

3.9 Hladina zasobniku Zavada snimace «  N&ktery snimad je preruseny/nefunguje
spravng (vice pricin zavady) nebo
poskytuje hodnotu mimo rozsah 3,5—
20,5 mA.

» Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a ptipoje
ke snimaci.

«  Zkontrolujte snimac.

» Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.

* Snima¢ muze byt vadny.

» Zkontrolujte stav a instalaci.

* Zaméite polohu dvou snimaci.

* Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

3.11 Hladina zasobniku Nizka hladina «  Naméfend hodnota je mimo odekavany
rozsah.

* Hladina v zésobniku je pod snimac¢em
hladiny zasobniku.

6.3 Pojezdova rychlost Snimac mimo rozsah

* Naméfena hodnota je mimo ocekavany
rozsah.

» Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a ptipoje
ke snimaci.

+  Zkontrolujte snimac.

* Snima¢ muze byt vadny.

» Zkontrolujte stav a instalaci.

* Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

904009-cs; 05.03.2026
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Kod
alarmu

Nazev funkce

Nazev alarmu

Popis

6.64

Pojezdova rychlost

Pferusovana funkce

Pti pfechodu do nepohyblivého stavu se
ocekava, ze po 2 sekundach bude stale
v nepohyblivém stavu, jinak je to
povazovano za chybnou hodnotu.

8.12

Ventilator

Vysoké otacky

Ventilator se otaci rychleji, nez se
ocekavalo

8.13

Ventilator

Nizké otacky

Ventilator se otaci pomaleji, nez se
oc¢ekavalo

11.4

Skladani kridel

Nadproud

Naméteny proud piekracuje prahovou
hodnotu. Prahova hodnota zavisi na
druhu pouzitého vystupu.

Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a piripoje
ke snimaci.

Zkontrolujte snimac.

Snima¢ mitize byt vadny.

Zkontrolujte stav a instalaci.

Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

11.5

Skladani ktidel

ZKkrat

Je zkratovany vystup.

Zkontrolujte kabelaz, zastréky a piipoje
k pracovnimu svétlu.

Zkontrolujte pracovni svétlo.

Ujistéte se, Ze relé a kabelové svazky
jsou neporusené a maji kontakt.

Pracovni svétlo mize byt vadné.
Zkontrolujte stav a instalaci.

11.9

Skladani kridel

Zavada snimace

Nektery snimac je preruseny/nefunguje
spravng (vice pricin zavady) nebo
poskytuje hodnotu mimo rozsah 3,5—
20,5 mA.

Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a ptipoje
ke snimaci.
Zkontrolujte snimac.

Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.

Snimaé miize byt vadny.
Zkontrolujte stav a instalaci.
Zameéite polohu dvou snimaca.

Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

11.22

Skladani kridel

Je nizké napéti

Nameétené napéti je pfilis nizké. <6 V.
Ujistéte se, ze napajeci napéti kompo-
nentu je nejméné 10-12 V.

Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.

Zkontrolujte stav a instalaci.

11.64

Skladani kridel

Funkce prerusovani

Pfi zméné stavu kiidla se ocekava, ze po
2 sekundach bude stale v novém stavu,
jinak je to povaZovano za chybnou
hodnotu.

22
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Koéd Nizev funkce Nazev alarmu Popis

alarmu

11.70 Skladani kiidel Porucha soucasti +  »Naméfen4 hodnota je mimo odekvany
rozsah.

» Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a piipoje
ke snimaci.

«  Zkontrolujte snimac.

* Snima¢ muze byt vadny.

» Zkontrolujte stav a instalaci.

» Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

12.4 Pracovni svétlo Nadproud + Naméieny proud prekracuje prahovou
hodnotu. Prahova hodnota zavisi na
druhu pouzitého vystupu.

»  Zkontrolujte kabelaz, zastréky a ptipoje
k pracovnimu svétlu.

*  Zkontrolujte pracovni svétlo.

« Ujistéte se, ze relé a kabelové svazky
jsou neporusené a maji kontakt.

* Pracovni svétlo mize byt vadné.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

12.5 Pracovni svétlo Zkrat « Je zkratovany vystup.

» Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a piipoje
k pracovnimu svétlu.

*  Zkontrolujte pracovni svétlo.

« Ujistéte se, ze relé a kabelové svazky
jsou neporusené a maji kontakt.

* Pracovni svétlo muze byt vadné.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

14.4 Doraz zdvihu Nadproud + Naméfeny proud prekracuje prahovou
hodnotu. Prahova hodnota zavisi na
druhu pouzitého vystupu.

» Zkontrolujte kabelaz, zastr¢ky a pfipoje
k elektromagnetu.

* Zkontrolujte elektromagnet.

+ Ujistéte se, ze vSechny elektromagnety a
kabelové svazky jsou neporuSené a maji
kontakt.

* Elektromagnet mtize byt vadny.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

* Zamegite polohu dvou elektromagneti.

14.5 Doraz zdvihu Zkrat «  Je zkratovany vystup.

» Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a piipoje
k elektromagnetu.

* Zkontrolujte elektromagnet.

« Ujistéte se, ze vSechny elektromagnety a
kabelové svazky jsou neporuSené a maji
kontakt.

* Elektromagnet mtze byt vadny.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

* Zaménte polohu dvou elektromagnetti.

14.70 Doraz zdvihu Porucha soucasti

« Zda se, ze ventil nefunguje, bud neni
pripojen, nebo nefunguje spravne.

904009-cs; 05.03.2026
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Koéd Nizev funkce Nazev alarmu Popis

alarmu

15.4 Snimani zatiZeni Nadproud » Naméfeny proud piekraduje prahovou
hodnotu. Prahova hodnota zavisi na
druhu pouzitého vystupu.

»  Zkontrolujte kabelaz, zastréky a pfipoje
k elektromagnetu.

* Zkontrolujte elektromagnet.

» Ujistéte se, ze vSechny elektromagnety a
kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

* Elektromagnet mize byt vadny.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

* Zaménte polohu dvou elektromagnetti.

15.5 Sniméni zatiZeni Zkrat «  Je zkratovany vystup.

»  Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a piipoje
k elektromagnetu.

* Zkontrolujte elektromagnet.

» Ujistéte se, Ze vSechny elektromagnety a
kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

* Elektromagnet miize byt vadny.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

* Zaménte polohu dvou elektromagnetti.

15.70 Snimani zatizeni Porucha soucasti «  Zda se, e ventil nefunguje, bud neni
pfipojen, nebo nefunguje spravne.

17.4 Pritlak péchu Nadproud « Nameéfeny proud piekracuje prahovou
hodnotu. Prahova hodnota zavisi na
druhu pouzitého vystupu.

» Zkontrolujte kabelaz, zastr¢ky a pfipoje
k elektromagnetu.

* Zkontrolujte elektromagnet.

+ Ujistéte se, ze vSechny elektromagnety a
kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

* Elektromagnet muze byt vadny.

+ Zkontrolujte stav a instalaci.

« Zaménte polohu dvou elektromagnetti.

17.5 Pritlak péchu Zkrat «  Je zkratovany vystup.

»  Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a ptipoje
ke snimaci.

* Zkontrolujte snimac.

* Ujistéte se, Ze vSechny spinace a
kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

* Snima¢ muze byt vadny.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

* Zaménte polohu dvou snimaci.

* Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

17.70 Pritlak péchu Porucha soucasti «  Zda se, Ze ventil nefunguje, bud’ neni
pfipojen, nebo nefunguje spravne.
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Koéd Nizev funkce Nazev alarmu Popis

alarmu

18.4 Pojistny ventil Nadproud » Naméfeny proud piekracuje prahovou
hodnotu. Prahova hodnota zavisi na
druhu pouzitého vystupu.

»  Zkontrolujte kabelaz, zastréky a pfipoje
k elektromagnetu.

* Zkontrolujte elektromagnet.

» Ujistéte se, ze vSechny elektromagnety a
kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

* Elektromagnet mize byt vadny.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

18.5 Pojistny ventil Zkrat «  Je zkratovany vystup.

»  Zkontrolujte kabelaz, zastréky a ptipoje
k elektromagnetu.

* Zkontrolujte elektromagnet.

» Ujistéte se, ze vSechny elektromagnety a
kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

* Elektromagnet mtze byt vadny.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

18.46 Pojistny ventil Poru’cha bezpecnostniho «  Bezpetnostni systém hlasi chybovy stav

systemu nebo nereaguje

18.62 Pojistny ventil Neocekavany tlak «  Bezpecnostni systém detekoval neode-
kavany hydraulicky tlak po uzavieni
bezpeénostniho ventilu.

18.70 Pojistny ventil Porucha soucasti «  Zda se, Ze ventil nefunguje, bud’ neni
ptipojen, nebo nefunguje spravne.

22.4 Doraz klesani Nadproud » Naméfeny proud piekraduje prahovou
hodnotu. Prahova hodnota zavisi na
druhu pouzitého vystupu.

» Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a piipoje
k elektromagnetu.

+  Zkontrolujte elektromagnet.

» Ujistéte se, Zze vSechny elektromagnety a
kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

* Elektromagnet miize byt vadny.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

* Zaménte polohu dvou elektromagnetti.

22.5 Doraz klesani Zkrat

» Je zkratovany vystup.

» Zkontrolujte kabelaz, zastr¢ky a piipoje
k elektromagnetu.

« Zkontrolujte elektromagnet.

» Ujistéte se, ze vSechny elektromagnety a
kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

* Elektromagnet mtize byt vadny.
* Zkontrolujte stav a instalaci.
+ Zaménte polohu dvou elektromagnetti.

904009-cs; 05.03.2026
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Koéd Nizev funkce Nazev alarmu Popis

alarmu

22.70 Doraz klesani Porucha soucasti «  Zda se, Ze ventil nefunguje, bud’ neni
ptipojen, nebo nefunguje spravneé.

24.4 Vyska stroje Nadproud » Naméfeny proud piekracuje prahovou
hodnotu. Prahova hodnota zavisi na
druhu pouzitého vystupu.

»  Zkontrolujte kabelaz, zastréky a ptipoje
ke snimaci.

+  Zkontrolujte snimac.

» Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.

* Snima¢ muze byt vadny.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

* Zaménte polohu dvou snimaci.

« Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

24.5 Vyska stroje Zkrat « Je zkratovany vystup.

» Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a piipoje
ke snimaci.

«  Zkontrolujte snimac.

» Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.

* Snimac miZze byt vadny.

+ Zkontrolujte stav a instalaci.

« Zaménte polohu dvou snimaci.

* Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

24.9 Vyska stroje Zavada snimace *  Negktery snimag je pferuseny/nefunguje
spravng (vice pric¢in zavady) nebo
poskytuje hodnotu mimo rozsah 3,5—
20,5 mA.

» Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a ptipoje
ke snimaci.

«  Zkontrolujte snimac.

» Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.

*  Snimac miZze byt vadny.

+ Zkontrolujte stav a instalaci.

« Zaménte polohu dvou snimaci.

» Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

24.22 Vyska stroje Je nizké napéti «  Naméfené napéti je piilis nizké. <6 V.

* Ujistéte se, Ze napajeci napéti kompo-
nentu je nejméné 10-12 V.

o Ujistéte se, ze vSechny spinace a
kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

+ Zkontrolujte stav a instalaci.

24.70 Vyska stroje Porucha souéasti «  Zda se, e ventil nefunguje, bud neni
pfipojen, nebo nefunguje spravneé.
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Koéd Nizev funkce Nazev alarmu Popis

alarmu

324 Automatickeé radlicky Nadproud «  Naméfeny proud prekraduje prahovou
hodnotu. Prahova hodnota zavisi na
druhu pouzitého vystupu.

»  Zkontrolujte kabelaz, zastréky a pfipoje
k elektromagnetu.

* Zkontrolujte elektromagnet.

» Ujistéte se, ze vSechny elektromagnety a
kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

* Elektromagnet mize byt vadny.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

32.5 Automatické radlicky Zkrat «  Je zkratovany vystup.

»  Zkontrolujte kabelaz, zastréky a ptipoje
k elektromagnetu.

* Zkontrolujte elektromagnet.

» Ujistéte se, ze vSechny elektromagnety a
kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

* Elektromagnet mtze byt vadny.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

32.17 Automatické radlicky Nebylo dosazeno cilové «  Be&hem automatického ovladani se
hodnoty skute¢nd hodnota nenachézela v pii-
jatelném rozsahu vzhledem k cilové
hodnoté.

*  Zkontrolujte fyzickou instalaci nafadi,
hydraulického vélce a ramen paky
snimace ohledné omezeni nebo
poskozeni.

+  Muze to byt zplsobeno také velkymi
vnéj$imi silami, naptiklad pfi velmi
tvrdé nebo suché pade.

*  Muze byt nutné snizit pracovni hloubku
a provést druhy pruchod v pozadované
pracovni hloubce.

32.39 Automatické radlicky Chybi vyska stroje «  Porucha snimage vy3ky stroje

32.70 Automatické radlicky Porucha soucasti «  Zda se, 7e ventil nefunguje, bud’ neni
pfipojen, nebo nefunguje spravné.

333 Automaticky smyk Snima¢ mimo rozsah

* Naméfena hodnota je mimo ocekavany
rozsah.

» Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a pripoje
ke snimaci/elektromagnetu.
* Zkontrolujte snimac/elektromagnet.

» Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.

* Snima¢ muze byt vadny.
* Zkontrolujte stav a instalaci.

e Zameéite polohu dvou snimact/
elektromagneti.

« Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.
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Koéd Nizev funkce Nazev alarmu Popis
alarmu
33.4 Automaticky smyk Nadproud » Naméfeny proud piekracuje prahovou
hodnotu. Prahova hodnota zavisi na
druhu pouzitého vystupu.
»  Zkontrolujte kabelaz, zastréky a pfipoje
ke snimaci/elektromagnetu.
*  Zkontrolujte snimac/elektromagnet.
« Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.
* Snimac/elektromagnet miize byt vadny.
* Zkontrolujte stav a instalaci.
* Zaméite polohu dvou snimacd/
elektromagnetti.
* Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.
33.5 Automaticky smyk Zkrat «  Je zkratovany vystup.
*  Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a ptipoje
ke snimaci/elektromagnetu.
* Zkontrolujte snimac/elektromagnet.
« Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.
* Snima¢ muze byt vadny.
* Zkontrolujte stav a instalaci.
* Zaméite polohu dvou snimacid/
elektromagnett.
» Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.
33.9 Automaticky smyk Zavada snimace «  Néktery snimag je preruseny/nefunguje
spravné (vice pticin zavady) nebo
poskytuje hodnotu mimo rozsah 3,5—
20,5 mA.
* Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a ptipoje
ke snimaci/elektromagnetu.
* Zkontrolujte snimac/elektromagnet.
+ Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.
* Snima¢ mize byt vadny.
* Zkontrolujte stav a instalaci.
* Zaménte polohu dvou snimacd/
elektromagnett.
» Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.
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Koéd Nizev funkce Nazev alarmu Popis
alarmu
33.17 Automaticky smyk Nebylo dosazeno cilové «  Bé&hem automatického ovladani se
hodnoty skute¢nd hodnota nenachazela v pii-
jatelném rozsahu vzhledem k cilové
hodnoté.

*  Zkontrolujte fyzickou instalaci naradi,
hydraulického valce a ramen paky
snimace ohledné omezeni nebo
poskozeni.

*  Muze to byt zpisobeno také velkymi
vnéjsimi silami, napiiklad pii velmi
tvrdé nebo suché pade.

* Muze byt nutné snizit pracovni hloubku
a provést druhy priichod v pozadované
pracovni hloubce.

33.22 Automaticky smyk Je nizké napéti «  Naméfené napéti je piilis nizké. <6 V.

« Ujistéte se, ze napajeci napéti kompo-
nentu je nejméné 10-12 V.

* Ujistéte se, Ze vSechny spinace a
kabelové svazky jsou neporuSené a maji
kontakt.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

33.70 Automatickd urovavaci Porucha soucasti «  Zda se, Ze ventil nefunguje, bud’ neni
jednotka pfipojen, nebo nefunguje spravné.
343 Automatické disky Snima¢ mimo rozsah «  Naméfend hodnota je mimo odekavany
rozsah.

* Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a ptipoje
ke snimaci

*  Zkontrolujte snimac.

+ Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.

* Snima¢ muze byt vadny.

*  Zkontrolujte stav a instalaci.

e Zaméite polohu dvou snimact.

* Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

344 Automatické disky Nadproud

* Naméfeny proud ptekracuje prahovou
hodnotu. Prahova hodnota zavisi na
druhu pouzitého vystupu.

» Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a piipoje
ke snimaci/elektromagnetu.

*  Zkontrolujte snimac/elektromagnet.

« Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.

*  Snimac miZze byt vadny.

+ Zkontrolujte stav a instalaci.

* Zaménte polohu dvou snimaci/
elektromagnetti.

* Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.
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Koéd Nizev funkce Nazev alarmu Popis
alarmu
34.5 Automatické disky Zkrat «  Je zkratovany vystup.

* Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a ptipoje
ke snimaci/elektromagnetu.

»  Zkontrolujte snimac/elektromagnet.

» Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.

e Snimac mutiZe byt vadny.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

* Zaméite polohu dvou snimacd/
elektromagnett.

* Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

34.9 Automatické disky Zavada snimace «  N&ktery snimat je preruseny/nefunguje
spravng (vice pric¢in zavady) nebo
poskytuje hodnotu mimo rozsah 3,5—
20,5 mA.

* Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a ptipoje
ke snimaci/elektromagnetu.

»  Zkontrolujte snimac/elektromagnet.

» Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.

* Snima¢ muze byt vadny.

* Zkontrolujte stav a instalaci.

« Zaménte polohu dvou snimaci/
elektromagnett.

* Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.

34.17 Automatické disky Nebylo dosazeno cilové «  Béhem automatického ovladani se
hodnoty skute¢na hodnota nenachazela v pfi-
jatelném rozsahu vzhledem k cilové
hodnoté.

» Zkontrolujte fyzickou instalaci naradi,
hydraulického valce a ramen paky
snimace ohledn¢ omezeni nebo
poskozeni.

*  Muze to byt zpisobeno také velkymi
vnéjsimi silami, napiiklad pti velmi
tvrdé nebo suché pade.

¢ Muze byt nutné snizit pracovni hloubku
a provést druhy prichod v pozadované
pracovni hloubce.

34.22 Automatické disky Je nizké napéti «  Naméfené napéti je piilis nizké. <6 V.

* Ujistéte se, Ze napajeci napéti kompo-
nentu je nejméné 10-12 V.

» Ujistéte se, Ze vSechny spinace a
kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

+ Zkontrolujte stav a instalaci.

34.70 Automatické disky Porucha soucasti «  Zda se, e ventil nefunguje, bud neni
pfipojen, nebo nefunguje spravne.
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Koéd Nizev funkce Nazev alarmu Popis
alarmu
45.4 Akumulatorova nabijecka Nadproud «  Naméfeny proud prekraduje prahovou
hodnotu. Prahova hodnota zavisi na
druhu pouzitého vystupu.
»  Zkontrolujte kabelaz, zastréky a pfipoje
k elektromagnetu.
* Zkontrolujte elektromagnet.
« Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.
* Snima¢ muze byt vadny.
* Zkontrolujte stav a instalaci.
45.5 Akumulatorova nabijecka Zkrat « Je zkratovany vystup.
»  Zkontrolujte kabelaz, zastr¢ky a piipoje
k elektromagnetu.
«  Zkontrolujte elektromagnet.
» Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.
* Snima¢ muze byt vadny.
* Zkontrolujte stav a instalaci.
e Zaménte polohu dvou elektromagnett.
45.9 Akumulatorova nabijecka | Zavada snimace «  Néktery snimag je preruseny/nefunguje
spravné (vice pticin zavady) nebo
poskytuje hodnotu mimo rozsah 3,5—
20,5 mA.
» Zkontrolujte kabelaz, zastr¢ky a ptipoje
ke snimaci/elektromagnetu.
* Zkontrolujte snimac/elektromagnet.
+ Ujistéte se, ze kabelové svazky jsou
neporusené a maji kontakt.
e Snimac¢ mtiZe byt vadny.
* Zkontrolujte stav a instalaci.
* Zaméite polohu dvou snimaci/
elektromagnett.
* Aktivujte snimac tak, abyste ziskali
signal.
45.17 Akumulatorova nabijecka Nebylo dosazeno cilové

hodnoty

*  Bé¢hem automatického ovladani se
skute¢na hodnota nenachazela v pfi-
jatelném rozsahu vzhledem k cilové
hodnote.

* Zkontrolujte fyzickou instalaci naradi,
hydraulického valce a ramen paky
snimace ohledné omezeni nebo
poskozeni.

*  Muze to byt zpisobeno také velkymi
vnéjsimi silami, napiiklad pti velmi
tvrdé nebo suché pade.

* Muze byt nutné snizit pracovni hloubku
a provést druhy priichod v pozadované
pracovni hloubce.
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Koéd Nizev funkce Nazev alarmu Popis
alarmu
45.22 Akumulatorova nabijecka Je nizké napéti «  Naméfené napéti je prili§ nizké. < 6 V.

» Ujistéte se, Ze napajeci napéti kompo-
nentu je nejméné 10-12 V.

»  Ujistéte se, Ze vSechny spinace a
kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

+ Zkontrolujte stav a instalaci.

45.70 Akumulatorova nabijecka Porucha soucasti

» Zda se, ze ventil nefunguje, bud neni
pfipojen, nebo nefunguje spravné.

Tableau 7.2 Alarmy, zarizeni

Kaéd
alarmu

Zarizeni

Nazev alarmu

Popis

98.66

Rizeni uloh

Nedostatecny zdroj

* Pozadovany pocet vylozniki fizeni tloh
Task Controller a sekei pro fizeni sekci
Section Control a/nebo fidicich kanalt
pro GEO je vétsi, nez je k dispozici na
serveru. Ovéite si pocet pouzitych/
celkovy pocet pouzitych zdroji na
informacni strance TC.

98.67

Rizeni uloh

Ptipojeni pferuseno

» Server fizeni Gloh Task Controller a/
nebo graficky pomocnik Graphical Aux
ohlasil z neznamych divodi preruseni
spojeni se strojem.

98.68

Rizeni uloh

Nekompatibilni
konfigurace

»  Pfi pouziti vytvareni kolejovych radkt
ISOBUS se linie navadéni sitky radku
lisi od pracovniho zabéru stroje
v terminalu fizeni loh Task Controller.

99.1

Zatizeni> nereaguje

+ Zatizeni nereaguje.

» Zatizeni nereaguje, pravdépodobné je to
zptisobeno chybnym stavem v softwaru.
Restartujte systém.

99.2

Gateway

Ruseni komunikace

* Doslo ke ztraté zprav nebo byly zjistény
chyby.

+ Komunikace mezi Gateway a zafizenim
je ruSena, funkce tedy nemusi byt
spravna, coz by mohlo ovlivnit vysledek.

+ Ujistéte se, Ze je piipojeny a neporuseny
nap4jeci kabel i komunikaéni kabel
mezi Gateway a piisluSnym zafizenim.

* Restartujte systém a zkuste to znovu.

99.20

Gateway

Vybita baterie

» Baterie se vybila a nedodava proud.

99.22

WS5/WS6

Nizké napéti

* Napéti logiky/motoru je nizké.

99.23

WS5/WS6

Vysoka teplota

» Teplota pracovni stanice je vysoka.

5. Hardwarova jednotka souvisejici se strojem, naptiklad WSX, radar, PDB
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Kod
alarmu

Zarizeni

Nazev alarmu

Popis

99.24

Gateway

Chybgjici zatizeni

*  Chyb¢jici zafizeni.

+ Zafizeni chybi. Pokud je to neumyslné,
zkontrolujte kabely k pfislusnému za-
tizeni (viz “10 Elektricky system "), jak
napajeci (zkontrolujte, zda sviti néktera
dioda na zatizeni), tak i komunikaéni.
Restartujte systém a zkuste to znovu.

99.25

Gateway

Nezdafila se aktualizace
softwaru

* Nezdarila se aktualizace firmwaru
zafizeni.

* Nezdafila se aktualizace firmwaru za-
fizeni. Restartujte systém a zkuste to
zZnovu.

99.26

Gateway

Nezdaftila se konfigurace

* Nezdarila se konfigurace zafizeni.

* Nezdarila se konfigurace zafizeni.
Restartujte systém a zkuste to znovu.

99.27

Gateway

Porucha komunikace

* Doslo ke ztrate€ zprav nebo byly zjistény
chyby.

99.28

Gateway

Neznamé zarizeni

* Bylo zjisténo neznamé zatizeni.
* Bylo zjisténo neznamé nebo nové
zafizeni.

+ Pokud je to neumysiné, pokuste se
neznamé zafizeni lokalizovat a
odpojit, potom restartujte systém.

* Pokud je to umyslné, ujistéte se, Ze
je v nastavenich stroje nastaveno
jako nainstalované, pokud pro za-
fizeni existuje takova volba; restar-
tujte systém a pokuste se ho
namapovat podle konfigurace.

99.35

Gateway

Nestabilni spojeni s hlav-
nim termindlem

* Spojeni s hlavnim terminalem je
nestabilni.

» Na kratkou chvili doslo ke ztraté spojeni
mezi Gateway a aktualnim hlavnim
terminalem. Pokud se to opakuje,
pravdépodobné se jedna o:

* problém s kabelazi, pokud se jedna
oVT

* problém s kabelazi nebo ruseni WiFi
(tzn. jina zafizeni ptipojena pies
WiF1i nebo Bluetooth), pokud se
jedna o iPad.

» Zkuste vypnout ostatni zafizeni pfi-
pojena ptes WiFi/Bluetooth.
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Kod
alarmu

Zarizeni

Nazev alarmu

Popis

99.36

Gateway

Ztrata hlavniho terminalu

* Hlavni terminal zmizel a do 25 sekund
se nevratil.

* Doslo ke ztraté spojeni mezi Gateway a
aktualnim hlavnim terminalem. Muze to
byt z téchto divodi:

+ problém s kabeldzi, pokud se jedna
oVT

* ruSeni kabelu nebo WiFi (tzn. jina
zafizeni ptipojena pies WiFi nebo
Bluetooth), pokud se jedna o iPad.

»  Zkuste:

* Vyzadejte si status hlavniho termi-
nalu, pokud je to mozné.
*  Vypnéte ostatni zatizeni pfipojena
ptes WiFi/Bluetooth.
* Nebo restartujte:
« VT
» iPad (aplikaci nebo upln¢),
ujistéte se, Ze je k dispozici WiFi
pripojeni.

99.37

WS5/WS6

Nizka teplota

+ Teplota pracovni stanice je nizka.

99.39

Chybi vyska stroje

* Porucha snimace vysky stroje

99.40

Chybi pojezdova rychlost

* Hodnota pojezdové rychlosti se ne-
aktualizuje (z ddvodu poruchy distri-
buce nebo snimace).

99.48

WS6

Funkce neni k dispozici

* Pozadovana funkce neni k dispozici

99.49

Gateway

Neocekavany restart

e Zatizeni bylo neoc¢ekavané restartovano

99.56

Gateway

Baterie je nefunk¢ni

+ Baterie neni pfipojena nebo je vadna

99.58

Gateway

Bylo stisknuto tlacitko
Stop

» Je stisknuto tlacitko ISOBUS stop.

99.63

Gateway

Nebyla dosazena poloha
vysevu

»  Pfi spusténi stroje po zahajeni vysevu
neni dosazeno vysevni polohy.

99.66

Gateway

Nedostatecné zdroje

* Pozadovany pocet vylozniki fizeni uloh
Task Controller a sekei pro fizeni sekci
Section Control a/nebo fidicich kanalt
pro GEO je vétsi, nez je k dispozici na
serveru. Ovéfte si pocet pouzitych/
celkovy pocet pouZitych zdroji na
strance Rizeni loh.

99.67

Gateway

Pfipojeni pieruseno

» Server fizeni Gloh Task Controller a/
nebo graficky pomocnik Graphical Aux
ohlésil z nezndmych divodl preruseni
spojeni se strojem.

99.68

Gateway

Nekompatibilni
konfigurace

+ Pii pouziti vytvareni kolejovych radkt
ISOBUS se linie navadéni sitky radku
lisi od sitky stroje v terminalu fizeni
uloh Task Controller.

99.71

Gateway

Chyba tlacitka Stop

» Tlacitko zastaveni ISOBUS vykazuje
chybu.

34
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8

Nastaveni

V menu nastaveni jsou tfi podmenu:

8.1

Kalibrace, viz “9.1°.
Nastaveni, viz “8.71“.
Konfigurace, viz “8.3 .

Nastaveni

Ul o settings B3

‘)

** Y, 1) ——
General Tine - —
Settings Pressure Lift Control Presets

.
oo

oo

el E-Connect

Settings

Obrazek 8.1

8.1.

mgQ N

VSeobecna nastaveni, viz “8.1.1°.
Pritlak radlicek, viz “8.1.2°.
Rizeni zdvihu, viz “8.1.3“.
Predvolby, viz “8.1.4"

Funkce fizeni uloh Task Control, viz “8.1.5“.

Nastaveni davkovani, viz “8.2“.
E-Connect, viz “8.1.7“

1 Vseobecna nastaveni

General Settings
Machine Settings

Speed Source

ISOBUS

Switch To Next Virtual Terminal Switch To Next Task Controller

User Interface

Colorblind Mode

Obrazek 8.2

6.
7.

A. Zdroj rychlosti — Vyberte zdroj rychlosti.

Speed Source

Ground Speed |SO 11783

Wheel Speed ISO 11783

Machine / 150 11786

Obrazek 8.3

* Pojezdova rychlost dle ISO 11783 (traktoru)
+ Otacky kola dle ISO 11783 (traktoru)
*  Stroj (radar stroje)

. * Pokud je jako zdroj zvolen stroj, dochazi k

Ssekundovému zpozdéni, nez se automatické
ovladani nastroje za¢ne pohybovat. Hlasena
rychlost z radaru stroje musi byt nad
prahovou hodnotou po dobu delsi nez 5
sekund, nez se spusti automatické pohyby.
Krmivo se za¢ne podavat okamzité.

* Pohyb stroje je definovan jako rychlost vyssi
nez 3,6 km/h.

. Isobus

a. SwitchToNextVT, instance VT stroje se pfesune
na jiny terminal, pokud existuje.

b. SwitchToNextTC, instance TC stroje se presune
na jiny terminal, pokud existuje.

. Rezim pro barvoslepé, ANO/NE
. Vizualni rezim, Tma/Svétlo
. Jazyk — Nastaveni jazyka. Nastaveni jazyka se

obvykle méni v menu pro ovladaci zafizeni®. Kdyz
vyberete Automaticky, je platny jazyk ovladaciho
zafizeni. Pokud jazyk pozadovany pro ovladaci
jednotku chybi, mizete ho vybrat v tomto menu’.

General Settings

Obrazek 8.4

Zptsob zmény nastaveni jazyka najdete v navodu k pouzivéani ovladaciho zatizeni.

Spole¢nost Véderstad si vyhrazuje pravo volby dostupnych jazykd.
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8.1.2 Pritlak radli¢ek

Neplatna konfigurace stroje mtize vést k posko-
zeni stroje.

Kdyz se méni pfitlak radlicek, musi byt stroj
zvednuty ze zem¢.

Tine Pressure

Set Tine Pressure

Obrdzek 8.5

A. Uroven piitlaku Ukazuje, co je nastaveno.
B. Skute¢ny pfitlak Zobrazuje naméteny piitlak.

C. Servisni rezim pfitlaku radlicky (prodlouzena doba)
ANO/NE.

Nastavte pritlak radlicky

1. Pro nastaveni urovné pfitlaku radli¢ek stisknéte A.

Pressure level

400 kg ‘

500 kg

600 kg

700 kg

Obrazek 8.6

2. Vyberte uroven pritlaku.

3. Zobrazi se vyskakovaci okno s ukazatelem priibéhu.

< Back Tine Pressure

Set Tine Pressure

Pressure level

Actual Pressure

Service Mode

Tine pressure service mode (extended time)

Obrazek 8.7

Servisni rezim lze pouzit k prodlouzeni doby, po kterou
se bude pritlak radli¢ek naditat.

Tuto funkci pouzivejte pouze v piipad¢, ze je
tteba po udrzbé hydraulického systému provést
cirkulaci v okruhu radli¢ky.

8.1.3 Rizeni zdvihu

<Back Lift Control
Sl Gonik Current Depth 20 cm
T towtin

BioDrill

& Feedstart

8, FeedStop

FrontHopper

N Feedstop

Packer

Use setpoint during low lift

Obrazek 8.8

A. Ovladani zdvihu — Uroveti, ve které se aktivuje
doraz zdvihu (zadan ru¢né). Nejniz$i mozna hodnota
je-10 cm.

36
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B. BioDrill

«  Zahajeni davkovani — Uroveii pro zahajeni
vystupu. Urove, pfi niz vysevni ustroji zatne
vydavat osivo, kdyz se stroj spousti do pracovni
pozice. Standardni hodnoty jsou relativni aktualni
hodnoty pro pozici nizkého zdvihu a pracovni
pozice (u stroji, kde jsou tyto k dispozici). Kdyz
se zméni pozice nizkého zdvihu nebo pracovni
pozice, upravi se rovnéz uroven pro zahajeni
davkovani.

+  Ukonéeni davkovéani — Uroveti pro zastaveni
vystupu. Uroved, pii niz vysevni Gistroji prestane
vydavat osivo, kdyz se stroj zveda do pozice
nizkého zdvihu. Standardni hodnoty jsou relativni
aktualni hodnoty pro pozici nizkého zdvihu
a pracovni polozice (u stroju, kde jsou tyto
k dispozici). Kdyz se zméni pozice nizkého
zdvihu nebo pracovni pozice, upravi se rovnéz
uroven pro zahajeni davkovani.

C. Celni zasobnik

«  Zahajeni davkovani — Uroveii pro zahajeni
vystupu Uroven, pii niz vysevni Gstroji zaéne
vydavat hnojivo, kdyz se stroj spousti do pracovni
pozice. Standardni hodnoty jsou relativni aktudlni
hodnoty pro pozici nizkého zdvihu a pracovni
pozice (u stroji, kde jsou tyto k dispozici). Kdyz
se zméni pozice nizkého zdvihu nebo pracovni
pozice, upravi se rovnéZz uroven pro zahajeni
davkovani.

+  Ukonéeni davkovani — Uroveii pro zastaveni
vystupu. Uroven, pfi niZ vysevni Gstroji prestane
vydavat hnojivo, kdyz se stroj zveda do pozice
nizkého zdvihu. Standardni hodnoty jsou relativni
aktualni hodnoty pro pozici nizkého zdvihu
a pracovni pozice (u stroji, kde jsou tyto
k dispozici). Kdyz se zméni pozice nizkého
zdvihu nebo pracovni pozice, upravi se rovnéz
uroven pro zahajeni davkovani.

D. Péch — Kdyz ma byt pech spustén do pracovni
polohy (Zadana hodnota) na souvrati, nastavte na ZAP

(ZAP/VYP).

Je-li tato funkce aktivovana, je pidni péch pii stroji
zvednutém na nizky zdvih (s ur¢itym tlakem/
rekonsolidaci na souvrati) na zemi.

Doporucujeme jezdit kazdym druhym nebo
tretim fadkem a nezatacet prilis té€sné
a zamezit pietizeni, je-1i pidni péch na zemi.

Nejezdéte s pidnim péchem zvednutym po delsi
dobu / na vétsi plose, protoze dochazi k namahani
stroje. Pokud bude ptidni péch odpojen,
nezapomeiite provést kalibraci urovnavacich
jednotek.

Pokud bude ptdni péch pfi pracovni poloze ve
vzduchu, nezapomeiite provést kalibraci urovna-
vacich jednotek, aby byl vysledek automatického
fizeni co nejlepsi. Pti spousténi ptidniho péchu
do pracovni pozice na zemi znovu zkalibrujte
také urovnavaci jednotky.

Pii opétovné montazi ptidniho péchu je tieba
provést opetovnou kalibraci urovnavacich
jednotek.

Piedvolby

Prehled uloZenych ptredvoleb.

Presets

| SystemDisc e Tines (em) Levellercml | Packer (%]

3 10

Obrazek 8.9 Priklad predvoleb

Ptehled nastaveni, kterd 1ze také provést v této kapitole,
“5.4.1 Predvolby “.

System Disc

Obrazek 8.10 Zmeéna hodnoty na prikladu SystemDisc

Zde 1ze ménit nebo nastavovat hodnoty. Stisknéte obrazek
nastroje, ktery ma byt zménén. Ulozte hodnotu stisknutim
tlacitka Ulozit. Aktivujte ji zaSkrtnutim policka.

904009-cs; 05.03.2026
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8.1.5 Rizeni sekei

Po aktivaci funkce fizeni uloh Task Control se na
uvodni strance zobrazi tlacitka.

8.1.5.1 VSeobecné

Task Control

Obrazek 8.11
A. Povoleni fadi¢e Gloh ZAP/VYP
B. Rizeni iloh DDI#

TC DDI - Tools

Tillagedepth {51)

Mass PerArea (6)

Obrazek 8.12

» Zpracovani pudy DDI8
*  Hmotnost na plochu DDI8

C. Ptesazeni pracovni $ifky (pracovni §itka, ktera je
odeslana do traktoru vybraného modelu).

D. Nastavte polohu spojky A v podélném sméru. Méfeni
od mista pfipojeni traktoru ke koltim stroje.

E. Nastavte polohu spojky B v pfi¢ném sméru. Pokud je
nutné provést boéni nastaveni pracovni polohy stroje.

Pro uloZeni nastaveni stisknéte tlac¢itko Pouzit v pravém
hornim rohu. Po provedeni zmén se rozsviti.

8. Identifikator definice dat

8.1.5.2  Rizeni sekei

Nastaveni pro zafizeni BioDrill a FrontHopper
jsou viditelnd pouze v pfipade, ze jsou tyto
nainstalovany.

------

vykazuje jistd zpozdéni napiiklad kvuli elektrickym
signaltim a skutecnosti, ze uréitou dobu trva, nez se
dopravovany material dostane na zem. Abyste to
vykompenzovali, miizete specifikovat ¢asy zapinani a
vypinani.

Casza- Doba od spusténi motoru do okamziku, kdy
pnuti material dosahne zemé, méfeno
SC v s (sekundy).
Casvy- Doba od zastaveni motoru do okamziku,
pnuti kdy material pfestane byt dopravovan,
SC méfeno v s (sekundy).

Cas pro hnojivo Cas pro osivo
Top- 4,0 3,5
Down
Opus 4,0 3,5

SC Priority

FrontHopper

BioDrill

SC Turn Off Time
FrontHopper

BioDrill

$C Turn On Time

FrontHopper

BioDrill

Obrazek 8.13

A. Priorita SC
B. Cas vypnuti SC

SC Turn Off Time = kompenzace ¢asu dopravy osiva
(vypnuti)
C. Cas zapnuti SC

SC Turn On Time = kompenzace ¢asu dopravy osiva
(zapnuto)

38
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8.1.6 Priorita GEO

Task Control

Section Control [ICIPI Acvar

Obrazek 8.14

SystemDisc
Radli¢ky
Urovnavaci jednotka
Péch

Celni zasobnik
BioDrill

THUO® >

—_—

Chcete-li nastavit schéma priorit néstroji, které se
maji zobrazit, stisknéte fadek pro nastroj, “Obrdazek
8.14 .

SystemDisc

Obrazek 8.15

2. Zvolte schéma priorit pro nastroj (ptiklad System-
Disc) podle toho, jak ma byt na obrazovce nastavena
priorita.

3. Priorita nastroji na obrazovce, také v zavislosti na
poctu obrazovek v kabing.

4. Nastroje, které by nemély byt ovladany pomoci
funkce Task Control, by mély byt nastaveny na VYP.

5. Nabidku opustite stisknutim tlacitka X v pravém

hornim rohu.

8.1.7 E-Connect

E-Connect umoznuje stroji komunikovat udaje o pouziti v
realném case s portalem Véderstad E-Connect.

Komunikace vyuziva mobilni datové sluzby. V nastaveni
aplikace E-Control je mozné vypnout pfenos dat do
cloudu. Pfenos dat bude pozastaven, dokud nebude
nastaveni zménéno zpé€t na aktivni.

E-Connect

Settings

E-Connect enabled

Status

Obrazek 8.16
A. E-Connect povoleno — Povoleni pfipojeni k cloudu,

ANO/NE.

B. Stav — Sila signalu a stav pfipojeni. Viditelné pouze
pii zapnuté funkci E-Connect.

8.1.8 Pokrocila nastaveni

Vyberte, zda se mé funkce zobrazit na tivodni strance.

Task Control

Enable Task Control

SystemDisc

Obrazek 8.17

SystemDisc — ZAP/VYP

Hroty — ZAP/VYP

Urovnavaci jednotka — ZAP/VYP
Ptdni péch — ZAP/VYP
FrontHopper — ZAP/VYP
BioDrill — ZAP/VYP

MmO 0w
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8.2 Nastaveni davkovani

Feed Settings
Manual feed

Manual feed time.

Simulated speed

FrontHopper

BioDrill

Rate
Fan Speed Low
Fan Speed High

A
Obrazek 8.18

A. Obecné

* Doba ruéniho davkovani (s) — Aktivni doba
ruéniho davkovani.

+ Simulovana rychlost — Nastavte simulovanou
rychlost pouzivanou pfi ruénim podavani.
Skutecna rychlost se pouzije, pokud ptekroci
simulovanou rychlost.

B. FrontHopper

*  Velikost kroku mnozstvi (%) — Velikost kroki pro
nastaveni mnozstvi.

* Nizké otacky ventilatoru (ot./min.) — Limit alarmu
pro ventilator.

*  Vysoké otacky ventilatoru (ot./min.) — Limit
alarmu pro ventilator.

» Ignorovat rychlost ventilatoru — Povolit podavani

bez ohledu na hlasenou rychlost ventilatoru,
ANO/NE.

C. BioDrill

*  Velikost kroku mnozstvi (%) — Velikost krokti pro
nastaveni mnozstvi.

* Nizké otacky ventilatoru (ot./min.) — Limit alarmu
pro ventilator.

*  Vysoké otacky ventilatoru (ot./min.) — Limit
alarmu pro ventilator.

» Ignorovat rychlost ventilatoru (Ano/Ne) —

Povolit podavani bez ohledu na hlaSenou rychlost
ventilatoru, ANO/NE.

8.3 Konfigurace

®

Neplatna konfigurace stroje muze vést k posko-
zeni stroje.

- PEECUCEN X Configuration

Machine

Setup Move tools

Valve Setup

Obrazek 8.19

* Nastaveni stroje, viz “8.3.1“
* Nastaveni ventilu, viz “8.3.2*
* Premisténi nastroja, viz “8.3.3

8.3.1

Nastaveni stroje

<Back Machine Setup

A General Settings

Set machine type
Machine Width
Set packertype

Worklight installed

FrontHopper

FrontHopper installed

FrontHopper worklight installed

BioDrill

BioDrillinstalled

f

Obrazek 8.20

A. VSeobecna nastaveni
* Nastaveni typu stroje
* Nastaveni fyzické Sitky stroje v cm
* Nastaveni typu péchu
e Pracovni svétlo nainstalovano, ANO/NE

40
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B. Celni zasobnik Nastaveni upravte nasledovné:
» FrontHopper nainstalovan, ANO/NE
*  Motor pro osoby se zdravotnim postizenim

System Disc Up

Disabled motor

- 750 +

Obrazek 8.21
* Je nainstalovano pracovni svétlo FrontHopper,
ANO/NE
C. BioDrill
* BioDrill nainstalovan, ANO/NE Obrazek 8.23 Priklad: System Disc nahoru
83.2 Nastaveni ventilu 1. Stisknutim tlac¢itka + nebo — zméite hodnotu.

2. Stisknéte Test pro buzeni. Po dobu tisknuti tlacitka je
do ventilu pfivadén nastaveny proud. Upravujte

hodnotu do okamziku, kdy se nastroj jiz nemiize

pohybovat.
3. Stisknéte tladitko Ulozit pro ulozeni hodnoty.

4. Stisknéte tlacitko Reset pro névrat do nastaveni
ventilu bez uloZeni.

Obrazek 8.22

System Disc nahoru

System Disc dolti

Radlic¢ky nahoru

Hroty dola

Urovnavaci jednotka nahoru
Smyk dola

TmOQ® e
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8.3.3 Piemisténi nastroju

Akce na této strance mohou vyvolat pohyb stroje.
Zajistéte bezpeci okolniho prostiedi.

Move tools

Tool selection

Select tool

Enable automatic tool control

SystemDisc

Obrazek 8.24

A. “8.3.3.1 Proud"
B. “8.3.3.2 Vybér ndastroje
C. “8.3.3.3 Povoleni automatického ovladani ndstroje

8.3.3.1 Proud

@ Proud neni viditelny, kdyz je vybran pidni péch.

Valve up current

Obrazek 8.25

Nastavte proud pouzivany pfi pohybu néstrojii nahoru a
dold. Vyberte procento maximalni jmenovité hodnoty
ventilu, které ma byt pouzito.

8.3.3.2  Vybér nastroje

Select tool

System Disc

Tines

Leveller

Packer

Obrazek 8.26

1. Vyberte nastroj, ktery ma byt premistén.

Obrazek 8.27

2. Stisknéte a podrzte tlacitko NAHORU (A) nebo
DOLU (B) pro presunuti vybraného nastroje
pozadovanym smérem. Kdyz tlacitko uvolnite, pohyb
se zastavi.

3. Proud pro kazdy do akce zapojeny ventil (C).

8.3.3.3  Povoleni automatického ovladani nastroje

SystemDisc

disabled

Obrazek 8.28

42
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Stisknéte radek (SystemDisc, Radlicky, Smyk) pro
nastaveni stavu povoleno nebo zakazano. Ve stavu
zakéazano neni automatické nastaveni zvolen¢ho nastroje
aktivni. Nastroj, ktery je deaktivovan, je na tivodni
strance zobrazen Sed¢€, viz “Obrazek 8.29 “.

Obrazek 8.29

904009-cs; 05.03.2026
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9 Pouzivani na poli

9.1 Kalibrace

- Po otevieni kalibraéni stranky pro hloubku

nastroje, FrontHopper a BioDrill se nezacne
zadné podavani ani automatické fizeni nastroje,

dokud stranku ru¢né neopustite.

Kdyz je stroj v pohybu, je k dispozici pouze
kalibraéni stranka pro radar. Pohyb stroje je
definovan jako rychlost vys$si nez 3,6 km/h.

.

Tool D;pth FrontHopper

Obrazek 9.1

* Radarova jednotka, viz “9.1.1.
¢ Hloubka néstroje, viz “9.1.2“.
e FrontHopper, viz “9.1.3“.

* BioDrill, viz “9.1.4".

Somé calibration pagesars uavailable while divitg

A ih e
Obrazek 9.2

9.1.1 Radarova jednotka

Radar je viditelny pouze v pfipadé, Ze je nastaven jako

zdroj rychlosti.

Y

BioDrill

Radar Calibration

Obrazek 9.3

Pole na obrazovce:

. Béhem kalibrace ukazuje celkovy pocet impulzi

radarové jednotky.

Pole pro zadani ujeté vzdalenosti pii kalibraci.
Vynuluje a spusti méfeni.

Ukazuje vysledek kalibrace jako pocet impulzi na
metr.

Ukonéi kalibra¢ni sekvenci.

Kalibrace radarové jednotky:

1.

2
3.
4

Vyméite vzdalenost podle své volby (nejméne 100 m).
V misté startu stisknéte Start (D) pro zahajeni méteni.
Po projeti vyméfené vzdalenosti stisknéte Konec (E).

Stisknéte pole Kalibracni vzdalenost (C) a zadejte
ujetou vzdalenost v metrech. Vypocita se pocet
impulzt na metr ujeté vzdalenosti a automaticky se
aktualizuje v poli Impulzy/m (B).

Alternativné mizete projet vyméienou vzdalenost se
strojem spusténym dolt a zastavit ho v koncovém
bod¢ drahy. V poli Kalibra¢ni vzdalenost (C) zadejte
ujetou vzdalenost a opust’te kalibra¢ni menu.

9.1.2 Hloubka nastroje

Pted praci za novych podminek na poli nebo po
vymeéne¢ rychle opotiebitelnych dilt se do-
porucuje provést novou kalibraci.

44
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<Back Tool Depth

Depth calibre

Obrdzek 9.4

Nastaveni skutecné hodnoty nastroji.
1. Stisknéte nastroj, ktery ma byt zménén.

2. Zmeéite vzdalenost nastroje pod zemi k tirovni
pozemku nebo od urovné pozemku k nastroji nad
zemi (podle kalibrace).

@ Nad zemi je hodnota zaporna, pod zemi je
hodnota kladna.

3. Pokud se kalibrace provadi se strojem na zemi (nad
zemi), nemély by byt néstroje zvednuty na maximum.
Doporucujeme, aby byl nastroj jen kousek nad zemi.

4. Zadejte novou hodnotu nastroje.
5. Stisknéte Ulozit.

6. Provede se nova kalibrace s novou hodnotou.

9.1.3 FrontHopper

FrontHopper
Product calibration

10000

Puses/kg

~ 0 ~

Obrazek 9.5

A. Vypocita pocet impulzli
B. Proved’te kalibraci

C. Zadejte hmotnost obsahu kalibra¢niho sacku na-
plnéného béhem kalibrace

D. Vyberte motor

E. Cilové mnozstvi davkovani

9.1.4 BioDrill

BioDrill

Product calibration

e

Obrazek 9.6

A. Vypocita pocet impulzi
B. Proved’te kalibraci

C. Zadejte hmotnost obsahu kalibra¢niho sa¢ku na-
plnéného béhem kalibrace

D. Cilové mnozstvi davkovani
E. Vypodita impulzy/kg.
F. Naplite davkovaci systém

Pii plnéni pytle je mozné pouzit funkci predplnéni
pomoci miniaturniho dalkového ovladani na za-
sobniku BDA.

9.2 Rizeni zdvihu

Pro otaCeni na souvrati 1ze nastavit lehky pfitlak péchu.
Nedoporucuje se vSak pouZzivat toto souvratové nastaveni
s ostrym zatacenim, protoze by se vytlacovala ptida a
vytvarely se hiebeny. Ale pii pfeskoceni kazdého druhého
nebo tietiho prujezdu to funguje dobie pro odstranéni
stop pneumatik v zatacce na souvrati. Nastavovani pfi
ovladani zdvihu Lift Control viz “8.1.3 Rizeni zdvihu .

9.3 Zmény nastroju

Kdyz zménite nastaveni pro péch, radlicky nebo smyk,
m¢éli byste provést novou kalibraci nastroje. Viz “9.1.2
Hloubka nastroje

904009-cs; 05.03.2026
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10  Elektricky systém

TRACTOR ETHERNET TRACTOR ISOBUS & 12V TRACTOR LIGHTS
802 130 X A0 e

X702 X 402
xolot

WOt

BoOI
x40l

FH/BDA OPTION S
X0904

X0903

X0202X0.02

Fo2

X090 x0201

")
wa3
W02
Wos

I 43203,X9 103
X3304,x3.104]
=

€0l
£0l s e

T SystEw eox
Obrazek 10.1
Tableau 10.1
Komp. Funkce Poznamka
BO1 Radarovy snimac
B02 Snimac¢ thlu pro System Disc Pouziva se jen na TopDown
BO03 Snimac¢ thlu radlicek
B04 Snimac¢ skladani kiidel
EO1 Ptedni svétlo vlevo
E02 Predni svétlo vpravo
F02 Skrinka pojistek/relé Volba FH/BDA
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Tableau 10.2

Komp. Funkce Poznamka
B06 Snima¢ pftitlaku radli¢ek S1
FO1 Skrinka pojistek/relé Viz “Obrazek 10.4 Pojistkova
skrinka FOI
K01 ACU6 GW
K02 WSX
K03 Regula¢ni ventil LS E47
K04 Ventil hlavniho pracovniho spinace
E26
K05 Ventil dorazu zdvihu E75
K06 Ventil dorazu klesani E76
Ko07 Ovladaci ventil spousténi smyku E77
KO8 Ovladaci ventil zvedani urovnavaci
jednotky E78
K09 Regulacni ventil spousténi diska E77
K10 Ventil ptitlaku radlicek ZAP/VYP
E32
K11 Regulacni ventil zvedani diskt E78
K12 Regulacni ventil spousténi radlicek
E77
K13 Regulacni ventil zvedani radli¢ek
E78
K14 Smérovy ventil péchu E27
K15 Pracovni ventil péchu E71
K16 Ventil pfitlaku péchu E45
K21 Can adaptér Volba
48 904009-cs; 05.03.2026
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Sheet_3-04,F1
-[3.F1

Sheet_4

| 9405 X910 Wol

WoL

E06

mos

X9506, X106 __Wo1

wo

Sheet_3-04,F1

805

X43%05
4

e S J
e | o0s
Obrazek 10.3
Tableau 10.3
Komp. Funkce Poznamka
BO5 Snimac¢ thlu smyku
E03 Zadni svétlo vlevo
E04 Zadni svétlo vpravo
EO05 Pracovni svétlo vlevo
E06 Pracovni svétlo vpravo
71 2 3\
Obrazek 10.4 Pojistkova skrinka FO1
Tableau 10.4
Pozice Pojistka
1 3 A pro ACU6
4 10 A pro pracovni svétlo
5 10 A pro WSX
904009-cs; 05.03.2026 49



Informace

11 Informace

- Kapitola Informace neni k dispozici pfi pouziti virtudlniho terminalu (ISOBUS).

11.1 Zarizeni

System

1F

-w
Devices Diagnostics

Obrazek 11.1

e Zatizeni, viz“11.1.1"
» Diagnostika, viz“/1.1.2“

50 904009-cs; 05.03.2026



Informace

11.1.1 Zarizeni

Device

BioDrill
FrontHopper

Central

Obrazek 11.2

11.1.2 Diagnostika

Devices

State

Running
Running

Running

Device Configuration CRC

Bxabb@dedb

@ Kdyz je aktivovana diagnostika, systém mize reagovat pomaleji.

904009-cs; 05.03.2026
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<Back Diagnostics

Devices

WS55-1 BioDrill

FrontHopper

WSX12v-128 Central

Obrazek 11.3
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<Back Diagnostics

Connactori Connector 2 Connector3 Connector4 Connector5

WSX12v-128: Central

Input Voltage
Internal Voltage

Inte rnal Temperature

S how uncenfigured pins

Pin Inputs Digital Freguency Analog Ground Pin

2 Wing Folding: Sensor 0 0 0 Hz &
Outputs PWM  Voltage  Current Ground Pin
Senscr Supply - k O mA
Tines: Up valve (#2-0-0-0)

Tines: Down valve (#2-0-0-0)

Load Sense Control: Valve (#7-0-0-m

Obrazek 11.4 WSX Centralni

A. Zobrazit nenakonfigurované piny — ZAP/VYP
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WS6-1 : FrontHopper

Inputs

Connector { Digital Frequency

Outputs

Connector i Digital

Obrazek 11.5 WS6 Predni zasobnik

A. Zobrazit nenakonfigurované piny — ZAP/VYP
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Inputs

Connector i Digital Frequency

Outputs

Connector i Digital

Obrazek 11.6 WS5 BioDrill

A. Zobrazit nenakonfigurované piny — ZAP/VYP
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112 Systém

@ pevices

Open source

Versions .
licenses

Obrazek 11.7

e Verze, viz“11.2.1"“
* Licence Open Source, viz“11.2.2“
¢ Funkce fizeni uloh Task Control, viz “11.2.3“
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11.2.1 Verze

Hardware Version Serial Number

1047 B1.0.0 5100

Device Serial Number Bootloader Version Firmware Version Firmware CRC

BioDrill

FrontHopper

Central 37 34 G1RIB1

Obrazek 11.8
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11.2.2 Licence na Open Source software

Obrazek 11.9

Open source licenses

The Vaderstad machine system uses the following Open source components.
For any Open source request contact opensource@vaderstad.com.

Boost Software License - Version 1.0 - August 17th, 2003

Permission is hereby granted, free of charge, to any person or organization
obtaining a copy of the software and accompanying documentation covered by
this license (the "Software") to use, reproduce, display, distribute,
execute, and transmit the Software, and to prepare derivative works of the
Software, and to permit third-parties to whom the Software is furnished to
do so, all subject to the following:

The copyright notices in the Software and this entire statement, including
the above license grant, this restriction and the following disclaimer,
must be included in all copies of the Software, in whole or in part, and
all derivative works of the Software, unless such copies or derivative
works are solely in the form of machine-executable object code generated by
a source language processor.

THE SOFTWARE IS PROVIDED "AS IS", WITHOUT WARRANTY OF ANY KIND, EXPRESS OR
IMPLIED, INCLUDING BUT NOT LIMITED TO THE WARRANTIES OF MERCHANTABILITY,
FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE, TITLE AND NON-INFRINGEMENT. IN NO EVENT
SHALL THE COPYRIGHT HOLDERS OR ANYONE DISTRIBUTING THE SOFTWARE BE LIABLE
FOR ANY DAMAGES OR OTHER LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, TORT OR OTHERWISE,
ARISING FROM, OUT OF OR IN CONNECTION WITH THE SOFTWARE OR THE USE OR OTHER
DEALINGS IN THE SOFTWARE.

Canurinht (~Y 27017 . nrecant Virtnr 7uvarnvirh and [fmtl rantrihotnre

ol ils E
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Informace

11.2.3 Rizeni sekei

Task Control

Server Information

Erand

Model

Software Version

Supports Section Control {TC-5C)

Support Geo {TC-GED)

TC Resources

Resources Used / Total
Number Gf Booms For Section Control
Number Of Sections For Section Control

Number &f Contrel Channels

A il

Obrazek 11.10
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Stahovani navodu a videi

12 Stahovani navodu a videi

Abyste si mohli pokyny a video stdhnout do
svého iPadu, musi byt pfipojen k internetu.

Software stroje se aktualizuje prubézné. Abyste méli
pristup k nejnovejsi verzi pokynti, miizete si také piimo

na sviyj iPad stdhnout pokyny a video pro rychlé spusténi.

Navody a videa se ukladaji lokalné na vasem iPadu.

Abyste mohli stahovat do svého iPadu, postupujte takto:
1. Pfipojte jej k internetu.

2. Spustte aplikaci.

Disconnected

WiFi: ----

Searching For Gateway

How To

Search for updates

Obrazek 12.1

3. Piejdéte na stranku ,,Jak na to*.

Add items here

Obrazek 12.2

4. Stahnéte dokumenty. Stisknéte znak + v pravém
hornim rohu.

 How To Search items

Machine Family Tempo L
Language English (en-GB)
Serial number

Enter software version

m N>

Categories

a o

Show 15 Items.

Obrazek 12.3

Na strance Vyhledavani mizete pouzit filtr:
Rada strojii

Jazyk

Sériové cislo

Verze softwaru

Kategorie

Néavod k pouzivani

Stru¢ny navod pro rychly start

Video pro rychlé spusténi

Struény navod pro rychly start — Isobus

N N RN - IS

Pfirucka nahradnich dila

5. Rada stroji a jazyk jsou povinna pole. Stisknéte
tlacitko Zobrazit.

PAZIEENE MENENN

ISOBUS AgLeader Incommand 1200

ISOBUS AgLeader Integra

ISOBUS JD2630

Obrazek 12.4

6. Zobrazi se stranka s vysledky vyhledavani.
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Stahovani navodu a videi

< Back

E Tempo LTPL12-16
Connecting to tractor, Tempo L

Do you want to download

g
g
=

=

H

Obrazek 12.5
Obrazek 12.7

. o . Dokument nebo video oteviete kliknutim na fadek
7. Chcete-li stahnout dokument, kliknéte na ikonu Qe

na prave strané kazdého radku. Je-1i dokument otevieny (nikoli video), mazete ke
L snadnéj$imu vyhledavani v dokumentu pouzit tfi rizné
8. Pak stisknéte OK. funkce napovédy.

ISOBUS AgLeader Incommand 1200 q w e r t y u | 0 p é @
1508US AgLeaderntra a s d f g h j k I 8 a [
ISOBUS JD2630 0 z X c v b n m G
, 123§ 123
Obrdzek 12.6 e
o . R Obrazek 12.8
9. Stahovani bylo zahajeno. Stahovani pferusite
. Hledejte zadanim jakéhokoli slova do vyhledavaciho pole.
kliknutim na ikonu pro zastaveni vpravo. Viz “Obrazek 12.8 “.

12.1 Zobrazeni v iPadu

Jakmile bude stahovani dokonceno, vrat'te se na
domovskou stranku ,,Jak na to*, kde ulozeny dokument
oteviete.

Obrazek 12.9

Nebo pomoci miniatur @ a prohlizet v nahledu (A)
nebo prochazet / posouvat se v dokumentu (B).
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Stahovani navodu a videi

12.2  Aktualizace jiZ staZenych souboru

Symbol je viditelny pouze v piipad¢, ze jste
pfipojeni k internetu.

E SeedEye software update

. ISOBUS AgLeader Incommand 1200
1

A%

Obrazek 12.10

Je-1i k dispozici nova verze jiz stazenych pokynd nebo
videa, které je mozné nahradit, rozsviti se vedle pokyni

nebo videa ikona \- .

12.3  Vymazani navodi nebo videi

Kdyz je plna pamét, objevi se na obrazovce pii pokusu
o stazeni chybové hlaseni.

< Back

Tempo L TPL 12-16

Connecting to tractor, Tempo L

Obrazek 12.11

Jak vymazat pokyny nebo video. Pfejed’te prstem pies
navod nebo video doleva a klepnéte na tla¢itko Vymazat.
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Release Notes

13 Release Notes

Verze

Informace

1.3.2.

Support for E-Connect (requires iPad app version 2.1.0 or later, update in App Store for latest

available version).

Disable FrontHopper motor.

Updated statistics page.

Adjustable manual feed speed.

TC info server page.

Ignore fan speed condition for feeding.
Various user interface improvements.
Updated path for packer setpoint value.

1.3.1.0002

Addressing software update issues.

1.3.1.0001

Possible to hide a tool from the Task Controller.
Possible to set Move Tools currents.

Possible to cancel the Packer disable sequence.
Possible to save TC setpoints to presets.

Added Packer to Move Tools.

Various user interface improvements.

1.3.0

Added support for BioDrill and FrontHopper.

Task Control support updated. Split GEO and Section Control interaction on dashboard.

Various user interface improvements.

1.0.3

Improved ISOBUS standard implementation.

Fixed bug where the tine pressure accumulator alarm triggered to early.

Fixed bug where the statistics are no longer reset when the machine width is changed.

1.0.2

Increased the current used for the valves to move tools down in the "Move Tools" configuration
screen, to mitigate issues with sometimes not being able to lower the tools to the ground.

1.0.1

First release

904009-cs; 05.03.2026
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