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VSeobecna bezpecnostni opatreni

1 Vseobecna bezpecnostni opatieni

1.1 Povinnosti a odpovédnost

Tyto pokyny povazujte prosim jen za voditko, nevyplyva
z nich zadna zodpovédnost pro spolecnost Véderstad AB
a/nebo jeji zastupce. Plnou zodpovédnost za pouzivani,
prepravu, udrzbu a servis stroje ma majitel/fidic.

Majitel/fidi¢ je pln€é zodpoveédny za spravné pouzivani
stroje ve vSech ohledech. Majitel rovnéz odpovida za to,
ze si vSechny osoby pouzivajici stroj precetly tento navod
k pouzivani a pochopily ho a Ze pracuji v souladu se
vSemi platnymi ustanovenimi a piedpisy.

Pokud néktera osoba pracujici se strojem zjisti jakykoli
bezpec¢nostni nedostatek, musi se neprodlené postarat
o jeho napravu.

Vsechny seci stroje spolecnosti Véderstad prosly pied
svou expedici kontrolou kvality a provoznimi testy.
Majitel/provozovatel v§ak nese plnou odpovédnost za
spravnou funkeci stroje pii pouziti na poli. Pokud nejste
spokojeni, odkazujeme vas na ,,VSeobecné dodaci
podminky spole¢nosti Viderstad (General delivery
provisions for the Vaderstad Group)*.

Tento navod k pouzivani popisuje ovladaci jednotku.
Ovladaci jednotka se pouziva pro fizeni a sledovani
funkci stroje z kabiny traktoru. Nékteré funkce
popisované v ndvodu mohou byt volitelné nebo mohou
zaviset na tom, ktery stroj ma byt fizen. To znamena, Ze
v zévislosti na informacich zadanych v zakladnich
nastavenich nebudou nékteré funkce ptitomny.

Aktualizace software tvofi soucast pribézného zdokona-
lovani naSich systému. Popisy pouzivani tykajici se
ovladaci jednotky se proto vztahuji k podobé a konstrukci
jednotky v okamziku jejich psani. V navodu k pouzivani
mohou byt obrazky znazornujici funkei, jez nevypada
presné tak, jak je tomu u vas; zavisi to na vybaveni na
ptéani, modelu a ptipadné provedenych aktualizacich.

Po aktualizaci softwaru zvazte také stazeni nové verze
pokyni. Pokyny jsou k dispozici na nasich webovych
strankach www.vaderstad.com. Pokyny pro stazeni na
iPad viz “16 Stahovani navodii a videi .

Navod k obsluze je vypracovan podle normy ISO 3600.

1.2 Jak dist tento navod

Pismena v zavorkach odkazuji na odpovidajici pismena
na obrazku a pouzivaji se jako odkaz v textu.

A. Odkaz (A)
B. Odkaz (B)

Informace, u kterych je potadi dilezité, jsou oznaceny
pomoci ¢islovanych pokyni k provedeni ¢innosti.

Pfi odkazovani na obrazky mohou byt stejnym zptisobem
jako pismena pouzita také Cisla, pokud je odkazi tolik, ze
se nedostava pismen v abeced¢.

1. Zacnéte timto ...

2. Pak ...

1.3 Popis bezpecnostnich symboli

L4

Vénujte vzdy zvlastni pozornost textliim nebo
vyobrazenim vyzna¢enym timto symbolem.
Symbol vyznacuje nebezpeci, kterd vedou ke
smrtelnym nebo tézkym uraztim nebo velkym
materialnim Skodam, pokud jim neni zabranéno.

Vénujte vzdy zvlastni pozornost textlim nebo
vyobrazenim vyznacenym timto symbolem.
Symbol vyznacuje nebezpeci, kterd mohou vést
ke smrtelnym nebo tézkym traztim nebo velkym
materidlnim Skodam, pokud nejsou provedena
opatieni pro jejich odvraceni.

Tento symbol oznacuje zvlastni situaci nebo
¢innost pozadovanou pro zaji§téni spravného
pouzivani stroje. Nebudete-li se fidit témito
pokyny, mtize to vést ke zniceni stroje nebo
Skodam v jeho okoli.

Informace oznacené timto symbolem stoji za
povsimnuti, protoze poskytuji uzitecné rady nebo
zv1asté uzitecné informace pro spravné zachazeni
se strojem.

@ Pouziva se pro objasnéni informaci.

* Pouziva se pro uvadéni informaci formou vyctu
s odrazkami. Pofadi, v jakém jsou informace uvedeny,
nevypovida nic o jejich dulezitosti.
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Popis produktu

2 Popis produktu

2.1 Viderstad E-Services

Vsechny funkce stroje jsou fizeny a sledovany z kabiny
traktoru pomoci fidici jednotky.

Viderstad nabizi dvé rizné alternativy pro fizeni a
monitorovani stroje. VSechny tyto systémy dokazou fidit
vSechny funkce stroje, existuji vSak rizné varianty
zpusobu jejich ovladani a pfipojeni. Tato piirucka
popisuje jen E-Control a ISOBUS.

2.2 Viderstad E-Connect

Tento stroj je pfipojen k platformé Véderstad E-Connect.

Diky tomu budete jako zakaznik moci na dalku sledovat
stav stroje a dalsi véci. Kontaktujte svého prodejce,
abyste se zaregistrovali do sluzby a nastavili uéty, pokud
to jiz nebylo provedeno v ramci procesu dodani.

Podminky sluzby E-Connect najdete na odkazu nebo v
QR kodu.

https://www.vaderstad.com/en/docs/e-connect

Obrazek 2.1

V nabidce Nastaveni je mozné docasné vypnout pfenos
dat do cloudu z aplikace E-Control. “6.7 E-Connect*.
Pfenos dat bude pozastaven, dokud nebude nastaveni
zménéno zpét na aktivni.

1. iPad je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Apple Inc.

2.3 Prehled

Cellular connection

=== Ethernet E-Connect
=== 12\ Power supply
— CAN Bus :\

E-Control ))) aw

7 : = 1’:-

Obrazek 2.2

* E-Control — ovladani a monitorovani stroje pomoci
iPadu.!

*  GW (Gateway) — fidici jednotka na stroji, kterd
zpracovava a uklada data stroje.

* E-Connect — shromazd'uje data z Gateway a odesila
je do cloudu, aby bylo mozné provadét vzdalené
monitorovani a analyzu.

» Ethernetovy kabel (voliteln¢) — kabelové pfipojeni
mezi iPadem a Gateway.

24 Gateway

—_

J @ .
E-Services

U

Obrazek 2.3

Ridici jednotka Gateway je mozkem systémii E-Control a
ISOBUS. Komunikuje se zafizenim iPad anebo VT
(virtualni terminal) a jsou v ni uloZena vSechna nastaveni
stroje a dilezita data k jeho funkcim, alarmim atd. Kazdy
seci stroj ma svoji vlastni jednotku Gateway.

Gateway je kompatibilni s ISO 11783 a vyZaduje terminal
ISOBUS (virtualni terminal) verze 3 nebo 4. Na webové
strance spolecnosti Viderstad AB je seznam testovanych
terminald. Pro ziskani dal$ich informaci navstivte www.
vaderstad.com.
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2.5 Pouzivani dvou terminala

N

Obrdzek 2.4

Master Slave

K fidici jednotce Gateway lze ptipojit virtudlni terminal a
iPad nebo nékolik iPadt soucasné.

Pokud je ptipojeno nékolik terminald najednou, jeden
terminal je HLAVNI a viechny ostatni terminaly maji
status VEDLEJSI. Symbol na domovské obrazovce
ukazuje, ktery terminal je HLAVNI a ktery terminél je
VEDLEJSI.

Hlavni terminal (MASTER) je vZdy ten, ktery je ke
Gateway pripojen jako prvni. Na vedlej$im terminalu
(SLAVE) jsou funk¢ni jen tlacitka pro domovskou
obrazovku, statistiku a alarmy.

25.1 Piepinani mezi HLAVNIM a VEDLEJSIM

terminalem

Ptiklad dole ukazuje pozadavek z virtudlniho terminalu
na prevzeti fizeni od iPadu

Relinquish Master Status

Requesting Master
Status

Obrazek 2.5

1. Stisknéte tento symbol na vedlejsim terminalu: n

Na obrazovce se zobrazuje hlaSeni, které potvrzuje,
ze byl do hlavniho terminalu odeslan pozadavek na
prevzeti fizeni.

Hlavni terminal ukaze, Ze pfijal pozadavek na
uvolnéni fizeni.

2. Na hlavnim terminalu potvrd’te souhlas s odevzdanim
fizeni jinému terminalu.

S vedlej$im terminalem Ize pomoci zobrazeni
statistického menu trvale sledovat parametry jako
napiiklad pfesnost seti.

2.6 Software

Viderstad ma aplikaci E-Control, coz je program, ktery
miZze byt pouzivan pro fizeni vaseho stroje Vaderstad

z iPadu. Aplikace je nainstalovana na iPadu doddvaném
se strojem (neplati pro v§echny zem¢) a nezbytna
nastaveni sitového pfipojeni jsou jiz predinstalovana od
vyrobce.

Otevrete aplikaci Vaderstad pomoci ikony pro “E-

Control” mI. Terminal importuje software z fidici

jednotky Gateway stroje a vSechna diilezita data funkei
stroje, alarmu atd. jsou jasné a srozumitelné zobrazovana
na obrazovce.

* Terminal ur¢i vzhled a funkci jednotlivych submenu
naptiklad v podobé klavesnic a posuvnych list.
Informace k ovladani si prosim prectéte v uzivatelské
ptirucce terminalu.
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3 Montazni navod

3.1 Montaz drzaku pro iPad v traktoru

Nez za¢nete v kabiné traktoru cokoliv vrtat,
musite mit jasno o pfipadné skryté kabelazi.

O

Presvédéte se, ze propojovaci kabel ke stroji neni
priskiipnuty pod zadnim oknem traktoru, protoze
se muze snadno poskodit. PouZijte urCenou
klapku nebo otvor pro kabel. Pevné upevnéte
kabel v kabiné traktoru. Tak bude iPad chranény
pred poskozenim, pokud pfi odpojovani zapo-
menete odSroubovat piipojovaci kabel od stroje.

O

Pfi upeviiovani iPadu do drzaku dbejte na to,
abyste okraji drzaku nepfitlacili tlacitka pro
ovladani hlasitosti.

I

Obrazek 3.1

iPad

Ochranné pouzdro pro iPad
Drzak

Kabel USB-C
Konzola
Sroub/podlozka
Konzola

Konzola

Napajeci konektor
Konzola (magneticka)
Konzola (magneticka)

FRECTZOMEO0® R

Konzola

Obrazek 3.2

1. Drzak namontujte bezpecné do kabiny traktoru. Drzak
by mél byt umistén tak, aby byl v zorném poli pfi
jizd¢ doptedu. Vyberte si mezi standardni konzolou
(G) a magnetickou konzolou (J+K). Piipevnéte drzak
ke konzole zpiisobem zndzornénym na obrazku
“Obrazek 3.1 *.

2. Ptipojte kabel USB-C (D) k napajecimu konektoru (I)
podle obrazku “Obrdzek 3.2 ““. Nyni ptipojte
konektor napéjeni (I) k 12V vystupu na traktoru.

3.2 Pripojeni pomoci ethernetového
kabelu (volitelné)

A
- D
B
c g
E v
3 .
o)
Obrazek 3.3
A. Adaptér
B. Konzola
C. Kabel USB-C
D. Sroub/podlozka
E. Kabel (pfipojuje se k iPadu)
F. Kabel CAN (pfipojuje se ke stroji)

Ptipojte kabely (C, E, F) k adaptéru (A).
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1.

Ethernetovy kabel 1ze ptipojit k drzaku iPadu dvéma
ruznymi zpusoby. Viz “Obrazek 3.4 S magnetickym

“

drzakem* a “Obrazek 3.5 S pevnym drzakem*.

Obrazek 3.4 S magnetickym drzakem

2. Pfipevnéte konzoli (B) pomoci Sroubti/podlozek (D),

“Obrazek 3.3 “, na magneticky drzak (K) pro drzék
iPadu (“Obrdzek 3.1 ).

Pripojte kabel (E, “Obrdzek 3.3 ) k nabijecimu
kabelu iPadu.

Ptipojte kabel USB-C (C, “Obrazek 3.3 ) ke
konektoru napajeni (I, “Obrazek 3.1 ).

Obrazek 3.5 S pevnym drzdakem

Pfipevnéte konzoli (B) pomoci Sroubti/podlozek (D),
“Obrazek 3.3 “, do otvort (H, “Obrazek 3.5 S
evnym drzakem ) na drzaku iPadu (C, “Obrazek 3.1

),

Pripojte kabel (E, “Obrdzek 3.3 ) k nabijecimu
kabelu iPadu.

Ptipojte kabel USB-C (C, “Obrdzek 3.3 “) ke
konektoru napajeni (I, “Obrazek 3.1 ).

33 Pripojeni k ISOBUS

Obrazek 3.6

1. Pfipojte kabel od tidici jednotky Gateway k ISOBUS
konektoru traktoru. P¥i pfipojovani bud’te opatrni.

2. Presvédcte se, Ze jsou navzajem vyrovnané kontakty
obou konektorti.

3. Ptipojte konektor na zapadku. (Na jinych traktorech
nemusi vypadat stejné.) Terminal zjisti, Ze je
pfipojena jednotka Gateway, a automaticky stahne
software.

4. Kabel je zavéseny v drzaku hadic spole¢né
s hydraulickymi hadicemi.

34 Pripojeni k traktorim bez ISOBUS
konektoru

Cerveny vodié ptipojte k 12 V PO ptipojeni
hlavniho vypinace nebo hlavniho relé.

Obrazek 3.7

A. Baterie traktoru
B. Hlavni vypinac traktoru
C. Elektrické napdjeni fidici jednotky Gateway

1. Presvédcte se, ze je vypnuty hlavni vypinac na
traktoru.

2. Pripevnéte elektrickou zdsuvku na vhodné misto tak,
aby kabel smétoval dold a nemohla tak vniknout voda
do konektoru. Doporu¢ujeme umistit zasuvku pobliz
hydraulické pfipojky na zadni strané traktoru.

3. Kabel ved’te vhodnym zptisobem pies hlavni vypinac
resp. hlavni spinaci relé. Kabel je tfeba upevnit tak,
aby nemohl byt zachycen, uvolnit se nebo se dostat
do styku s horkymi sou¢astmi na traktoru.

4. Pripojte Cerny vodi¢ na minus a ¢erveny vodi¢ na plus.

904338-cs; 13.04.2026
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3.5 Drzak E-Keeper

&

Obrazek 3.8

Systém E-Control je tvofen iPadem?, ktery lze spojit se
specialnim drzakem zvanym E-Keeper. Komunikace mezi
iPadem a jednotkou Gateway stroje probiha bezdratoveé
pres WiFi. Gateway piijima a zpracovava vsechny povely.
Systém E-Control ma velkou dotykovou obrazovku

s barevnymi menu, coz usnadiiuje pouzivani. Drzak E-
Keeper poskytuje uzivateli pevné uchyceni a fadu snadno
dostupnych tlacitek k ovladani nejcastéji pouzivanych
funkci béhem provozu.

3.5.1 Funkce tlacitek
E
® 38 G
® H —A
B F -B
—C
—D
Obrazek 3.9

A. Variabilni aplikované mnozstvi osiva: podrzte
stisknuté tlacitko A a tlacitky E a H navigujte
NAHORU nebo DOLU.

Vypnuti levé poloviny stroje: drzte stisknuté tlacitko
A a stisknéte F.

Vypnuti pravé poloviny stroje: drzte stisknuté tlacitko
A a stisknéte G.

B. Variabilni aplikované mnozstvi hnojiva: podrzte
stisknuté tlacitko B a tla¢itky E a H navigujte
NAHORU nebo DOLU.

Zapnuti levé poloviny stroje: drzte stisknuté tlacitko
B a stisknéte F.

Zapnuti pravé poloviny stroje: drzte stisknuté tlacitko
B a stisknéte G.

C. Menu alarmi (zobrazuje se, dokud tisknete tlacitko).

D. Statistické menu (zobrazuje se, dokud tisknete
tlacitko).

E. Omezeni zdvihu (VYP/ZAP).

F. Pouziva se k pfepinani mezi vysokym zdvihem a
plnym zdvihem

2. iPad je registrovana obchodni znamka spole¢nosti Apple Inc.

G. Pfepinani znamenakt.. Manualni nebo automatické
prepinani v zavislosti na vybéru funkénim tlacitkem
| &)

%

H. Manualni ddvkovani.

3.6 Sparovani iPadu s E-Keeperem

Aby mohl iPad spolupracovat s E-Keeperem, musi byt
ob¢ zafizeni sparovana. Pokud budete iPad pouzivat

s jinym E-Keeperem nebo kdyz E-Keeper vyménite, bude
potteba je znovu sparovat.

Sparovani iPadu s drzakem E-Keeper
1. Zapnéte E-Keeper.

2. Ujistéte se, ze iPad i E-Keeper jsou v dosahu signalu
Bluetooth, a spust'te na iPadu aplikaci E-Control.
Pokud neni aktivovany Bluetooth, budete na
obrazovce vyzvani, abyste ho aktivovali.

3. Stisknéte libovolné tlacitko na E-Keeperu. Rozsviti se
symbol Bluetooth a E-Keeper bude pfipraveny
k pouzivani.

Predtim, nez iPad sparujete s jinym E-Keeperem,
musite vzdy zrusit jeho ptivodni sparovani.

ZruSent sparovani iPadu s E-Keeperem

Disconnected

Searching For Gateway

-

E-Keeper STK-00000061

Obrazek 3.10

1. Zapnéte iPad.
2. Vyberte nastaveni a vypnéte WiFi.

3. Spust'te aplikaci E-Control. Zobrazi se stranka, na niz
budete dotdzani, zda si pfejete zrusit sparovani iPadu
s E-Keeperem.
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Stisknéte kiizek, viz “Obrazek 3.10 ““. Symbol
»Bluetooth* zhasne a nyni bude mozné sparovat iPad
s jinym drzakem E-Keeper.

Vyberte nastaveni a restartujte WiFi.
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4 Z.aciname

4.1 Spojeni s E-Control

i

&

Obrazek 4.1

AW

Pro pouzivani systému E-Control je poZzadovan
i0S 10.2 nebo novejsi verze.

@®

Pokud jeste nebyla nainstalovana aplikace E-
Control, musite ji stdhnout z “4.2 Stazeni
aplikace E-Control, ISOBUS/E-Control “.

@®

1. Pfipojte branu ke konektoru ISOBUS nebo jiné
napajeci zasuvce na traktoru.

Kdy?Z je stroj v provozu, musi mit brana
VZDY elektrické napajeni.

O

2. Spustte iPad v kabin€ traktoru nebo v blizkosti brany.
Pripojeni k siti brany probéhne automaticky.

3. Oteviete aplikaci E-Control stisknutim symbolu

&

* Otevieni aplikace mtize trvat az dvé minuty.

4. Po skonceni stahovani se objevi domovska obrazovka
stroje.

Pied zahajenim prace vzdy zkontrolujte, Ze je
iPad zapojeny ve spravné siti. Jakmile pfes branu
probéhne prvni aktivace mistni sité, vyhleda ji
iPad automaticky, az bude pfisté v jejim dosahu.
Pokud jste se ovSem jiz pripojili k jiné siti,
musite sit’ vybrat manualné.

O

4.1.1 KdyZ nedojde k automatickému nalezeni
sité

Jestlize se ptipojeni k siti neprovede automaticky, je
nutné sitové piipojeni aktivovat. K tomu mize dojit
napiiklad v ptipad¢, Ze jste jiz pfipojeni k jiné siti nebo
pouzivate iPad, ktery dosud nebyl ptipojeny k siti pfes
branu (neznama sit).

1. Spustte iPad v kabing traktoru nebo v blizkosti brany.

2. Vyberte sitova nastaveni a aktivujte WiFi. (Prectéte si
prosim uzivatelskou pfirucku iPadu nebo kontaktujte
podporu Apple a vyzadejte si navod, jak vybrat sit’ a
aktivovat WiFi.)

3. Mistni sit’ brany se zobrazi ve vybérovém seznamu
siti. Nazev sité je “typ stroje”-[sériové ¢islo brany],
napi. TP-VAD-000125.

* Pokud se sit’ nezobrazi ihned, chvili pockejte,
dokud iPad vyhledava sité. Pokud sit’ nebude
nalezena po nékolika minutach navzdory
spravnému napéajeni, kontaktujte servisniho
technika.

4. Stisknéte ndzev sit¢ a zadejte heslo sité. Heslo je
12345678.

5. Nazev sité se zobrazi v poli WiFi a znak zatrzitko
udava, ze je pripojeni aktivni.

6. Opust’te nastaveni sité stisknutim domovského
tlacitka na iPadu.

7. Oteviete systém E-Control pomoci ikony.

4.2 Stazeni aplikace E-Control,
ISOBUS/E-Control

Aplikace E-Control spolecnosti Véderstad je volné
Sifitelny software, ktery si miizete stahnout na iPad
z AppStore (Apple a AppStore jsou registrované
obchodni znamky spolecnosti Apple Inc.).

Ke stahovani aplikaci z AppStore je vyZadovano Apple
ID. Stejné Apple ID lze pouzit pro nékolik produkti
Apple. Pokud jiz Apple ID mate, tak je mizete pouZit ke
stazeni aplikace E-Control.

Podrobné pokyny k vytvoreni Apple ID naleznete
v uzivatelské pfirucce iPadu nebo kontaktujte podporu
Apple.

1. Prfipojte iPad do bezdratové sité s internetovym
pfipojenim. Nezapominejte prosim, Ze sit’ pienaSena
branou NENI pfipojena k internetu.

2. Prejdéte na domovskou obrazovku iPadu a stisknéte
ikonu AppStore.

3. Stisknéte vyhledavaci pole, zadejte “E-Control” a pak
spust’te vyhledavani.
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&
4. Na obrazovce se objevi ikona Viderstad /]

5. Stisknéte pole “zdarma” a pak “Instalovat aplikaci”.
Pokud je pozadovano Apple ID, zadejte je. Stavova
lista stahovani v ikoné indikuje, Ze probiha stahovani.

6. Stisknéte “oteviit” pro spusténi aplikace.

Aplikace je stejna pro vSechny stroje Viderstad
vybavené systémem E-Control. Systém automa-
ticky zjisti pfislusny typ stroje.

4.3 AKktualizace software v brané,
ISOBUS/E-Control

Software se aktualizuje prvnim stazenim nového software
z internetu do vaseho iPadu. Kdyz se pak iPad pfipoji

k mistni siti Gateway, zobrazi se dotaz, zda se ma
instalovat novy software.

@ Pro pouzivani systému E-Control je pozadovan
10S 10.2 nebo nov¢;jsi verze.

1. Pfipojte iPad do bezdratové sité s internetovym
ptipojenim. Nezapominejte prosim, Ze sit’ pfenasena
branou NENI pfipojena k internetu.

»  Pokud se sit’ nezobrazi ihned, chvili pockejte,
dokud iPad vyhledava sité.

2. Prejdéte na domovskou obrazovku iPadu a klepnéte

na ikonu @

3. Az k tomu budete vyzvani, vyberte “Vyhledavani
aktualizaci”. Na obrazovce vidite, jaké aktualizace
jsou k dispozici, a spusti se stahovani.

* Aplikace je spole¢na pro vSechny modely stroje.
Vyhledavani poskytne aktualizace pro vSechny
modely stroji, ke kterym kdy byl systém E-
Control pfipojeny. Béhem faze instalace brana
zjisti, ktera aktualizace je vhodna pro dané
zatizeni.

4. Pfipojte iPad pfes branu k mistni siti.

5. Az k tomu budete vyzvani, vyberte “Instalovat
aktualizace”.

6. Po skonceni instalace se zobrazi hlaSeni “Aktualizace
uspeésna”.
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5 Domovska obrazovka

Terminal ur¢i vzhled a funkci jednotlivych

Informace k jeho ovladani si prosim prectéte
v uzivatelské priru¢ce terminalu.

submenu v podobe¢ klavesnic a pretacecich menu.

Aplikace je nainstalovana na termindlu dodaném se
strojem od vyrobce.

Domovska obrazovka je zobrazeni predkladané béhem
provozu. Jsou zde uvedeny vSechny informace, které jsou
dilezité ke sledovani, a Ize zde také provadét vSechna
nezbytna nastaveni.

Otevrete aplikaci Vaderstad pomoci ikony pro “E-

Control” @ Terminal importuje software z fidici

jednotky Gateway stroje a vSechna dilezita data funkci
stroje, alarmu atd. jsou jasné€ a srozumitelné zobrazovana
na obrazovce.

Stisknéte navigacni tlacitko pro domovskou obrazovku

1]

V jednotlivych submenu klepnéte na nazev
predchoziho menu (vlevo nahote) pro navrat do
tohoto menu.

g 057 &) 10.0 & 2700 7

Obrazek 5.1 Domovska obrazovka (zobrazuje RDAC
s BioDrillem)

Pole na obrazovce:

A. Displej pro ovladani a sledovani

Viz odstavec “5.1°.
B. Funk¢ni tlacitka

Viz odstavec “5.2°.

C. Navigacni tlacitka, ktera otviraji submenu pro
zakladni nastaveni a alarmy

Viz odstavec “5.3“.

D. Symbol stroje (stfed obrazovky)

Viz odstavec “5.4°.

E. Ikona hladiny nadrze zobrazena ve dvou riznych
verzich

Viz odstavec “5.5°.

51 Displej pro ovladani a sledovani

Pole A na domovské obrazovce. Viz obr. “5.1°.

A B C D
Q037 &)

9.7 @ 2700 2/2

EF G H | J K

Obrazek 5.2 Pracovni displej

A. Pocitadlo plochy/plocha oseta za hodinu

Stisknéte pole a vyberte jednu z nasledujicich funkei:

resetu.

638
. zobrazuje plochu osetou za hodinu pfi
aktudlni rychlosti.

B. Rychlost jizdy/hodnota hloubky seti

Stisknéte pole a vyberte jednu z nésledujicich funkei:

S
. Q zobrazuje rychlost jizdy.

. hE zobrazuje hodnotu hloubky seti (pouze
pokud ma stroj IDC)

C. Otacky ventilatoru osiva/otacky ventilatoru hnojiva

. Q zobrazuje otacky ventilatoru osiva.

. @':'. zobrazuje otacky ventilatoru hnojiva (pouze
RDAC)
AR
D. 2 2 ukazuje kolejovy fadek.
* Prvni ¢islo vyjadiuje, ve které fazi cyklu
kolejovych fadkii se nachazite.
* Druha cislice vyjadiuje pocet cykla kolejovych
radku vybranych v menu kolejovych radki, viz
“6.5 Wtvareni kolejovych radkii “.
E. Zapnuti/vypnuti pfivodu osiva. Zelena indikuje, Ze je
zapnuty.

10
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F. Vysevek predstavuje pocet semen vysetych na hektar. G. Uprava hloubky seti pomoci funkce interaktivniho
Stisknutim pole vysevku oteviete vyskakovaci okno ovladani hloubky seti (vybava na pfani, zobrazi se,
pro variabilni seté mnozstvi. Kdyz je pfi pocitani kdyz stroj davkuje)

semen aktivovano SeedEye, vyseté mnozstvi se
namisto toho zobrazi jako pocet vysetych semen/m2.

Viz “Obrazek 10.1 Vyskakovaci okno pro variabilni

1273

seté mnozstvi ‘.

G. Zapnuti/vypnuti vystupu piivodu hnojiva. Zelena
indikuje zapnuti (pouze RDAC)

H. Aplikované mnozstvi hnojiva predstavuje mnozstvi
hnojiva aplikovaného na hektar. Stisknutim pole
aplikovaného mnozstvi hnojiva oteviete vyskakovaci
okno pro variabilni seté¢ mnozstvi (pouze RDCA)

Viz “Obrazek 10.1 Vyskakovaci okno pro variabilni
seté mnozstvi“.

I. Dévkovani BioDrillu zap./vyp. Zelena indikuje
zapnuti.

J. Davkované mnozstvi BioDrillu indikuje mnozstvi
vyseté na hektar. Stisknutim pole davkovaného
mnozstvi BioDrillu se objevi vyskakovaci okno
variabilniho davkovaného mnozstvi.

Viz “Obrazek 10.1 Vyskakovaci okno pro variabilni
seté mnozstvi .

K. Piepinani znamenakt

Ukazuje aktualni polohu ramen znamenaku. Stisknéte
pole pro piepnuti znamenaku.

Manualni nebo automatické piepinani v zavislosti na

K
vybéru funkénim tlacitkem ;

5.2 Funkéni tlacitka

Pole B na domovské obrazovce. Viz obr. “5.1“.

Obrazek 5.3 Funkcni tlacitka

Manualni davkovani

Omezeni zdvihu

Pracovni svétla, vyp./zap.
Automatické prepinani znamenaki.
Nizky zdvih — plny zdvih
Automaticky postup ZAP/VYP

MmO O® R
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5.3 Navigacni tlacitka

Pole C na domovské obrazovce. Viz obr. “5.1°.

Obrazek 5.4 Navigacni tlacitka

Domovska obrazovka. Timto tla¢itkem se
vzdy vratite na domovskou obrazovku.

Statistika. Zobrazuje provozni statistiku
stroje a také seci vykon aktudlni operace
seti.

ED

Protokol. Stisknéte toto tlacitko pro
zpiistupnéni menu alarmd. V menu alarmt
Je podrobny popis povahy alarmu; alarmy
zde lze také potvrzovat. Cislice v pravém
hornim rohu pfedstavuje pocet aktivnich
alarmd.

-m

Vseobecna nastaveni a kalibrace. Béhem
provozu nemusi byt v tomto menu
provadéna zadna nastaveni.

Informace. Zobrazi historii alarmu v
prubéhu poslednich 100 alarmt a vstupt a
vystupti na WorkStation

© #

Skladani ktidel. Toto menu se tyka
rozkladani a skladani stroje (jen RDAC/
RDAJ)

I%
> g

Kliknutim na otaznik zobrazite stazené
dokumenty.

®

5.4 Symbol stroje

Pole D na domovské obrazovce. Viz obr. “5.1“.

Obrazek 5.5 Symbol stroje

Obrazek 5.6 Zobrazuje stroj v poloze osivo-osivo, kterd je
k dispozici u strojit kombinovanych a jumbo.

Symbol stroje s volitelnym SeedEye, viz “11.4“.

Vypnuti poloviny stroje (RDA 600—800)

Cast stroje s vypnutym davkovanim je indikovana bilym
symbolem na tlacitku. Také symbol stroje na obrazovce
bude Sedy.

Pro vypnuti davkovani osiva (osivo a hnojivo, RDAC) na
levé nebo pravé strané stroje stisknéte na domovské
obrazovce levé nebo pravé tlacitko pod symbolem stroje.
Pro opétovné spusténi davkovani osiva stisknéte tlacitko
Znovu.

RDAS 400 s hlavou CANBus Flexhead

Neni mozné vytvaret kolejové fadky a vypnout polovinu
stroje ve stejné jizdé. Kdyz je vypnuta polovina stroje a je
aktivované vytvareni kolejovych radku, vytvareni
kolejovych fadki se pozastavi (oteviou se klapky).
Vytvareni kolejovych fadka se znovu aktivuje, kdyz je
deaktivovano vypnuti poloviny stroje.

12
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Status davkovacich jednotek

Status kazdé davkovaci jednotky je indikovan v pfehledu
stroje a miize mit jeden z nasledujicich Ctyt vzhleda.

OMOEAT D

e W W W % nazeleném pozadi.
Jednotka se toci.

KF@ 67@% &Z@ (hg
. , W na bilém pozadi. Jednotka
se zastavﬂa ale rozbehne se znovu po splnéni vSech

kritérii pro davkovani.

Q)

>

JCH

na Sedém podkladu. Jednotka je
vypnuta.

. \/ &/ na ¢erveném podkladu. Jednotka
Vykazuje akt1vn1 alarm.

) "@

(/

5.5 Hladina nadrze

Pole F, H a J na pracovnim displeji, viz obrazek “5.2.

Obrazovka znazoriuje dvé rizné hladiny v zavislosti na
stavu:

; indikuje nizkou hladinu.

I indikuje pfiméfenou hladinu.

904338-cs; 13.04.2026
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6 Z.akladni nastaveni

Tisknéte navigacni tlacitko pro zakladni nastaveni,

kalibraci a konfiguraci

V zakladnim nastaveni seciho stroje od vyrobce je vzdy
spravny typ stroje, spravna velikost atd. Kdyz vyménite
fidici jednotku Gateway, ktera obsahuje pamét’ stroje,
musite zadat nova zakladni nastaveni. Nasledujici
obrazovka vam umoznuje upravit néktera nastaveni jako
napf. zpozdéni alarmu, vytvateni kolejovych radku.

V levém sloupci jsou jednotlivd menu nastaveni.
Stisknéte pole pro zvoleni nastaveni.

Svoje zmény proved’te vybérem nebo zadanim hodnot ve
vyskakovacim okn¢; mezi jednotlivymi nastavenimi svij
vybér potvrd’te.

6.1 Menu Nastaveni

Settings
General

s Licenses

18 Task Control

¥y Tramline

@ Alarm

a E-Connect

Mmoo W >

Obrazek 6.1 Nastaveni

Vseobecnad, viz kapitola“6.2 .

Licence, viz kapitola “6.3“

External Control, viz kapitola “6.4 .

vytvareni kolejovych radka: viz kapitola “6.5 .
Alarm: viz kapitola “6.6 .

mEo 0w

E-Connect, viz ¢ast “6.7“

r , ,

6.2 Zakladni nastaveni
A Manual Feed Speed 12.0 km/h >
B Hopper Mode Seed-Fertilizer »
C  «k-value 1.00 >
D Fan Deactivation “
E External Control ISOBUS Task Control »
F Increased Row Distance -
G Shut Off Even Rows >

Obrazek 6.2

A. Rychlost pro manualni davkovani (km/h). Pfizptisobte
rychlost pro manualni davkovani planované rychlosti
jizdy. Pokud je ocekavana rychlost jizdy napt. 7 km/h,
musite pro manualni davkovani zvolit rychlost 7 km/h.

B. Rezimy zasobniku na osivo (jen RDAC)

a. Osivo — hnojivo
b. Osivo — osivo

Specifikujte, zda se bude stroj pouzivat pro
kombinované seti (a), nebo zda pro osivo (b) bude
pouzit cely zasobnik osiva.

Pokud jste zvolili moznost osivo/osivo, hnojivo bude
v uzivatelském rozhrani skryto

C. Hodnota K. Korekce primérné odchylky mezi
zvolenym davkovanym mnoZzstvim hnojiva a
skute¢nym davkovanim.

Priklad: Kdyz je pozadované davkovani 200 kg/ha,
ale skute¢né davkované mnozstvi je 160 kg/ha, je
mozné nastavit hodnotu K na 1,25 pro kompenzaci
odchylky. Standardni nastaveni je 1,0.

. Vypnuti ventilatoru ZAP/VYP. (Plati jen pro RDAC).

E. External Control je na GPS zalozena podptrna funkce
pro pouziti na poli. Viz “6.4 External Control*.

F. Zvétsena rozte¢ fadkt ZAP/VYP. Mtize vypnout sudé
nebo liché fadky. Zobrazuje se jen pro plné
vybavenou hlavu CANBus Flexhead. Kdyz je
aktivovana funkce ,,ZvétSena rozte¢ radkd, vytvareni
kolejovych fadkl se vypne a deaktivuje se vypnuti
poloviny stroje (tyka se jen RDAS 400). Seté
mnozstvi se nesnizi.

G. Vypnuti. Sudé¢ nebo liché radky.

jw)
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Seed Row Mapping

Seed Custom Row Mapping
Seed Row Mapping

Fertilizer Row Mapping
Fertilizer Custom Row Mapping

>
>

Fertilizer Row Mapping

Obrazek 6.3

1.

Radkovy vystup, osivo
Radkovy vystup, hnojivo

Seed Row Mapping

Seed Custom Row Mapping “

Seed Row Mapping > J
Fertilizer Row Mapping

Fertilizer Custom Row Mapping “

Fertilizer Row Mapping > K

Obrazek 6.4 Vseobecna nastaveni menu

Pokud jsou snimactim fadkového vystupu osiva/
hnojiva (J/K) pfifazena uzivatelska nastaveni, 1ze
jejich vypnutim (OFF) obnovit tovarni nastaveni.

2. Radkovy vystup osiva/hnojiva (J/K) viz “6.2.1

Prizpiisobeni snimacii privodu osiva “.

6.2.1 Prizpusobeni snimaci privodu osiva

1.

Porty na rozvadéci hlavé ptfipojené k motorim
kolejovych fadkt ukazuji zelenou stopu traktoru.

SeedEye Seed Row Mapping

1
N 0%0, &
o e}

O~ 200

Obrazek 6.5

a. Klepnéte na snimac, ktery chcete vymenit.
b. Klepnéte na snimac, ktery chcete nahradit.

nebo:
i.  Klepnéte na snimac, ktery chcete vymenit.
ii. Znovu stisknéte snimac.

iii. V kruhu se objevi otaznik indikujici, ze snima¢

neni prifazen.

Je mozné vytvoftit vice nepfifazenych radka

zaroven (pokracéujte krokem “v. )

iv. Klepnéte na radek, ktery chcete nahradit
nepfifazenym snimacem.

Snimace 1ze ménit jednim z nésledujicich zptisobi:

v. Klepnéte na otaznik, abyste zobrazili nepfifazené
snimace s chybé&jicimi tadky. Viz “Obrazek 6.7 “

a proved'te krok “5.

3. Pro uloZeni stisknéte Pouzit

Obrazek 6.6

4. Snimac neni pfifazen. Stisknéte OK pro pokracovani.

904338-cs; 13.04.2026
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Seed Row Mapping

Choose row for outlet 6

2 4

Obrazek 6.7

5. Vyberte snimac pro chybéjici fadek. Klepnéte na
zbyvajici otaznik a vyberte z dostupnych fadkd.

6. Pro ulozeni stisknéte Pouzit.

7. SeedEye se automaticky znovu zaregistruje, kdyz jsou
snimace aktualizovany stisknutim tlaéitka Pouzit.

8. Kdyz stisknete tlacitko SeedEye nahoie, nastaveni se
zméni na posledni schvalenou konfiguraci. Kdyz
pouZzijete toto tlacitko, vratite se zpét do predchoziho
menu.

9. Pro obnoveni tovarnich nastaveni vypnéte fadkovy
vystup (nastavit na OFF) (G), viz “Obrazek 6.3 *.
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6.3 Licence (SeedEye, pocitadlo osiva)

Ohledné licenéniho kli¢e se obrat’te na prodejce.

VAB E-control Licenses

Calibration Gateway ID (0000AC87084AF 150VAD0003195-FD6B

0 seea
O sioorin
T Enter license key

3 oc

Settings
General

-

WS Task Control

Licenses

Tramline
Alarm

Configuration

Obrazek 6.8

1. Vyberte licence (A) z menu na levé strané.

2. Gateway ID, coz je jedine¢né identifikacni ¢islo
prifazené aktudlni jednotce Gateway, se zobrazuje
v poli (B). Pii kontaktovani svého prodejce, uved’te
toto ID pro zpfistupnéni licenéniho kli¢e vyrobku.

3. Klepnéte na pole (C).

VAB E-control Lcenses Enter license key

Calibration C2B4-1DBE-D01B-B66C-5315-0ED5-3CF4-ADDD

B seea
0 sioorin
Radar
Ipc

Settings

B ceneral

Task Control

BB Tramiine
Alarm

Configuration

Obrazek 6.9

4. Licen¢ni kli¢ zadejte do pole (D).

Obrazek 6.10

5. Zobrazi se vyskakovaci okno A pro potvrzeni, Ze je
licence spravna.

6. Potvrd’te pomoci OK (E).

VAB E-control Licenses

Calibration Gateway ID (0000AC87084AF150VAD0003195-FD6B

3 seen
BioDrill

n oo SeedEye - Seed Counting F

Radar

Enter license ke >
[ Y

Licenses

Settings
General

O [Licenses.
Task Control
Tramline

Alarm

Configuration

Obrazek 6.11

7. Vyrobek je nyni dostupny (F).

6.4 External Control

VVAR E-control o tofg External Control

Calibration off v

0 see 1S0BUS Task Control
B Fentitizer

D sicorn
B racar
oc

Settings
o Ganeral

Vaderstad Universal Control

p=4 Licenses

B.Mum

Obrazek 6.12 Vyber External Control

External Control je na GPS zalozena podptrna funkce pro
pouziti na poli. Aby External Control pracovalo spravng,
je vyzadovan GPS terminal na podporu této funkce. Pro
zajisténi spravné funkce kontaktujte svého mistniho
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dodavatele. Vyberte, zda se bude pouzivat ISOBUS Task
Control nebo Viderstad Universal Control.

6.4.1 External Control off

External Control je vypnuté.

6.4.2 ISOBUS Task Control

Task Control je podptirna funkce na bazi GPS pouzivana
na poli pro fizeni sekci. Pro spravnou ¢innost funkce Task
Control je nutny GPS terminal podporujici tuto funkci.
Kontaktujte svého mistniho dodavatele GPS, abyste se
ujistili, ze mate k dispozici spravné funkce.

A

Connector
B Connector Hitch Hook
C @ om
D 8 538 cm

Obrazek 6.13 Nastaveni ISOBUS Task Control

@ Dojde-li ke zméné nastaveni v fizeni sekci Task
Control, bude nasledovat restart. Spusti se
Casovac odpocitavajici od 20 do 0 sekund. V této
chvili nelze zménit stav v fizeni sekci. Po
skonceni odpocitavani se znovu zobrazi specifi-
kovana vybérova polozka.

To je misto, kam se zadavaji informace tykajici se
geometrické polohy seciho stroje vzhledem k traktoru

O

A. Standardni nastaveni, nastavené standardni hodnoty
pro vSechny parametry TC na stroji

Tato nastaveni jsou doporucend a mize byt
potieba, aby je operator upravil.

@

Typ tazného zafizeni, trojity bod nebo tazny hak

C. Kompenzace piesazeni. Zda je stroj tazen v jedné
pfimce nebo zda je pfesazeny na jednu stranu.
Rozméry jsou uvadény v cm

D. Vzdalenost mezi pfipojovacim mistem a mistem styku

se zemi, napfiklad opérnymi koly. Rozméry jsou

uvadény v cm

6.4.3

Task Control Settings

Product Offset

Offset produktu

'V Seed default distance \

A Fertilizer default distance

)
Biodrill default distance —

E

-200 cm

u 140 cm

Obrazek 6.14

E. Zobrazi standardni nastaveni pro offset
F. Misto styku se zemi
G. Offset produktu

Vzdalenost mezi mistem styku se zemi a mistem aplikace.

Toto méfeni spolu s métenim v poli Pfesazeni spojky X
(viz D v “Obrazek 6.13 Nastaveni ISOBUS Task
Control ™) je stejné jako vzdalenost od tazného zafizeni k
seci radli¢ce. Rozméry jsou uvadény v cm.

Seed
H Section Control Yes >
| Rate Control -
J scTurn ON Time 225>
K  sc Turn off Time 19s >

Obrazek 6.15
Nastaveni funkci a zpozdeni

H. Vypinani sekci
* Ano
* Ne
*  Synchronizace s osivem/hnojivem/Biodrillem

Lze umoznit fizeni vice produktt stejnymi signaly
zap./vyp. Produkty se sekénim fizenim pfes GPS lze
synchronizovat s ostatnimi produkty, tj. pokud je
zastaveni sekce pro osivo nastaveno na Ano a hnojivo
nastaveno na synchronizaci s osivem, bude zastaveni
sekce pro osivo fidit jak osivo, tak hnojivo.

To mize byt relevantni, kdy vyvod nebude moci
zvladat aktualni pocet produkti ve stroji.

I. Variabilni seté mnozstvi, Ano/Ne, seté mnozstvi
fizené pomoci GPS.

18
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J. SC Turn On Time = kompenzace ¢asu dopravy osiva
(zapnuto)

Ptiklad: Pokud se osivo po zahajeni ota¢eni motoru
dostane k aplikaénimu bodu za 4 sekundy, pak budou
v tomto poli nastaveny 4 sekundy. To znamena, Ze se
motor za¢ne otacet 4 sekundy pied ocekavanym
zapnutim.

K. SC Turn Off Time = kompenzace ¢asu dopravy osiva
(vypnuti)

Ptiklad: Pokud trva 4 sekundy od doby, kdy se motor
piestane otacet, neZ se osivo vyprazdni do systému a
ukon¢i se seti pomoci aplikacniho bodu radlicky, bude
nastaveni v tomto poli 4 sekundy. Znamena to, Ze se
motor piestane otacet 4 sekundy pied o¢ekavanym
vypnutim.

6.4.4

Manualni Fizeni sekci

Obrazek 6.16

A. Blokuje fizeni sekci z Task Control. Sekce pak lze
fidit manualné.

6.4.5 Viderstad Universal Control

Viderstad Universal Control umoziuje ovladani vy-
branych funkci stroje, napiiklad poskytovani proménnych,
externim kontrahentem. Pro informaci o tom, co je
komunikovano ptes Véderstad Universal Control,
kontaktujte prosim svého dodavatele.

Universal Control Settings

Seed

Rate Control - A
Fertilizer

Rate Control -

B

Obrazek 6.17 Nastaveni Universal Control

A. Variabilni seté mnoZzstvi pro osivo, VYP/ZAP
B. Variabilni seté mnoZzstvi pro hnojivo. VYP/ZAP

6.5 Vytvareni kolejovych radki

V menu kolejovych fadki zvolte, zda ma byt aktivovano
vytvareni kolejovych radkd, a nastavte jizdu, ve které
chcete umistit jizdni stopy. Symbol na domovské
obrazovce znazornuje cyklus vytvareni kolejovych fadku.
Prvni ¢islo indikuje, ve které fazi se nachazite, druhé
¢islo indikuje pocet cykla vytvareni kolejovych radkt
zvolenych v programu kolejovych fadka. Je také mozné
vytvofit program kolejovych fadkd, ve kterém je kazda
jizda v cyklu vytvéfeni kolejovych fadkd naprogramo-
vana individualné.

Tramline Settings

erain N
Preemergence Marker Enabled - B
Mode Automatic > C
Count 2> D
Tramline Reduction 83% > E

Obrazek 6.18

Podrobny popis zplsobu vytvareni kolejovych radk a

zmeény $iiky stopy a zptisobu funkce vypinani fadka

najdete v navodu k pouzivani stroje.

A. Vyberte, zda chcete povolit vytvareni kolejovych
radka.

B. Béhem vytvareni kolejovych radka aktivujte a
deaktivujte preemergentni znamenak.

C. Pro normalni vytvareni kolejovych radki s obéma
stopami kol v jizd¢ zvolte ,,Automaticky*. V poli ,,D*
zvolte interval.

Pro pokrocilejsi programovani jizdnich stop zvolte
LUpravit®, viz “6.5.2 Vytvoreni programu kolejovych
Fadkii na miru“.

,Dynamicky* automaticky vypocet programu kolejo-
vych fadkt. Pouze pro stroje s plné€ vybavenymi
hlavami CAN Flexhead.

D. Zvolte pocet cykli (jizd), které maji byt zahrnuty
v programu kolejovych tadkil. Zobrazi se pouze
v piipadé, ze mate k dispozici ,,Automaticky* a
,PTizpusobit*. Kdyz napiiklad zvolite 2, kolejové
fadky se budou vytvaret v kazdé druhé jizdé; kdyz
zvolite 5, kolejové fadky se budou vytvaret v kazdé
5. jizdg.

E. Snizeni set¢ho mnozstvi kolejovymi fadky. Nezobra-
zuje se u stroju s nainstalovanou hlavou CANBus
Flexhead (sniZeni se vypocita automaticky). UrCete
o kolik procent se snizi set¢ mnozstvi pii vytvareni
jizdnich stop, abyste kompenzovali vypnuté kolejové
fadky. Pfi zméné typu stroje je tato hodnota nastavena
na standardni hodnotu vychazejici ze stroje s 2+2
motory pro vytvareni kolejovych radkl. Pokud je stroj
vybaveny jinak, musi byt tato hodnota odpovidajicim
zptsobem upravena.

Vyberte pocatecni hodnotu v programu vytvareni

kolejovych fadkd stisknutim tlacitka ¥ #1/2 na domovské
obrazovce a upravte pocate¢ni hodnotu pomoci tlaéitek

(Hal)

904338-cs; 13.04.2026
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Pro Gspésné vytvareni kolejovych fadka je velmi
dilezité pred zahajenim prace promyslet plan
vytvareni kolejovych radku.

6.5.1 SeedEye otvoru kolejovych radki

Kdyz je nainstalovan systém SeedEye nebo CANBus
Flexhead, musi uZivatel zadat porty pro kolejové fadky
(nezobrazuje se pfi pouziti ,,dynamického® vytvareni
kolejovych radki).

Ohledné stroji jen s nainstalovanym systémem SeedEye
viz “Obrazek 6.20 “.

Ohledné stroji s CANBus Flexhead se systémem
SeedEye nebo bez ného viz “Obrdzek 6.21 “.

Tramline Settings

- A
Preemergence Marker Enabled - B
Mode Automatic > C
Count 2> D
Tramline Reduction 83% > E

Obrazek 6.19

Kdyz je aktivované vytvareni kolejovych radkt i systém
SeedEye, zobrazuji se pole pro kolejové fadky vlevo a
vpravo (F/H) a (G/I) navic k polim (A) — (E) v zavislosti
na konfiguraci.

Tramline Ports on the Distributor Heads

Left >

Right > F

Tramline Ports on the Fertilizer Distributor Head

Left >

Right > G
Obrazek 6.20

V téchto polich (F) a (G) se zobrazuje, které otvory na
seci hlavé jsou zablokované béhem vytvareni kolejovych
tadki na pravé a levé strané. Cisla otvorti jsou oddélena
carkou.

Tramline Ports Group 1

Seed Distributor Head >

Fertilizer Distributor Head >

Tramline Ports Group 2

Seed Distributor Head > I
Fertilizer Distributor Head >
Obrazek 6.21

V téchto polich (H) a (I) se zobrazuje, které otvory na
seci hlave jsou zablokované béhem vytvareni kolejovych
tadkil na pravé a levé strané. Cisla otvort jsou odd&lena
carkou.

6.5.2 Vytvoreni programu kolejovych radki na
miru

Kdyz pro program kolejovych fadkt zvolite “Upravit”,
lze vytvareni kolejovych fadkt naprogramovat indivi-
dualné pro kazdou jizdu. Vyberte zakladani kolejovych
fadkd v jizdé v obou stopach kol, v levé nebo pravé stopé
kola, nebo zvolte moznost kolejové fadky vitbec
nevytvaret. Je mozné naprogramovat az 30 cyklu.

Tramline Settings

Preemergence Marker Enabled -

Mode Automatic »

Count 2> A
Tramline Reduction 83% >

Obrazek 6.22

A. Zvolte pocet cyklu (jizd), které maji byt zahrnuty
v programu kolejovych fadki. Pokud se na obrazovce
nemohou zobrazit v§echny fadky, mazete pretacet
seznam posouvanim prstu na dotykové obrazovce
nahoru nebo dolti. Ohledné strojti bez CANBus
Flexhead viz “B. “, a pokud je nainstalovana CANBus
Flexhead, viz “C. “.

Step 1 Off »
Step 2 Left >
Step 3 Off »
Step 4 Off > L B
Step 5 Right >
Step 6 Off >
Step 7 Both >
Obrazek 6.23

B. Vyberte nastaveni kolejovych fadka pro kazdou jizdu
zahrnutou v programu kolejovych radka. Stisknéte
pole pro jizdu, ktera ma byt zménéna, a vyberte jednu

Z moznosti.

Step 1 Off > ]

Step 2 Group 1 >

Step 3 off >

Step 4 Off > | C
Step 5 Group 2 >

Step 6 Off >

Step 7 Both >

Obrazek 6.24 CANBus Flexhead

C. Vyberte nastaveni kolejovych fadka pro kazdou jizdu
zahrnutou v programu kolejovych radka. Stisknéte
pole pro jizdu, ktera ma byt zménéna, a vyberte jednu
Z moznosti.
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Tableau 6.1

Oba

Vlevo/Skupina 1 %

Vpravo/Skupina 2 ﬁ

Vyp.

6.5.3 Ovladani programu kolejovych iradki

Tramline programs

A Save >

B Load >

C Delete >
Obrazek 6.25

A. Ulozeni programu kolejovych fadka
B. Otevreni ulozeného programu kolejovych radki
C. Vymazani ulozeného program kolejovych radka

6.5.3.1

TramiinePrograma

UloZeni programu kolejovych radka

Obrazek 6.26

Stisknéte A a zadejte nazev programu kolejovych fadku,
ktery chcete ulozit, “Obrazek 6.25 *.

Platné znaky pouzitelné pfi pojmenovani programii
vytvareni kolejovych tadku jsou velka pismena (A—Z),
mala pismena (a—z) a ¢islice (0-9).

6.5.3.2  Otevieni uloZeného programu kolejovych
radku
Tramiing Seftings Load
TramlineProgramA >
TramlineProgramB >
TramlineProgramC >
TramlineProgramD >
Obrazek 6.27

Stisknéte B pro zobrazeni seznamu ulozenych programu
kolejovych fadki. Oteviete ulozeny program vybérem
jeho nazvu v seznamu, “Obrdzek 6.25 *.

6.5.3.3  Vymazani uloZeného program kolejovych
radkua

TramlinePragrama
TramlingProgramBs »
TramlinePragramC »

TramlineProgramD »

Obrazek 6.28

Stisknéte C pro zobrazeni seznamu programutl kolejovych
radkt, “Obrazek 6.25 *.

Tamine Eenrgs Delte

TramiineProgramA »
TramlineProgramB »
bk

m TramlineProgramC »

TramlinePragramD »

Obrazek 6.29

Kdyz zvolite program, ktery ma byt vymazan, zobrazi se
-

m pro indikaci toho, Ze program bude odstranén.

Stisknéte znovu pro vymazani programu.

904338-cs; 13.04.2026
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6.5.3.4  Vypocet kolejovych radki

-’C,
l B l
A

A - Applicator width Ocm >
B - Axle width Ocm >
C - Tire width Ocm >
First turn will be Left D

=l
Obrdzek 6.30

Tato obrazovka je uréena pro vypocet kolejovych radku.
Na zéakladé zadanych nastaveni lze zvolit navrhovany
vypocet. Maximalni pocet jizd je 150.

Je potieba zadat nasledujici hodnoty:

A. Celkova sitka postiikovaciho zafizeni (cm)
B. Vzdalenost mezi sadami kol (cm)

C. Sitka kola (cm). Kdyz zde zadate vy$si hodnotu, 1ze
doséhnout bezpe&né vzdalenosti rostlin. Piiklad: Siika
kol je 50 cm, ale pro rostliny je pozadovana
bezpecnostni vzdalenost navic 5 cm — méli byste zde
tedy zadat 60 cm.

D. Indikuje také, kterym smérem se traktor oto¢i po
prvni jizdé.

E. Ulozit. Program kolejovych tadkt (vzor kolejovych
radkd) se ulozi.

@ Uveédomte si vSak, ze program kolejovych radka
predstavuje jen navrh a je dilezité, abyste
zkontrolovali, zda je vhodny.

Navrhovany program kolejovych fadkd nema
horni omezeni poctu jizd. Maximalni pocet jizd,
jaky lze vygenerovat, je 150. Pokud navrh neni
vhodny, lze ho upravit zménou $ifky kola a
vygenerovanim nového kolejového radku.

6.5.3.5 Vypocitany kolejovy radek

Calculated tramlining
A [Coum

B [Calculated overlap

LY

oen | Ry=

D ||
Obrazek 6.31

Na obrazovce nahore je znazornén kolejovy radek
navrzeny na zaklade zadanych informaci:

A. Celkovy pocet jizd v programu kolejovych radkt

B. Prekryti pro postiikovaci zafizeni

C. Jizdy pro seci stroj

D. Jizdy pro posttikovaci zafizeni

Zluté te¢kované &ary (C) znazoriuji fadky, které se budou
vysévat, a bilé plné ¢ary znazornuji fadky, které budou
vypnuté kvili vytvareni kolejovych radku.

V piikladu na obrazku nahote je znazornéno, ze fadky 3

a 6 budou vypnuté kvuli kolejovému fadku v jizd¢ ¢islo 2
v programu kolejovych radkda.

Mizete pietacet doleva i doprava, abyste vidéli celou
vypocitanou sekvenci.

Calculated tramlining

[c.,um

Y

9.9cm ] I'I;_

[ Calculated overlap

Obrazek 6.32

A. Indikuje ptekryti provadéné postiikovacim zafizenim
mezi jednotlivymi jizdami.

K piekryti dojde, kdyz se pracovni zabér seciho stroje 1isi
od pracovniho zabéru postiikovaciho zafizeni.

6.5.3.6  UlozZeni programu kolejovych radka

Je mozné ulozit az 10 programi kolejovych radka.
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Stisknéte (H) v pfedchozi vybérové obrazovce kolejovych
radka.

9 more configuration(s) can be stored

PatternA

LG GENECH PatternA

09)

Saved

X =
A B

Obrazek 6.33

Uved'te nazev, pod kterym se ma program kolejovych
radkd ulozit, a stisknéte (B).

Pro zruseni stisknéte (A).

9 more configuration(s) can be stored

HEGENE Rl PatternA
A 0-9)

PatternA

Obrazek 6.34

Zobrazuji se zde dostupné programy kolejovych radk.

Zvoleny program kolejovych fadkd bude oznaceny zelene¢.

bl
Vybrany program lze vymazat m .

Selected Tramline Program PatternA >

Obrazek 6.35

Ze seznamu moznosti vyberte ulozeny kolejovy fadek.

6.5.4 Preemergentni znaceni

Stroj mtze vyznacit ptejezd pro kolejové radky pred
vzejitim pies nastaveni M, viz “Obrdzek 8.2 *.

K dispozici jsou nasledujici moznosti:

* VYP Bez znaceni ptejezdu kolejovych fadku

* Preemergentni znamenak Preemergentni znamenak
znaci ob¢ stopy kol v ptejezdu kolejovych radkt
(vybava na piani)

* Znamenak Boc¢ni znamendky se pouzivaji k oznaceni

sttedové linie mezi stopami kol v pfejezdu kolejovych
radku

6.6 Alarmy

Zde se zadavaji mezni hodnoty pro aktivaci alarmu.
Zménu proved’te stisknutim pole, které se ma zmenit, a

zadanim nové hodnoty vyvolavajici alarm ve vy-
skakovacim okné.

Alarm Settings

Alarm Delay 5.0s > A
Seed

Fan Speed Low 2500 rpm >

ve]

Fan Speed High 5000rpm > C

Fertilizer

Fan Speed Low 2500pm > D

Fan Speed High 5000 rpm > E

Obrazek 6.36 Nastaveni alarmii v menu

A. Prodleva hlaseni poplachu

Vyberte zpozdéni v sekundach mezi piijmem signalu
alarmu a vizudlnim/akustickym alarmem. Alarmy
mohou pochazet naptiklad z vysevniho ustroji nebo
kontrolnich snimaci ota¢eni vysevniho Ustroji nebo
ze snimact hladiny v zasobniku na osivo. Alarm by
m¢él byt mirné zpozdény, aby se zabranilo alarmiim
pti nizkych pojezdovych rychlostech. Presto by vsak
meélo byt zpozdéni co nejkratsi, aby bylo rovnéz
mozné rozpoznat nahla, kratka preruSeni. Zakladni
nastaveni: 5,0 sekund.

B. Nizka rychlost ventilatoru
Ventilator osiva, alarm nizkych otacek. Zakladni
nastaveni: 2 500 ot/min.

C. Vysoka rychlost ventilatoru

Ventilator osiva, alarm vysokych otacek. Zakladni
nastaveni: 5 000 ot/min

D. Nizka rychlost ventilatoru
Ventilator pro davkovani hnojiva, alarm nizkych
otacek. Zakladni nastaveni: 2 500 ot/min.

E. Vysoka rychlost ventilatoru

Ventilator hnojiva, alarm vysokych otacek. Zakladni
nastaveni: 5 000 ot/min.

904338-cs; 13.04.2026
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6.6.1 Alarmy snimaci SeedEye

Vice informaci k alarmim nize viz “11.5 Nastaveni
citlivosti ucpani a citlivosti pritoku

Seed Flow
Blockage Sensitivity 75% > F
Low Flow Sensitivity 50 % > G

Detect Low Flow Section - H

Obrazek 6.37 Tok osiva

F. Citlivost ucpéni
G. Citlivost pritoku
H. Detekce nizkého pritoku v celé sekci

Fertilizer Flow
Blockage Sensitivity 50 % > I

Low Flow Sensitivity 50 % > J

Detect Low Flow Section - K

Obrazek 6.38 Tok hnojiva

I. Citlivost ucpani
J. Citlivost pritoku
K. Detekce nizkého pritoku v celé sekci

6.7 E-Connect

E-Connect umoziuje stroji komunikovat udaje o pouziti v

realném cCase s portalem Viderstad E-Connect.

Komunikace vyuziva mobilni datové sluzby. V nastaveni

aplikace E-Control je mozné vypnout prenos dat do
cloudu. Pfenos dat bude pozastaven, dokud nebude
nastaveni zménéno zpét na aktivni.

E-Connect

E-Connect enabled ﬁ

Signal strength Excellent

Connectivity status Online
Obrazek 6.39

A. E-Connect povoleno — Povoleni pfipojeni k cloudu,

ZAP/VYP.

B. Sila signalu — Hodnoty sily signalu: Vynikajici/
Silny/Stfedni/Slaby/Zadny.

C. Stav pfipojeni — Stav piipojeni k cloudu: Online/

Offline/Online (neni nakonfigurovano)/Offline (neni

nakonfigurovano).

O >
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7 Kalibrace

Calibration

BioDrill

72 Radar

IDC

Obrazek 7.1

0

by Kalibrace vysévaného osiva
I
4
[

Kalibrace hnojiva
( X J
[ X J

‘ Kalibrace BioDrillu

Kalibrace radaru

Y
Gh.

Hodnoty se zobrazuji v metrickych nebo anglosaskych
jednotkach podle toho, které byly zvoleny v menu
zakladnich nastaveni.

Kalibrace IDC

Oppna kalibrering?

Nej

Obrazek 7.2
Pokud davkovani pokracuje, kdyZ je vybrana kalibrace,

davkovani se zastavi. Objevi se vyskakovaci okno, které
to potvrzuje, a pro pokracovani je pozadovano potvrzeni.

7.1 Osivo

Poznamenejte si seté mnozstvi, impulzy/kg a
skutecné vyseté mnozstvi pro pozdéjsi pouziti

Seed Calibration

Product Application

Rate 300.0 kg/ha > C

Calculator > D

Increment Step Size 5% > E
Calibration Settings

Bag Weight 0.00 kg F

G

= Bl -

Obrazek 7.3 Kalibrace davkovani osiva

A. Vypocita impulzy/kg

(Impulzy/kg mizete stanovit také manualné stisknu-
tim pole a zadanim hodnoty ve vyskakovacim okné¢.)
Vypocita pocet impulzl

Stanovte pozadovany vysevek.

Pocitadlo

Nastavte pozadované procento zvySeni/sniZzeni davko-
vaného objemu v poli variabilniho mnozstvi. Kdyz
naptiklad vyberete 5%, kazdym stisknutim tlacitka na
pracovnim displeji na domovské obrazovce se
davkované mnozstvi zméni v krocich po 5 %.

mo 0w

F. Stanovte hmotnost obsahu kalibra¢niho sacku.

904338-cs; 13.04.2026
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G. Naplnéni davkovaciho systému. Rovnéz se vynuluje
pocitadlo impulzt.
H. Proved’te kalibraci

7.1.1 Kalibrace

1. Stanovte pozadovany vysevek.

2. Nastavte pozadované procento zvyseni/snizeni davko-
vaného objemu v poli variabilniho mnozstvi.

Nasad’te kalibra¢ni sacek.
Naplnite davkovaci systém.

Vyprazdnéte kalibracni pytel a znovu ho nasad’te.

S »okw

Zvolte tlacitko kalibrace a podrzte je stisknuté, dokud
se kalibra¢ni pytel nenaplni spravnym mnozstvim
osiva.

Impulzy z davkovani osiva se pocitaji vedle symbolu
impulzu.

7. Zvazte obsah kalibra¢niho sacku.
8. Zapiste hmotnost obsahu do urceného pole.
Vypocita se pocet impulzil.

9. Hodnoty se ulozi, aniz je nutné je potvrdit.

Vysledek kalibrace se stane zakladni hodnotou.
Vzdy zkontrolujte skute¢né vyseté mnozstvi na
poli. V ptipad¢€ potieby opravte impulzy/ha.
Priklad: Pokud je skutecné vyseté mnozstvi

o 10 % nizsi, zvyste impulzy/kg o 10 %.
Poznamenejte si vyseté mnozstvi, impulzy/kg a
skute¢né vyseté mnozstvi pro pozd€jsi pouziti.

7.1.2 Pocitadlo

K dispozici je pocitadlo, které 1ze pouzit k usnadnéni
vypoctu spravného setého mnozstvi. To 1ze provést
dvéma riiznymi zplsoby; bud’ na zakladé pozadované
hustoty rostlin, nebo na zéklad¢ drivéjsiho setého
mnozstvi, aby bylo zfejmé, jaké bude vysledné vzchazeni.
Pokud se zada také celkova zpracovavana plocha, 1ze
vypocitat celkovou spotiebu osiva v tundch.

7.1.2.1 Hustota rostlin/m?

Do tohoto pole zadate na zakladé pozadované hustoty
rostlin kli¢ivost a hmotnost tisice semen, abyste ziskali
spravné seté mnozstvi. To funguje také u stroju, které
maji systém SeedEye a SeedCounting.

_ sl

Target Population 100 plants/m?
Thousand Grain Weight 123 9/1000 Seed
Germination 91 % A
Field Germination 78 %
Total Area 100 ha
Target Rate 1733 kgha ~l— B
Target Rate 1409 seeds/m?
Seed Tonnage Needed 17.3 Tonnes \
Remember to calibrate the machine after applying a new rate. C
-
)
Obrazek 7.4

1. Zadejte pfislusné hodnoty do poli v oblasti A.

Celkova plocha je volitelna pro vypocet celkového
mnozstvi.

2. V poli kg/ha (B) se zobrazuje ziskany vysledek.
3. V poli osivo/m? se zobrazuje, kolik je tfeba zasit.

4. Stisknutim tlacitka D zvolte seté mnozstvi.

Obrazek 7.5

5. Vyberte ANO/NE.

7.1.2.2 kg/ha

Tento rezim je nastroj pro snadné zjisténi, jaké by mélo
byt vysledné vzchazeni na zakladé konkrétniho setého
mnozstvi.

26
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plants

Sowing Rate kg/ha

Thousand Grain Weight /1000 Seed A
Germination
Field Germination

Total Area

Result Population
Target Population Rate
Seed Tonnage Needed

4267 plants/m? ~l— B

4444 seeds/m?*

240 Tonnes \

Remember to calibrate the machine after applying a new rate

D

C

Obrazek 7.6
1. Zadejte pfislusné hodnoty do poli v oblasti A.
V poli kg/ha (B) se zobrazuje ziskany vysledek.

V poli osivo/m? se zobrazuje, kolik je tfeba zasit.

Eal

Stisknutim tla¢itka D zvolte seté mnozstvi.

Obrazek 7.7

5. Vyberte ANO/NE.

7.1.3 Nastaveni typu osiva (SeedEye)

Je velmi dilezité vybrat spravny typ osiva.

O

Kdyz vyberete $patny typ osiva nebo kdyz
vysevni Ustroji neni nastavené na specifikovanou

hodnotu na stupnici, systém SeedEye neposkytne

spravny vysledek.

Seed Calibration

A
Seed type Wheat > B
Seed Rate
Rate 400 seeds/m? > C
Calculator > D
Increment Step Size 5% > E
Obrazek 7.8

1. Vyberte typ osiva ze seznamu (B).

2. Hodnota na stupnici (A) je automaticky uréena na
zakladé vybraného typu osiva.

3. Manualné nastavte vysevni Ustroji na stroji na
specifikovanou hodnotu na stupnici (A).

4. Specifikujte pozadované mnoZzstvi v poctu semen/m?2.

5. Nastavte pozadované procentudlni zvysSeni/snizeni
davkovani osiva v nastavitelném mnozstvi osiva (E).
Zvolite-li naptiklad 5%, pii kazdém stisknuti tlacitka
v provoznim menu se aplikované mnoZzstvi zméni
s prirtstkem 5 %.

7.2 Hnojivo (RDAC)

Objem hnojiva se kalibruje stejnym zpisobem jako
mnozstvi osiva. Viz “Obrazek 7.3 Kalibrace davkovani
osiva“.

Pro kalibraci se SeedEye viz také “11.7.2 Nastaveni
aplikovaného mnozstvi .
7.3 BioDrill (vybava na prani)

BioDirill se kalibruje stejnym zptisobem jako mnozstvi
osiva. Viz “Obrazek 7.3 Kalibrace davkovani osiva “.

904338-cs; 13.04.2026
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7.4 Radarova jednotka

Radar Calibration

A 0 99 »

Calibration Settings

Distance 100 m > C
EIEE —

Obrazek 7.9 Kalibrace radarové jednotky

Pole na obrazovce:

A. Béhem kalibrace ukazuje celkovy pocet impulzl
radarové jednotky.

B. Ukazuje vysledek kalibrace jako pocet impulzil na
metr.

C. Pole pro zadani ujeté vzdalenosti pti kalibraci.

o

Vynuluje a spusti méfeni.
E. Ukonci kalibrac¢ni sekvenci.

Kalibrace radaroveé jednotky:

1. Vymeéite vzdalenost podle své volby (nejméné 100 m).
2. 'V misté startu stisknéte (D) pro zahdjeni méfeni.

3. Po projeti vyméiené vzdalenosti stisknéte (E).
4

Stisknéte pole (C) a zadejte ujetou vzdalenost
v metrech. Vypocita se pocet impulzli na metr ujeté
vzdalenosti a automaticky se aktualizuje v poli (B).

Alternativné muiizete projet vymeéienou vzdale-
nost se strojem spusténym do seci polohy a
zastavit ho v koncovém bod¢ drahy. V poli (C)
zadejte ujetou vzdalenost a opust’te kalibra¢ni
menu.

@

7.5 Interaktivni ovladani hloubky, IDC

Interaktivni ovladani hloubky (IDC) umoziuje jemné
doladéni hloubky seti z kabiny traktoru za jizdy. V menu
IDC byste méli nastavit také urovné polozek “Nizky
zdvih/Hloubka seti” a “Start ptivodu/Stop piivodu” .

A—— Low Lift -10.0 >
—— A reedstan 30 m D G
—_— Feed Stop 15

D —_— B Working Depth 45>

E — Feed Limits >

F — Configure > L H

Obrazek 7.10 Kalibrace IDC

Nez muzete nastavit rizné urovné, musite systém
nakalibrovat, viz “7.5.1 Kalibrace funkce IDC*.

A. Urove pro nizky zdvih

Vyska nad zemi se zobrazuje jako zaporné ¢islo.
Standardni nastaveni je -10, coz odpovida vysce
nizkého zdvihu asi 10 cm.

B. Uroven zahajeni piivodu osiva
Uroven, pfi niz méa vysevni Gstroji zagit vydavat osivo,
kdyz se stroj spousti do polohy seti. Hodnota se uvadi
vzhledem k hloubce seti.

C. Urovei vypnuti ptivodu osiva
Uroveti, pii niz mé vysevni Gstroji prestat vydavat
osivo, kdyz se stroj zveda z polohy seti. Hodnota se
uvadi vzhledem k hloubce seti.

D. Hloubka seti

Hloubka seti se zobrazuje jako kladna hodnota a musi
byt vétsi nez Groven nizkého zdvihu.
Nastaveni 4.5 odpovida hloubce seti 4,5 cm.

E. Nastaveni vystupu

Nastaveni zahajeni vystupu osiva a zastaveni vystupu
osiva. Viz “7.5.2 Nastaveni davkovaciho vystupu. *.

F. Kalibra¢ni menu

Proved'te kalibraci. Viz “7.5.1 Kalibrace funkce IDC*.
G. Aktudlni hodnota na stupnici

Aktualni hodnota zvedaciho pistu na stupnici.
H. Aktualni vyska

Cérka indikuje aktualni polohu na stupnici.

Pokud jiz vite, jaka hodnota ma byt nastavena pro troven
nizkého zdvihu nebo hloubku seti, miizete to provést

v poli, ve kterém je uvedena hodnota funkce, jiz chcete
zmeénit. Zadejte hodnotu ve vyskakovacim okn¢ a
potvrd’te ji.

Spusténi a zastaveni davkovani se nastavuje pro-
stiednictvim (E).

28
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Ikony pro zahéjeni davkovani ﬂ nebo vypnuti

0
¢

\ N . VW v .
davkovani @kl nesmi byt nikdy vyssi nez ikona pro

uroven nizkého zdvihu nebo nizsi nez ikona pro

c
hloubku seti . Tyto dvé hodnoty se nesmi navzajem
prekryvat.

7.5.1 Kalibrace funkce IDC

Prostiednictvim kalibra¢niho menu, (F) “Obradzek 7.10
Kalibrace IDC*.

Urovné zvednuti nastavte takto:
7.5.1.1 Zvednuta uroven

Raised Level

0.08 —A

min: 0.00. max: 0.73.

Obrazek 7.11

1. Hydraulickym systémem traktoru zvednéte seci
kotouce co nejvyse nad zem.

A. Textové pole

B. Aktudlni platny interval

C. Sipka pro potvrzeni a pokradovani k daldimu
useku

D. Aktualni Gsek, zelené zvyraznén

2. Aktualni poloha zvedaciho valce bude automaticky
aktualizovana a zobrazi se v textovém poli (A).

3. Potvrd'te Sipkou vpravo (C).

7.5.1.2 Naméiena hodnota irovné zvednuti

Raised level scale

23 cm
min: 5.0. max: 35.0.

( 1 2 3 4

Obrazek 7.12

1. Zméite vzdalenost secich kotou¢t od zemé. Zadejte
hodnotu v cm do textového pole.

2. Potvrd’te Sipkou vpravo.

7.5.1.3  Uroveii pozemku

Ground Level

0.47
min: 0.08. max: 1.00.

<

Obrazek 7.13

1 2 3 4

1. Hydraulickym systémem traktoru spust’te seci
kotouce na zem.

2. Aktualni poloha zvedaciho valce bude automaticky
aktualizovana a zobrazi se v textovém poli.

3. Potvrd'te Sipkou vpravo.

904338-cs; 13.04.2026
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7.5.1.4 Cas aktivace

Control Activation Time

20 s

min: 3. max: 60.

< 1 2 3 4 >
Obrazek 7.14

1. Zadejte v sekundach pozadovanou hodnotu toho, na
jak dlouho ma byt aktivovana funkce IDC, kdyz

\
stisknete tlacitko ‘(:_L‘ (hloubka seti).

2. Potvrd'te Sipkou vpravo.

7.5.1.5 Souhrn

Wizard done
Setting Value
Raised Level 0.08
Raised level scale 23.0
Ground Level 0.47
Control Activation Time 20
Obrazek 7.15 Souhrn

Zobrazuje se souhrn vybranych hodnot.

7.5.2 Nastaveni diavkovaciho vystupu.

Vyberte meze vystupu osiva, (E) “Obrazek 7.10
Kalibrace IDC*.

7.5.2.1  Nizky zdvih

Low Lift

9.

-20.0
min: -23.3. max: 2.5.

L DR
N

Obrazek 7.16

ONw>

1. Zadejte pozadovanou hodnotu Grovné nizkého zdvihu
na stupnici.
A. Textové pole
B. Aktudlni platny interval
C. Sipka pro potvrzeni a pokracovani k dalgimu
useku
D. Aktualni Gsek, zelené zvyraznén

2. Potvrd’te Sipkou vpravo.
7.5.2.2  Hloubka seti

Working Depth

4.5

min: -18.0. max: 7.3.

< 12| 3| a

Obrazek 7.17

vV

1. Nastavte pozadovanou hodnotu hloubky seti na
stupnici.

2. Potvrd’te Sipkou vpravo.

30
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7.5.2.3 Zahijeni davkovani 3. Potvrd'te Sipkou vpravo.
Feed Start 7.5.2.5  Souhrn
Wizard done
s’ Low Lift -20.0
A4 Working Depth 45
- Feed Start 4.0
@ Feed Stop 2.0
4.0
min: 0.0. max: 24.5.
< 1 2 ] 4 >
Obrazek 7.18
1. Zadejte poZadovanou hodnotu okamziku, kdy ma Obrézek 7.20
stroj zacit davkovat osivo, kdyz je spoustén do polohy
seti. Zobrazuje se souhrn vybranych hodnot.

2. 'V textovém poli specifikujte vzdalenost na stupnici
mezi zahdjenim davkovani a hloubkou seti.

Ptiklad: Kdyz je specifikovana hodnota 3 na stupnici
a hloubka seti je nastavena na hodnotu 4 na stupnici,

davkovani zacne, kdyz je stroj spoustén dold a projde
hodnotou 1 na stupnici.

3. Potvrd'te Sipkou vpravo.

7.5.2.4 Zastaveni davkovani

Feed Stop

min: 0.0. max: 4.0.

< 1 2 3 4 )
Obrazek 7.19

1. Zadejte pozadovanou hodnotu okamziku, kdy ma
stroj zastavit ddvkovani osiva, kdyz je zvedan
z polohy seti.

2. 'V textovém poli specifikujte vzdalenost na stupnici
mezi zastavenim davkovani a hloubkou seti.

Ptiklad: Kdyz je specifikovana hodnota 1.5 na
stupnici a hloubka seti je nastavena na hodnotu 4 na
stupnici, davkovani se zastavi, kdyz je stroj zvedan a
projde hodnotou 2.5 na stupnici.
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8 Konfigurace

Seci stroj ma vzdy zakladni tovarni nastaveni se K. Specifikujte, kterou rozvadéci hlavu hnojiva stroj ma.
spravnym typem stroje, velikosti atd. Pfi vyméné zafizeni Jedna se o tovarni nastaveni, které neni tfeba
Gateway, které obsahuje pamét’ stroje, musi byt upravovat.

provedena nova zakladni konfigurace. Na nasledujici L. Zdroj rychlosti.

obrazovce se provadéji urcita nastaveni, naptiklad

v ; . + Radarova jednotka na stroji nebo ptes konektor
zafizeni namontovaného na stroji.

ISO11786.
Zmény v tomto menu by normalné nemély byt nutné, * Pojezdova rychlost (bez prokluzu) ptes konektor
pokud stroj neni modifikovan. ISO11783.>

Configuration

* Rychlost vychazejici z kola (prokluz) ptes
konektor ISO11783. 67

Unit System Metric > A

Language Automatic > B

LS GERELEYE C Preemergence Marker Off » M
Machine Width 60m> D o

o My FOA > E BioDrill - N
Serial Number 12345 > F Ibc - O
Motor Pulses 36> G Work Lights - P
Fertilizer Fan Motor pulses 2> H Hydraulic Wing Lock - Q
Seed Fan Motor pulses 25 I

Gateway Version 1.6.0.0001 J Tramline Type Flex » R
Fertilizer distributor head Linak > K

Speed Source Machine /1SO 11786 > L SeedEye - S

Obrazek 8.1

A. Mémé jednotky, zvolte metrické nebo anglosaské Obrézek 8.2

B. Nastaveni jazyka. Nastaveni jazyka se obvykle méni
v menu ovladaci jednotky3. Pokud jazyk pozadovany M. Preemergentni znamenak.
pro ovladaci jednotku neni k dispozici, mtzete ho « VYP

4
vybrat v tomfo r.nenu. o * Preemergentni znamenak (volitelna mozZnost)

C. Uvedte typ stIOJe.(Vlz.typovy Stitek). * Bo¢ni znamenakPii zvoleni bude boéni zname-

D. Uved'te sitku stroje (viz typovy stitek). nak vytvafet stopu uprostied ptedchozi brazdy,

E. Je moZné zadat uZivatelské Gidaje, napf. vase jméno. pokud pro tuto brazdu budou provedeny kolejové

F. Zde zapiste sériové Cislo stroje. fadky

G. Impulzy motoru: Uved'te poet impulzil na otacku N. BioDrill (vybaveni na pfani).
motoru (motor/motory v pfivodu osiva). Podle typu *  ON znamena, Ze stroj ma BioDrill.
motoru stroje to bude bud’ 30, 36, nebo 360. Jedna se +  OFF znamend, Ze stroj nema BioDrill.

o tovarni nastaveni, které neni tfeba upravovat.

H. Impulzy motoru pro ventilator hnojiva (jen RDAC). Poku(’i}?echcetve po’uzl1(vall.th1(V)D’r111, zadejte dg
Specifikuje poéet impulzii na otadku pro motor VYSEteV 0 mnoEst\l;l v ;1 Eacnlm me?jo rlle. 0
ventilatoru hnojiva. Podle typu motoru pouzitého na stisknéte I na "Obrazek 5.2 Pracovni displej ™.
stroji to bude 2 nebo 9. To je tovarni nastaveni a O. IDC (volitelna moznost). ON znamena, Ze byla
neméli byste je upravovat, snad jen v piipadé vymény hloubka seti nastavena pomoci IDC. OFF znamena,
motoru ventilatoru. ze byla hloubka seti nastavena pomoci spinace

I. Impulzy motoru pro ventildtor osiva. Specifikuje nizkého zdvihu.
pocet impulzli na otacku pro motor ventilatoru osiva.

Podle typu motoru pouzitého na stroji to bude 2 nebo
9. To je tovarni nastaveni a neméli byste je upravovat,
snad jen v pfipadé vymény motoru ventilatoru.

J.  Verze software fidici jednotky Gateway.

3. Zpusob zmény nastaveni jazyka najdete v navodu k pouzivani ovladaci jednotky.

4.  Viéderstad si vyhrazuje pravo rozhodnout, které jazyky budou k dispozici.

5. Uveédomte si, ze kdyz zvolite rychlost z ISO11783, je pozadovano, aby terminal traktoru podporoval zvoleny zdroj rychlosti.

6. Uveédomte si, ze kdyz zvolite rychlost z ISO11783, je pozadovano, aby terminal traktoru podporoval zvoleny zdroj rychlosti.

7. Uvédomte si, ze rychlost vychazejici z kola miize vést ke snizené presnosti v zavislosti na prokluzech kol traktoru, ke kterym

dojde pfi seti.
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P. Pracovni svétla

* ON = Namontovana pracovni svétla.
* OFF = Nemontovana pracovni svétla.

Pokud jsou namontovana pracovni svétla, provadi se
aktivace/deaktivace z domovské obrazovky

S. SeedEye (volitelng)

*  ON - stroj je vybaveny systémem SeedEye
*  OFF - stroj nema SeedEye

Pokud ma byt systém SeedEye deaktivovan, nastavte
ho na OFF, viz “11.3 Aktivace SeedEye “.

Q. Hydraulicky zamek kiidel ZAP indikuje, Ze byl
nasazen hydraulicky zamek kfidel.

R. Zvolte typ vytvaieni kolejovych radkd: Seed CAN Controlled Flex [ on ]

Fully Equipped Seed Heads

RDA 4005/800S

< cd

*  VYP - vytvareni kolejovych radki vypnuto.

* Fenix znamen4, Ze menu pro vytvareni
kolejovych tadkt je aktivovano s klapkami
kolejovych radki ,,Fenix*“.

Obrazek 8.3

T. CAN ftizeny Flex ZAP/VYP, osivo

* FLEX indikuje, Ze menu pro vytvaieni ]
U. PIné vybavené rozdélovaci hlavy osiva ZAP/VYP

kolejovych radkd je aktivovano s klapkami

vytvareni kolejovych fadku ,,Flex®. V. Nastavte polohu rozdélovaci hlavy osiva. Tlacitko se

RDA 600S

*  VYP - vytvareni kolejovych radki vypnuto.

* Fenix znamena, Ze menu pro vytvareni
kolejovych fadku je aktivovano s klapkami
kolejovych radku ,,Fenix*.

* FLEX indikuje, Ze menu pro vytvaieni
kolejovych radki je aktivovano s klapkami
vytvaieni kolejovych fadka ,,Flex*.

RDA 600C/J

*  VYP —vytvateni kolejovych fadkt vypnuto.

* Linak indikuje, Zze menu pro vytvareni kolejovych
fadkad je aktivovano s klapkami vytvareni
kolejovych radki ,,Linak®.

* FLEX indikuje, Ze menu pro vytvaieni
kolejovych radki je aktivovano s klapkami
vytvareni kolejovych fadka ,,Flex®.

RDA 800C/J

*  VYP —vytvateni kolejovych fadkt vypnuto.

* Accord indikuje, Ze menu pro vytvareni
kolejovych fadki je aktivovano s klapkami
vytvareni kolejovych radkt ,,Accord®.

* FLEX indikuje, Ze menu pro vytvaieni
kolejovych radkd je aktivovano s klapkami
vytvareni kolejovych fadku ,,Flex®.

V menu zakladnich nastaveni sviti navigaéni tlacitko

A4 , P

2 2 anastaveni pro vytvafeni kolejovych fadkd,

kdyz je vytvareni kolejovych fadkl zapnuté.

Na domovské obrazovce se rozsviti symbol
DN

AN

PARA

n /&1 / 2.

zobrazuje pouze v piipadé, Ze je zvolena funkce CAN
fizeny Flex pro osivo nebo hnojivo (ZAP). Tlacitko se
zobrazuje, ale je deaktivovano, kdyz hlavy CAN
nejsou piipojeny nebo nebyly spustény. Menu se
pouziva k nastaveni spravné polohy pro kazdou hlavu
CANBus Flexhead.

8.1 Nastaveni rozdélovaci hlavy osiva

Set Head Positions

Select a distributor head and press Test to see if
the distributor head is in the correct position
Setup to configure the position of each distributor
head

7/
N

Obrazek 8.4

Stisknéte A pro nastaveni rozdélovaci(ch) hlav(y)
osiva.

Na obrazku je vidét, ze zadna z rozdélovacich hlav
osiva neni pfifazena (Cerveny kiizek nad rozdélova-
cimi hlavami osiva). Zobrazen je stroj se dvéma
hlavami CAN Flexhead. Pokud je k dispozici pouze
jedna rozdé€lovaci hlava osiva, zobrazi se pouze jedna.

904338-cs; 13.04.2026
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Set Head Positions

Step 1/2
Select the distributor head that is moving when you
press Identify

]

Obrazek 8.5 Zobrazuje se pouze u strojii se dvéma
rozdelovacimi hlavami osiva

2. Stisknéte tla¢itko Identifikovat (B).

Kdyz uzivatel stiskne Identifikovat CAN Flexhead na
stroji, vSechny motory/klapky se budou pohybovat
nahoru a dolt.

3. Vyberte rozdélovaci hlavu osiva s pohybujicimi se
motory. Doporucuje se, abyste to délali, kdyz budete
stat v poloze, odkud budete vidét pohyb motorid/?.

4. Odstranite kryt z rozdélovaci hlavy osiva.

Set Head Positions

Step 1/2
Select the distributor head that is moving when you
press |dentify

EE-—cC

Obrazek 8.6 Zobrazuje se pouze u strojii se dvema
rozdelovacimi hlavami osiva

5. Stisknutim tlacitka Dalsi (C) prejdéte k dalsimu kroku.

Set Head Positions

Step 272
Applied Head Mapping

Obrazek 8.7

6. Posledni hlava je automaticky pfifazena na volnou
pozici. Dvé zelena zatrzitka oznamuji, Ze hlavy byly
pfifazeny spravné. Pokud ma stroj jednu hlavu, bude
pfifazena automaticky a tato stranka bude dalsi
strankou, ktera se zobrazi poté, co uzivatel stiskne
tlac¢itko Setup. (Zobrazi se pouze jedna hlava.)

7. Stisknéte tlacitko Hotovo (D).

Set Head Positions

Select a distributor head and press Test to see if
the distributor head is in the correct position
Setup to configure the position of each distributor
head

Obrazek 8.8

8. Zpét na prvni stranku. Zde vidite, Ze jsou pfifazené
ob¢ hlavy.

Set Head Positions

Select a distributor head and press Test to see if
the distributor head is in the correct position
Setup to configure the position of each distributor
head

e—— N

Obrazek 8.9

9. Pokud je pfifazena hlava CAN Flexhead oznacena,
zobrazuje se tlacitko Test (E).

34
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10. Stisknéte tlacitko Test (E) a pro vybranou hlavu se
budou pohybovat v§echny motory/klapky nahoru a
dold.
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9 Statistika

Prejdéte do statistického menu stisknutim nsll .

Ve statistickém menu se zobrazuje statistika dvou
samostatnych davkovacich ustroji a také celkova doba
provozu seciho stroje a virtualni ukazatele nadrze, viz A.

Statistiku pfislusného produktu lze vynulovat stisknutim
pole, v némz se zobrazuji tyto vysledky.

Akce vynulovani by pak méla byt potvrzena ve
vyskakovacim okné, které se zobrazuje.

Ptidanim velikosti naplné produktu se za provozu pocita
zbyvajici mnozstvi produktu.

Statistiku celkové provozni doby seciho stroje
nelze vynulovat!

9.1 Virtualni hladinomér

A [l
B
D Nl

Obrazek 9.1

A

L ] Virtualni hladinomér

%
S

2 a Ukazatel ujeté vzdalenosti 2

*S

Ukazatel ujeté vzdalenosti 1

Celkem

Zbyvajici plocha

Zbyvajici ¢as

dJ

C
s’ Zbyvajici material, osivo
\ 14
D
(] Zbyvajici materidl, hnojivo
(X J
(X X
E Vynulovani vSech produktt
F Zmeéna celkové hmotnosti osiva, viz “9.1.1
Pridani produktu “.
G Zmeéna celkové hmotnosti hnojiva, viz

“9.1.1 Pridani produktu *.

9.1.1 Ptidani produktu

Obrazek 9.2

1. Chcete-li upravit velikost pouzitych pytll, zadejte
hmotnost jednoho pytle pomoci (F) na “Obrazek 9.1
“, Zadejte pfislusnou celkovou hmotnost osiva a/nebo
hnojiva tisknutim tlacitek + a —.

2. Zméite piislusnou hmotnost napIné osiva a/nebo
hnojiva (plati i pro BioDrill, pokud je jim stroj
vybaven) stisknutim tlacitka + pro pfidani jednoho
pytle nebo (E) pro zadani celkové hmotnosti.

B
3. Ulozte stisknutim tlacitka C. Chcete-li se vratit na
Zbgvajici mnogstvi produktu ptedchozi stranku bez provedeni zmén, stisknéte D.
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4. Opakujte postup pro vSechny pozadované produkty
(osivo, hnojivo, BioDrill).

9.2 Provozni statistika

K dispozici jsou dva typy provoznich statistik: Ukazatel
ujeté a ukazatel celkové vzdalenosti. K dispozici jsou dva
ukazatele ujeté vzdalenosti, které miiZzete pouzivat podle
svych preferenci. Zahrnuji osetou plochu, vydané
mnozstvi aktivniho produktu a celkovou zpracovanou
plochu. Casto se d&li na denni a sezonni ukazatel, ale to
zalezi na uzivateli

Oseta plocha

Zobrazuje celkovou hmotnost nadavkova-
ného mnozstvi.

Z Objeta plocha

9.2.1 Ukazatel ujeté vzdalenosti

Reset All

Obrazek 9.3

Ukazatel ujeté vzdalenosti (1 nebo 2), pro ktery se
zobrazuje pfislusna hodnota, je zeleny (A). Chcete-li vSe
vynulovat, stisknéte B.

Jednotlivé hodnoty lze vynulovat individualné kliknutim
pfimo na hodnoty. Vynulovani je mozné pouze na
MASTER terminalu.

9.2.2 Celkova statistika

Obrazek 9.4

Zde se zobrazuje celkova oseta plocha a doba, po kterou
byl stroj v provozu. Tyto hodnoty nelze béhem Zivotnosti
stroje vynulovat.

904338-cs; 13.04.2026
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10  Pouzivani na poli

10.1 Variabilni seté mnozstvi

Stisknutim policka pro aplikacni davku osiva na
pracovnim displeji se objevi vyskakovaci okno pro
variabilni nastavitelnou aplikaéni davku.

Variabilni aplika¢ni davka se fidi pfimo na domovské
obrazovce volbou procentualni zmény.

Procentualni zména se zaznamena v kalibra¢nim menu.

Obrazek 10.1 Vyskakovaci okno pro variabilni seté
MNozZstvi

Nastavte pozadovanou zménu. 0% znamena beze zmény.

10.2 Manualni davkovani

Pro vybér funkce stisknéte pole na pracovnim
dlSplejl

Zeleny symbol = davkovani uvolnéno. Podrzte tlacitko
stisknuté, aby se provadélo davkovani, aniz stroj jede
vpied. Pouziva se naptiklad pfi zahdjeni v rohu pozemku
nebo pfi kontrole vysevu.

Bily symbol = davkovani zablokovano.

Standardni vybér, pro jakou rychlost jizdy je nastaven
davkovaci vystup, se provadi v menu zakladnich
nastaveni, viz “6.2 Zakladni nastaveni .

10.3 Nastaveni kolejovych radki

Na pracovnim displeji se zobrazuje cyklus vytvareni
AR

kolejovych fadki A A

Prvni ¢islo vyjadiuje, ve které fazi cyklu kolejovych

radkut se nachazite.

Druha ¢islice indikuje pocet cykla vytvareni kolejovych

radku v programu vytvareni kolejovych fadku, viz “6.5

Vytvarent kolejovych Fadkii* pro nastaveni cyklu

vytvareni kolejovych fadkd.

Zeleny symbol = vytvaieni kolejovych fadkt zapnuto

Bily symbol = vytvareni kolejovych fadka je vypnuto.

Cerveny symbol indikuje problém s vytvafenim kolejo-
vych fadku.

Postupte o jeden krok v programu vytvaieni kolejovych

Adjust Tramline Bout

1/6

Obrazek 10.2

A. O krok dozadu v programu vytvareni kolejovych
radka

B. O krok dopfedu v programu vytvareni kolejovych
radkt

C. Restartovani programu vytvareni kolejovych fadkt na
1

D. Potvrzuje zménu v sekvenci

Chcete-li postoupit o krok v programu, stisknéte + nebo -,
dokud se v programu nezobrazi pozadovana oje, a pak
stisknéte tlacitko ,,Hotovo®. Chcete-li dialogovy ramecek
zavtit bez provedeni zmén, klepnéte mimo ramecek.

10.4 Piepinani znamenaki

5 Pro vybér funkce stisknéte pole na pracovnim
displeji.
Zeleny symbol = automatické piepinani znamenakd. Pfi
normalni jizdé se pouziva automatické prepinani
znamenakt. Znamenak se prepina, kdyz se stroj zveda a
spousti. Ve vyznacovani jizdy postupujte pomoci

||
Bily symbol = manualni pfepinani znamenakd.

Na vyber jsou tyto moznosti.

* oba znamendaky jsou zasunuté
* pravy znamendk je vysunuty
* levy znamendk je vysunuty

* oba znamenaky jsou vysunuté

Ve vyznaCovani jizdy postupujte pomoci ’,\ﬂmm"ﬂ

38
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10.5 Automaticky postup
Stisknéte pole na pracovnim displeji pro vybér funkce
/';\\

N

Zeleny symbol = funkce je aktivovana.

Bily symbol = funkce je blokovana.

Pro naplneéni zasobniku na osivo uprostred jizdy:
/' \
n

N
1. Stisknutim X~ # vypnete automatické predsunuti
(bily symbol).

2. Stisknéte * E pro pfechod na vysoky zdvih. Nyni
1ze stroj zvednout do maximalni vysky (zeleny
symbol).

3. Zvednéte stroj a opust’te jizdu, napf. pro naplnéni
zasobniku na osivo.

4. Je-li seci stroj v poloze, v niz miZze byt opét zahajeno
/
seti, stisknéte R pro navrat k automatickému
postupu (zeleny symbol) a pfepinani znamenéku a

4+ E pro navrat do polohy LowLift (bily symbol).

5. Spustte stroj do polohy seti a pokracujte.

10.6 Omezeni zdvihu

) E Pro vybér funkce stisknéte pole na pracovnim
displeji.

Zeleny symbol = omezeni zdvihu zapnuto. Zvednéte
znamenak pomoci hydrauliky. Pouziva se, kdyz se maji
zatahnout znamenaky bez zvednuti stroje z fadku, napf.
pro objeti sloupu nebo studny. Kazdych pét sekund zni
akusticky alarm.

Bily symbol = omezeni zdvihu neaktivovano.

@ Po 30 sekundach se omezeni zdvihu automaticky
deaktivuje.

10.7 Nizky zdvih

Se strojem v poloze nizkého zdvihu se nesmi
couvat.

O

4 E Pro vybér funkce stisknéte pole na pracovnim
displeji.

Zeleny symbol = aktivovan nizky zdvih. Pouziva se,
kdyz jsou seci radlicky zvednuté ze zemé, a zastavi se

davkovani a souc¢asn¢ maji zavlacovaci brany pokracovat
v praci na povrchu.

Bily symbol = aktivovan plny zdvih. Pouziva se pfi
preprave stroje a/nebo jsou-li také zvednuty zavlacovaci
brany. Pfi couvani stroje musi byt vzdy pouzit plny zdvih.

10.8

Hloubka seti IDC

Funkci IDC Ize aktivovat, pouze kdyz je stroj v
pracovni poloze, tj. kdyz stroj davkuje. Pokud je
mozné ji aktivovat, je tlacitko bilé. Kdyz je
tlacitko zelené, funkci aktivovat nelze.

\
Stisknutim tlaéitka -GL‘ aktivujte funkei IDC, tak aby se
zobrazil zeleny symbol.

Na domovské obrazovce se v poli indikujicim hloubku

c
seti zobrazuje symbol . Nyni lze ovladaci pakou

hydrauliky traktoru pro zvedani a spousténi jemné
nastavit polohu zvedaciho pistu. Funkce IDC se po urcité
dobé automaticky vypne. V tladitku se zobrazuje bily
symbol a ovladaci paka hydrauliky se vrati k normalni
funkci zvedani a spousténi. IDC je mozné vypnout také
manualné dal§im stisknutim tlacitka.

* Kdyz se funkce IDC vypne, automaticky se ulozi
nova hloubka seti.

* Nastaveni pro IDC se zadavaji v menu “7.5
Interaktivni oviadani hloubky, IDC*. Kalibrace
vyskovych tirovni a programovani casu aktivace se
provadi v kalibraénim menu IDC. Viz “7.5.1
Kalibrace funkce IDC*.

904338-cs; 13.04.2026
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10.9 Skladani kiidel 10.9.3  Rozkladani

0oL T ]
A
- AN\ 72 =
9\

N
'\If

+
+

»

START

Obrazek 10.5

Obrazek 10.3 Skladani ktidel je nyni fizeno ¢ervenym okruhem. Kdyz

L o stroj dosahne polohy skladani kiidel a otevie se zdmek
Kdyz navigacnimi tlacitky na domovské strance vyberete kifdel, ziistane zdmek otevieny po dobu 2 minut. Pokud
ikonu skladani kiidel, zobrazi se nasledujici obrazovka. skladéni ktidel bshem této doby neskonéi, zamek se
Zde Ize funkci aktivovat vybérem Start, Zobrazi se automaticky uzavte a skladani kidel musi byt spusténo
stranka skladani kiidel, zastavi motory a zméni Groven Zhovu.
ventilil. K rozloZeni kiidel Ize pouzit tlagitka Minus.

» KrozlozZeni kiidel pouzijte Cerveny okruh.
10.9.2 Zvedani stroje.

I —
_f“_

‘ +
—
I I I Verifiera att vingarna &r i dnskat lage

Obrazek 10.6

Obrazek 10.4
Jsou-li kiidla sloZena a tlak kiidel je nastaven, pokracujte

Pro dosaZeni polohy skladani kiidel (maximalni zvednuti) stisknutim tlac¢itka (a).
mize byt nutné stroj zvednout.

*  Vyberte zluty okruh hydrauliky pro zvednuti nafadi.
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10.9.4  Vyrovnani

:_: ot

1111777717 77777

Verifiera att ving- och mittsektion &r synkroniserade

Obrazek 10.7

Zvednéte stroj do nejvyssi polohy a pokracujte ve zvedani,
dokud nebudou prostiedni sekce a kiidlova sekce v jedné
roviné. Pak stisknéte (B).

Nejsou-li prostfedni sekce a kiidlova sekce v
jedné roving, hloubka seti se bude lisit v
zavislosti na §ifce stroje.

10.9.5 ZatazZeni/skladani

+'\"r‘+

Obrazek 10.8

Skladani ktidel je nyni fizeno ¢ervenym okruhem. Kdyz
stroj dosahne polohy skladani kiidel a otevie se zamek
ktidel, zGstane zdmek otevieny po dobu 2 minut. Pokud
skladani kiidel béhem této doby neskonéi, zamek se
automaticky uzavte a skladani kiidel musi byt spusténo
ZNnovu.

Ke slozeni kiidel 1ze pouzit tlacitka Plus.
» Ke slozeni kidel pouzijte Cerveny okruh.

—
49
+’\‘/‘-+
—

Verifiera att vingarna &r i 6nskat lage

Obrazek 10.9

Jakmile jsou kiidla v pfepravni poloze, pokracujte
stisknutim tlac¢itka (C).

10.9.6 Sekvence skoncena

4%
_‘\ /“_
T\

Sekvensen fardig

Obrazek 10.10

Sekvence skladani je dokoncena.

10.9.7

Wing Folding

Zastaveni kviili prili§ vysoké rychlosti

L)
N AT .
 AX: % 10.0 km/h

Obrazek 10.11

Skladani by se mélo provadeét pii stojicim stroji. Pokud
radarova jednotka zaznamena rychlost 2 km/h, zamek
kiidel se uzavie.
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T "7 0.0kmh

Obrazek 10.12 Zotaveni

Kdyz je rychlost nizsi nez 2 km/h, zobrazuje se tlacitko
Start a pro opétovnou aktivaci funkce je musite stisknout.

42
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11  SeedEye

Viderstad AB neodpovida za chyby davkovani
osiva, ke kterym dojde v disledku nespravnych
informaci zadanych do menu SeedEye.

Viderstad AB neodpovida za chyby davkovani
osiva, ke kterym dojde v disledku nedostate¢né
vycisténého osiva.

Viderstad AB nepfebira odpovédnost za poruchy

zpusobené zrnitym/prasnym hnojivem.

Viderstad AB neodpovida za chyby davkovani
osiva, ke kterym dojde v disledku kolisani
hmotnosti tisice zrn (TGW) dodavek osiva.

Viderstad AB neodpovida za odchylky, ke
kterym dojde v dasledku kli¢eni na poli.

SeedEye je systém, ktery umoziuje automatickou
kalibraci a sledovani davkovanych mnozstvi osiva béhem
seti.

SeedEye ovSem neni singulacni systém, a proto mnozstvi
vydanych semen mtze béhem seti kolisat o nékolik
procentnich bodd nahoru nebo dolt.

Pro dosaZzeni nejlepsich vysledkli musi byt pouzité osivo
dikladné vyc¢isténo.

Slupky a jiné necistoty miize systém registrovat jako zrna,
a proto miZze snizit skute¢né mnozstvi zrn vysetych na
metr ¢tverecni vzhledem k mnozstvi, které bylo vlozeno
do systému.

v

moznéa hmotnost tisice zrn (TGW) fepky je 4,2 g a hrachu
120 g.

Pro dosaZeni nejlepSich vysledkt je nutné pouzivat
doporucena nastaveni stroje ohledné otacek ventilatoru a
stupnicovych hodnot vysevniho ustroji.

11.1 Piehled

Obrazek 11.1

Ke sktince (A) je ptipojeny urcity pocet snimaci (B).
Vyse uvedeny piiklad ukazuje model 400. U vétsich
modeli jsou rozdé€leny do levé a pravé skiiiky. Viz
nasledujici priklad.

Obrazek 11.2

Snimace dodavané s kombinovanymi stroji se objevuji v
zavorkach v tabulce nize.

Tableau 11.1

Stroj Pocet snimacii  Pocet skiinék
(osivo) SeedEye

RDA 400S 32 1

RDA 600S 48 1

RDA 800S 64 2

RDA 600C 48 (24 1(1)

RDA 600J 48 1

RDA 800C 64 (32) 2(1)

RDA 800J 64 2

Kazdy snima¢ ma LED kontrolku. Nize je uveden
vyznam ruznych barev:

Obrazek 11.3

904338-cs; 13.04.2026
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Tableau 11.2 Barvy snimacii

Barva

Oranzova Cekani na registraci
Zelena Registrovano, v provozu
Cervena Prili§ nizké napéti
Pomalu blikajici Zapraseno
oranzova

Rychle blikajici Zablokovano
Cervena

Blikajici modra Aktualizace software

Testovani komunikace se
snimaci

—(VADERSTAD)—

13.3 ¢ 3800
429

17.0

g/ha

= ©

Dashboard _ Statistics Log Setup Information

Obrazek 11.4 Sledovani na domovské obrazovce
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11.2 Skrinka SeedEye

i@

Obrazek 11.5

04

1. Integrovany konektor sbérnice CAN (pfedchozi/dalsi

zafizeni CAN)

TE Superseal, 4polova zastrcka

2. Integrovany konektor sbérnice X-LiNE (pfipojeni

snimace)

TE Superseal, 4polova zastrcka

3. LED indikatory pro ovladani RGB

Vstupni napéti/sbérnice CAN/sbérnice X-LiNE/vy-

stupni napéti
4. Misto ptipojeni

Sroub M7

Tableau 11.3 Status LED indikdtoru

Napdjeni | Sbérnice | Sbérnice | Napajeni
na CAN X-LINE na
vstupu vystupu
LED A B C D
kontrol-
ka
ZELE- Vstupni | Pfipoje- | Ptipoje- | Vystupni
NA napéti no né napéti
OK snimace OK

Napadjeni | Sbérnice | Sbérnice | Napajeni
na CAN X-LIiNE na
vstupu vystupu
ORAN- | Nepou- Cekani Trvale Nepou-
ZOVA Zito | napfipo- |  sviti: Zito
j eni nejsou
deteko-
vany Za-
dné
snimace
Blika:
problém
s detekci
snimace?
ORAN- | Nepou- | Nepou- | Zjistény | Nepou-
ZOVA/ Zito Zito snimace Zito
MOD- v rezimu
RA spusténi®
CER- Nizké Chyba Chyba Nizké
VENA vstupni | sbérnice | sbérnice | vystupni
napéti CAN X-LiNE napéti
MOD- Aktualizace softwaru
RA

11.3 Aktivace SeedEye

Nastaveni SeedEye se zobrazuji jen tehdy, kdyz typ stroje
podporuje tuto funkci, viz “Obrdzek 8.2 “.

+ SeedEye (volitelng).

VAB E-control SeedEye

Calibration

£ seed
B Fertilizer
0 sioorin
Radar
[

Settings

General

cEEE=
2 Licenses

Obrazek 11.6

SeedEye

SeedEye Configuration

Seed Test Sensor Connection

Blockage Monitoring > A

Fertilizer Test Sensor Connection

xm B

1. Vyberte menu ,,SeedEye* (C), které je na “Obradzek
11.6 “ zelené zvyraznéné, a klepnéte na zalozku
SeedEye (A).

8. Oranzova blikajici LED miZe indikovat jednu z nasledujicich moznosti:
a. Konflikt adres mezi snimaci (pfipojeny snimace s ulozenymi stejnymi adresami).
b. Adresy detekovanych snimacli nenavazuji.
c. Snimac¢, u kterého nebyla detekovana platna adresa.
9. Nekteré z pfipojenych snimact jsou v rezimu spusténi (v takovém piipadé LED téchto snimact sviti modfe). Aktualizujte

software snimace, abyste tuto chybu odstranili.

904338-cs; 13.04.2026
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polich A a B a pro hnojivo v poli C. Aktualni sériova

off Cisla lze najit na Stitku skiinky.
Blockage Monitoring v
Sensor Status
Seed Counting
Seed Sensor Status >
Obrazek 11.7 Fertilizer Sensor Status > D
. . SeedEye Versions
2. Vyberte pozadovanou SeedEye funkci: off (vyp.),
Loz NI s T ST 7 I SeedEye S Software Versi
sledovani nebo po¢itani semen. Viz “Obrdzek 11.7 “. ecdtye Sensors Software Yersion e
SeedEye Sensors Hardware Version 2.00
SeedEye Boxes Software Version 2.05
© Mem’l s¢ bufi’O}l I’ISIt pOdle tOhO’ zda -]e , SeedEye Boxes Hardware Version 112
vybrano pocitani semen nebo sledovani. / E
Update
L Re-Address --— F
*  OFF — SeedEye neaktivni - Sotnae
*  ON - Sledovani blokovani
*  Vypocet semen Obrazek 11.9
>, 2 4 4 . , v v . PN . .
3. Provedte pozadovana nastaveni pro SeedEye 3. Stisknutim tlacitka pteregistrace (E) inicializujte
v submenu SeedEye (B). systém.

4. Piesvédcte se, ze se nevyskytuji alarmy 530, 540 a
© Kdy?Z je vybrano pocitani semen, automa- 620. Viz “12.2 Seznam alarmii“
ticky se provede kalibrace, coz znamena, ze
po provedeni tohoto vybéru zmizi zalozka
kalibrace semen.

11.4 Registrace skiinék SeedEye

Pted prvnim pouzitim SeedEye musi byt skiinky
zaregistrovany. To se provadi v polozce Konfigurace
SeedEye. Jestlize jsou pro osivo nainstalované dvé
jednotky, budou se zobrazovat dvé pole sériového Cisla.
A jedno pole se pouzije pro hnojivo. Vyberte sériova Cisla
ze submenu v polich A, B a C, viz “Obrazek 11.8 .

11.4.1 Nastaveni SeedEye: Obrazek 11.10

5. KdyzZ se na obrazovce zobrazi ramecek chyby
adresovani: Pfesvédcte se, ze se vSechny snimace

@ Je diilezité zajistit, aby skiinka SeedEye byla
navzajem dotykaji a ze vSechny diody spravné sviti.

spravné ptipojena ke stroji.

6. Presveédcte se, Ze se nevyskytuji alarmy 530, 540 a
620.

SeedEye Box Setup . . . , o . ,
7. Aktualizujte software skiin€k a snimact stisknutim

SR A R A tlacitka Update Software (F), “Obrdzek 11.8 “.
Right SeedEye Box Serial Number > B
Fertilizer SeedEye Box Serial Number > C _SOftVV.are’je tfeba} ak}u:alizovat jen tehd}j’ kdyi
je aktivni odpovidajici alarm nebo kdyz se
lisi software mezi snimaci a prislusnymi
Obrazek 11.8 sktinkami.
1. Aktivnim vybérem sériového ¢isla sktiiiky SeedEye
v Jednotlwy’ch ’poli’_ch (AaB) zvplte, ktt?ré1 skﬁﬁ'ka 8. Pokud je aktualizace neuspésna, zopakujte ji
SeedvEye ma byt pripojena klevé a kterd k prave op&tovnym stisknutim tlagitka pro aktualizaci
rozd€lovaci hlavé stroje. softwaru (F).

9. Stav snimace (D) “Obrazek 11.9 “, viz “11.6.1
Nastaveni snimacu “.
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11.4.2 Test systému

1. Prejdéte na Konfigurace SeedEye, “Obrazek 11.6 “.

2. Vyberte Testovani snimact (B) pro osivo a/nebo
hnojivo.

3. Stisknéte tlaCitko ,,Pfipojeni pro zapnuti testovacich
snimacu pro osivo a/nebo hnojivo (B), abyste
vyzkouseli komunikaci se snimaci, které jsou
umisténé na semenovodech, a zkontrolovali spravné
poradi montaze snimaca.

4. LED kontrolky na snimacich se jedna po druhé
rozsviti modie. Po skon¢eni cyklu v§echny LED
zhasnou a sekvence za¢ne znovu.

5. Stisknéte tlacitko pro pfipojeni testovaciho snimace
(F)“Obrazek 11.6 ** znovu, abyste ukoncili testovaci
sekvenci.

11.5 Nastaveni citlivosti ucpani a citlivosti
prutoku

veoMw

Pfi ¢isténi nepouzivejte rozpoustédla, protoze by
mohla poskodit fotobuiku!

Seed Flow
Blockage Sensitivity 75% >
Low Flow Sensitivity 50 % >

Detect Low Flow Section

Fertilizer Flow
Blockage Sensitivity 50 % >

Low Flow Sensitivity 50 % >

Detect Low Flow Section

Obrazek 11.11

Snimace SeedEye vas budou varovat, kdyz dojde k ucpani
a nizkému prutoku. Citlivost 1ze nastavit manualné.
Alarmy viz “6.6 Alarmy*.

11.5.1 Citlivost ucpani

Nastavte citlivost snimact podle toho, kdy by mély vydat
varovani ohledné ¢aste¢ného ucpani (¢. 560) a Gplného
ucpani (¢. 570).

» Standardni hodnota citlivosti ucpani je nastavena na
85 %. Hodnotu citlivosti 1ze upravit na jakoukoli
procentualni hodnotu od 0 do 99 %.

» Hodnota citlivosti 0 % odpovida nejnizsi Grovni
citlivosti.

* Hodnota citlivosti 99 % odpovida nejvyssi Grovni
citlivosti.

* Hodnota vychazi z ddvkovaného mnozstvi osiva a
rychlosti traktoru a podle toho by méla byt manualné
upravena, aby bylo dosazeno spravné tirovné citlivosti
ucpani.

Doporucené pocatecni hodnoty, citlivost ucpani

+  Repka 65-75 %

*  Kukufice 75-85 %

* Psenice 75-85 %

* Hrach 70-80 %

* Oves: 75-85 %

Nastaveni ma vliv jen na citlivost toho, kdy snimac

detekuje ¢asteéné ucpani (¢. 560) a uplné ucpani
(€. 570).

Tento procentualni idaj nema vliv na alarm nizkého
priitoku (¢. 580), alarm vysokého pritoku (¢. 1060) a
sekci nizkého prutoku (¢. 1070).

904338-cs; 13.04.2026
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11.5.2 Citlivost priitoku

Nastavte citlivost snimacti podle toho, kdy by mély vydat

varovani ohledné nizkého prutoku (¢. 580).

» Standardni hodnota citlivosti pritoku je nastavena na
50 %. Hodnotu citlivosti 1ze upravit na jakoukoli
procentualni hodnotu od 0 do 99 %.

* Hodnota citlivosti 0 % odpovida nejnizsi tirovni
citlivosti.

* Hodnota citlivosti 99 % odpovida nejvyssi tirovni
citlivosti.

* Hodnota vychazi z davkovaného mnozstvi osiva a
rychlosti traktoru a podle toho by méla byt manualné
upravena, aby bylo dosazeno spravné tirovng citlivosti
pritoku.

Doporucené pocatecni hodnoty, citlivost priitoku

+  Repka: 25-35%

¢ Kukufice: 70-80 %
* Psenice: 70-80 %

* Hrach: 60-70 %

e Oves: 70-80 %

Nastaveni ma vliv jen na citlivost toho, kdy snimac
detekuje nizky priitok (¢. 580).

Tento procentudlni udaj nema vliv na alarm vysokého
pritoku (¢. 1060), ¢asteéného ucpani (¢. 560), uplného
ucpani(¢. 570) a sekci nizkého prutoku (¢. 1070).

11.5.3 Detekce nizkého pritoku v celé sekci

1. Stisknéte tlacitko pro nizky pritok v celé sekei,
abyste zjistili, zda je mnozstvi osiva v jedné sekci
prilis nizké ve srovnani s davkovanym mnozstvim.

2. Porovnani se provadi po uréitou dobu, a dojde-li k
vyznamnému poklesu mnozstvi osiva, vydaji se
alarmy (€. 1070).

3. Kdyz je alarm nizky priitok v celé sekei (¢. 1070)
aktivovan chybn¢, funkce mize byt vypnuta.

4. Aktivace funkce mize byt mozna pii seti s mimotadné
nizkymi aplikovanymi mnozstvimi.

11.6 Snimace

Aby systém fungoval, jak se o¢ekava, zajistéte, aby bylo
provedeno spravné nastaveni podle této kapitoly.
Nespravné nastaveni miize zpisobit problémy s vypnutim
brazdy.

Left Head Right Head

Obrazek 11.12

Stisknéte Sipku na obrazovce a zobrazite tak levou nebo
pravou rozvadéci hlavu stroje.

Stopa traktoru indikuje, které porty/fadky jsou kolejové
tadky, viz “6.5.1 SeedEye otvorii kolejovych radkii “.

© Smér jizdy ukazuje polohu rozvadéci hlavy.

Barvy indikuji status snimact v jednotlivych setych
fadcich.

Barva Status

Zelena Snimac je OK

Cervena Snima¢ je porouchany a
ve smycce snimaci chybi

Seda Snima¢ nevydava alarm

pfi nespravném proudéni
do fadku s osivem

Seda s Gervenym kifzem Radek je ucpany

Snimace lze v pfipadé potfeby manualné nastavit.
Opakovanym tisknutim se méni stav mezi barvou zelenou,
$edou a Sedou s Servenym kiizem. Cervené oznaceni
provadi automaticky systém.

11.6.1 Nastaveni snimacéa

Setizovani snimaci na levé a pravé rozvadéci hlavé je
stejné, zobrazeny jsou obrazky levé rozvadéci hlavy.

48
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° Disabled
° Removed

Obrazek 11.13

Vadny snimac

Snimac je oznaceny cervene, kdyz systém zjisti, ze je
nektery snimac na nespravném misté nebo zcela chybi.
Po vymén¢ vadného snimace je nutné provést
,Preadresovani® pres konfiguraci SeedEye

Dvojnasobna vzdalenost radkii:

Pokud zamyslite sit s dvojnasobnou vzdalenosti fadk,
nastavte vysevni fadek na Sedy status, aby se nevydavalo
varovné upozornéni nespravného pritoku na vypnutych
vysevnich fadcich. Vysevni fadek oznaceny Sedou barvou
a kiizkem tika systému, aby pro tento snimac vypnul
varovna upozornéni nizkého prutoku (¢. 580).

SeedEye is initializing

g. Please hold.

Obrazek 11.14

Pfi aktualizaci snimact se systém SeedEye automaticky
preregistruje.

11.7 Vypocet osiva

Pfi ¢isténi nepouzivejte rozpoustédla, protoze by
mohla poskodit fotobuiku!

@ Menu se budou lisit podle toho, zda je vybrano
pocitani semen nebo sledovani.

Pocitadlo semen je tvofeno fotobunkou. V piipadé
potteby ocistéte sklicko v pocitadle semen. Na ¢isténi
fotobuniky pouzivejte k tomu urceny kartackem (mékky
kartac). Je mozné, ze bude nutné pouzit vodu a prostiedek
na ruéni myti.

11.7.1

Abyste mohli zvolit poc¢itani osiva, potiebujete licenci.
Ohledné licen¢niho klice se obratte na prodejce. Aktivace
licen¢niho kliée viz “6.3 Licence (SeedEye, pocitadlo
osiva) “.

Omezeni v Fadkové rozteci SeedEye

Je vzdy na uzivateli, aby zajistil, ze spotfeba
osiva odpovida potiebé.

Aby systém provadél vypocet osiva s dobrou piesnosti,
musi byt pocet semen za sekundu a snimac¢ v daném
intervalu. Pfi pfekroceni tohoto intervalu nemuze
spolecnost Véderstad garantovat dodrzeni presnosti.

Pro plodiny, jako je jarni nebo ozima psenice, jeCmen,
oves a ,,fadkové zito*, je mozna pouze fadkova roztec¢

125 mm. Pro plodiny, jako jsou fepka, hybridni Zito,
fazole a hrach, je v naprosté vétsing piipadii mozné zasit s
rozestupy fadk 250 mm pii zachovani presnosti.

11.7.2

Nastaveni aplikovaného mnoZstvi

Uvédomte si, Ze 1 mald zména hmotnosti tisice
zrn pomérné vyznamné ovlivni pocet semen na
m?2,

1. Zadejte pozadované aplikované mnozstvi v poctu
semen na m2.

2. Musite peclive kontrolovat klic¢eni osiva a musite to
vzit v ivahu pfi zadavani pozadovaného poctu semen
na m2. Viz priklad nize.

Priklad:

* Pozadovany pocet klicivych semen na m2: 400

» Kliceni osiva: 95%

» Zadani do SeedEye menu (D): 400/0,95 = 421
Nasledujici rovnici je mozno pouZit pro vypocet toho,
jaky pocet kli¢itelnych semen na m? odpovida
vysevku v kg/ha:

Kli¢itelna semena na m2 = vysevek (kg/ha) x kli¢ivost
(%)/TGW (hmotnost tisice zrn) (g)

904338-cs; 13.04.2026
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12 Alarmy

12.1 Displej

(190) No Speed
(11) Fan Speed High

Obrazek 12.1

Kdyz se spusti alarm, objevi se pfed symbolem stroje
vyskakovaci okno obsahujici informace o povaze tohoto
alarmu. Soucasné se rozsviti symbol alarmu a zazni
upozornujici akusticky signal. Ve vyskakovacim okné se
mohou zobrazovat maximaln¢ dva alarmy. Pokud se
vyskytuje vice alarmi, je to indikovano fadou tecek ve
tretim fadku. Aktualni alarm se také zobrazuje v symbolu
alarmu. Vizbod Av “12.1.1 Menu alarmu .

Kdyz stisknete tlacitko ,,OK*, vyskakovaci okno se zavie;
alarm a pficina alarmu zlstanou aktivni. Pro opakovany
vstup do menu alarmi stisknéte symbol alarmu.

12.1.1
. F

(190) No Speed. >

e —

Menu alarmu

(11) Fan Spoed High

(61) Low Level Seed Left

(11) Fan Speed High

Obrazek 12.2

Symboly alarmil zobrazené na domovské obrazovce
Posun seznamu alarmtt NAHORU.

Potvrzeni jednotlivych alarmi.

Posun seznamu alarmi DOLU.

Potvrzeni vSech alarmi.

THU QW

Prechod k ptedchozimu zobrazeni

V menu alarmi se zobrazuje seznam vSech alarml, které
nebyly potvrzeny.

Pokud se alarm tyka riznych sekci stroje, napf. pravého

nebo levého vysevniho stroji, je to specifikovano slovy

PRAVA/LEVA nebo OBE v textu alarmu.

1. Do menu alarmi vstoupite stisknutim vyskakovaciho
okna nebo symbolu alarmu.

2. Alarm vyberete pomoci §ipek NAHORU/DOLU na
virtudlnim terminalu nebo stisknutim pole alarmu na
iPadu. Informace o alarmu se zobrazuje v novém okné.

3. Opravte zavady, které vyvolaly alarm.

Potvrd’te alarmy jednotlivé nebo naraz.

Pokud se vyskytuji kritické alarmy, musi byt
vSechny potvrzeny, neZ mize pokracovat prace.
Kdyz se vyskytuje kriticky alarm, vypne se
davkovani!

o ¢¢

Vodstavci “12.2 Seznam alarmii* jsou popsany
vSechny alarmy s navrhem pozadované akce.

@®

12.1.2 Urovné alarmi

Zluté zvyraznéni znamena varovani.

Provoz stroje miize pokracovat, ale chybovy stav by mél
byt co nejdiive opraven.

Cervené oznaceni znamena Kriticky. Pokud je spustén
kriticky alarm, zastavi se davkovani na vSech vysevnich
ustrojich.

Pfed restartovanim vystupu musi byt chybovy stav
vyfesen a alarm potvrzen.

Mezni hodnoty alarmi se nastavuji v menu alarmi
v nastavenich. Viz “6.6 Alarmy“
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12.2 Seznam alarmu

10 Ventilator, nizké otacky

11 Ventilator, vysoké otacky

20 Netoci se davkovaci jednotka
osiva

Kdyz se nepohybuji vysevni ustroji:

Kdyz se alarm objevi, ackoli se
vysevni ustroji toci:

21 Netoci se vysevni ustroji vlevo
22 Netoci se vysevni ustroji vpravo

23 Netoci se zadné z vysevnich
ustroji

30 Netoci se vysevni ustroji
BioDrillu

40 Hydromotor vysevu

Zkontrolujte, zda jsou k traktoru spravné piipojené hydraulické hadice.
Zkontrolujte, zda je spravné nastaveny pratok hydraulického oleje z traktoru.
Zkontrolujte naprogramovana nastaveni mezi alarmi v iPadu.

Zkontrolujte kabel, konektory a pfipojeni snimace otacek.

Zkontrolujte funkci snimace ru¢nim otaenim kola ventilatoru a kontrolou
LED diody snimace. LED dioda by se méla rozsvitit pfi prichodu ¢epu na
hrideli ventilatoru. Vzdalenost mezi snimacem a deskou indikatoru musi byt
1-2 mm. V ptipad¢ potieby nastavte. Svitici LED neni zarukou spravné
funkce snimace.

Pokud se alarm objevuje pouze obcas, je to pravdépodobné proto, Ze je snimac
nespravné nastaveny nebo vadny.

Zkontrolujte, zda je spravné nastaveny pratok hydraulického oleje z traktoru.

Zkontrolujte naprogramovana nastaveni mezi alarmi v iPadu.

Presveédcte se, Ze neni poskozeny pohon mezi hnacimi koly a vysevnimi
ustrojimi.

Zkontrolujte, jaky ¢as alarmu je naprogramovany.

Zkontrolujte kabelaz, konektory a pfipojeni.

Zkontrolujte funkci snimace.

LED dioda snimace by méla svitit pfi priichodu ozubeného plechu. Vzdalenost
mezi snimacem a pulznim kotou¢em musi byt 1-2 mm. V piipad€ potieby
nastavte. Svitici LED neni zarukou spravné funkce snimace.

Zkontrolujte stav a montaz ozubeného plechu.
Viz alarm 20
Viz alarm 20

Viz alarm 20

Viz alarm 20

Je dostate¢ny prutok hydraulického oleje?

Rozbé¢hne se ventilator osiva?

Zkontrolujte, zda je mozné rukou otacet vysevnimi ustrojimi.
Zkontrolujte kabelaz, konektory a pfipoje snimace.
Zkontrolujte funkci snimace.

Zkontrolujte, zda elektromagnetickym ventilem v bloku ventilatoru protéka
proud.

904338-cs; 13.04.2026
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50 Chyba snimace otaceni

60 Nizka hladina osiva

Kdyz je v zasobniku osivo:

61 Nizka hladina osiva vlevo

62 Nizka hladina osiva vpravo

63 Nizka hladina osiva vpravo a
vlevo

70 Nizka hladina, BioDrill

80 Maximalni vykon ventilu osiva

101 Nizké napéti na jednotce
WorkStation 1

111 Nizké nap€ti na jednotce
WorkStation 2

180 Vytvareni kolejovych radkt

181 Vytvareni kolejovych radkt
vlevo

182 Vytvareni kolejovych radkt
vpravo

183 Vytvareni kolejovych radkt
vpravo a vlevo

Kontrola, Ze se otaci podavaci valec

Zkontrolujte snima¢ otaceni ozubeného kola podavaciho valce.
Zkontrolujte hladinu osiva v zasobniku.

Nastavte citlivost snimace.
Zkontrolujte kabelaz, konektory a pfipojeni snimace.

Zkontrolujte snimac, zda neni znecistény nebo vlhky. Oc€istéte snimac suchou
utérkou.

Snimac miize byt vadny.
Viz alarm 60

Viz alarm 60

Viz alarm 60

Viz alarm 60

Regulac¢ni ventil prutoku oleje do hydromotoru pohanéjiciho privod osiva je
uplné otevieny.

Zkontrolujte prutok oleje z traktoru, hadice a spojky.

Zkontrolujte, zda neni ucpany ptivod osiva nebo se nevyskytuje jiny problém.

Na jednotku WorkStation 1 se dostava napéti nizsi nez 11 V. Zkontrolujte
pripojeni a konektory propojovaciho kabelu. Mohly prestat pracovat funkce
elektromagnetickych ventili hydraulického systému atd.

Na jednotku WorkStation 2 se dostdva napéti nizsi nez 11 V. Zkontrolujte
pfipojeni a konektory propojovaciho kabelu. Mohly pfestat pracovat funkce
elektromagnetickych ventilti hydraulického systému atd.

Tento alarm se objevi, kdyZ neprobiha vytvareni kolejovych radkt, kdyz fidici
jednotka vysila signal pro vytvareni kolejovych fadki, nebo kdyz probiha
vytvareni kolejovych tadku, i kdyz fidici jednotka nevysilé signal pro
vytvareni kolejovych radkda.

Zkontrolujte funkci jednotek kolejovych fadki v rozvadéci hlavé, motor,
otocny still, pruziny a klapky. V piipad¢€ potieby vycistéte.

Zkontrolujte kabelaz, konektory a pfipoje snimace.

Zkontrolujte snimac.

Viz alarm 180

Viz alarm 180

Viz alarm 180
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190 Z4dna rychlost

200 Zastaveni piivodu

210 Hloubka seti (tyka se jen stroja
s IDC)

Stroj se zastavi predtim, nez dosahne
naprogramované hloubky seti.

Stroj prejede naprogramovanou
hloubku seti

221 Jednotka WorkStation 1
nepfipojena
231 Jednotka WorkStation 2
nepfipojena

270 PferuSeni komunikace

Kdyz se zavada opakuje

290 Hydromotor, hnojivo

300 Nizka hladina hnojiva
310 Max. vykon ventilu hnojiva

341 Chyba napéti motoru

Alarm se spusti, kdyz radarova jednotka nevydava impulzy navzdory tomu, Ze
se stroj spousti do polohy seti.

Zkontrolujte nastaveni radarové jednotky.
Zkontrolujte kabelaz, konektory a pfipojeni radarové jednotky.

Urovné nizkého zdvihu nebo zastaveni spousténi nebylo dosazena
v nastaveném casovém limitu. Casovy limit je 10 sekund.

Pti spousténi do polohy seti nedosahne stroj naprogramované hloubky seti.

Presvédcte se, ze byla ovladaci paka hydrauliky aktivovana dostate¢né dlouho
k tomu, aby se dokoncilo spusténi.

Vyskytla se zavada fidiciho systému hydrauliky. Zkontrolujte funkci
hydraulickych ventild.

Zkontrolujte, zda je pfipojeny propojovaci kabel mezi jednotkou Gateway a
jednotkou WorkStation.

Zkontrolujte stav kabelu a kontakta.

Viz alarm ¢&. 221

Alarm se spusti, kdyz fidici jednotka Gateway z neznamého divodu piestane
komunikovat s terminalem. Napfiklad kdyz byl vypnut terminal nebo iPad byl
mimo dosah WiFi.

Potvrd’te alarm v menu alarmt. Zastavi se piivod.

Zkontrolujte piivod napdjeciho napéti terminalu a kabelaz mezi jednotkou
Gateway a terminalem.

Kdyz iPad nekomunikuje s dokovaci stanici, zkontrolujte, zda je zapnuty
Bluetooth.

Je dostatecny pratok hydraulického oleje?
Rozbéhne se ventilator hnojiva?

Zkontrolujte ptivod hnojiva. Je ucpana stoupacka nebo dopravni $nek
hnojiva?

Za chodu ventilatoru zkontrolujte priitok vzduchu v pfihnojovacich botkach.
Zkontrolujte konektory kabelu a pfipojeni snimace.

Zkontrolujte, zda je elektromagneticky ventil v pfednim hydraulickém bloku
pod proudem.

Viz alarm 60.
Viz alarm 80.

Napéti obvodu pohonu motoru 1 je nizsi nez 7,5 V.

Zkontrolujte kabelaz a konektory.
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361 Chyba napéti motoru 1

371 Chyba napéti motoru 2

381 Chyba napéti motoru 3

470 Jednotka WorkStation
nepfipojena

Kdyz jednotka Gateway nemiize
navazat spojeni s jednotkou Work-
Station pri spusténi:

500 Rozdélovaci hlava hnojiva

510 Nizké otacky ventilatoru
hnojiva

511 Vysoké otacky ventilatoru
hnojiva

520 Pteruseni komunikace

530 Neni platné sériové Cislo
skiinky

540 Neocekavana skiinka SeedEye
se sériovym Cislem:

550 Zapraseny snimac¢ SeedEye
(fadek ¢.)

560 Céstedné zablokovano, snimaé
SeedEye (fadek)

570 Uplné& zablokovéano, snimad
SeedEye (fadek)

580 Nizky prutok, snima¢ SeedEye
(Fadek ¢.)

590 Nespravny pocet snimaci Se-
edEye (oc¢ekavano, nalezeno)

Prilis nizké napéti motoru 1.
Zkontrolujte kabelaz a konektory.
Prilis nizké napéti motoru 2.
Zkontrolujte kabelaz a konektory.
Prilis nizké napéti motoru 3.

Zkontrolujte kabelaz a konektory.

Zkontrolujte, zda je pfipojeny kabel mezi jednotkou Gateway a jednotkou
WorkStation.

Zkontrolujte, zda kabel neni pfiskiipnuty nebo jinak poskozeny. Zkontrolujte
stav konektord.

Nastavovaci zafizeni v rozdélovaci hlavé hnojiva neni v pozadované poloze.
Zkontrolujte kabely, pfipojeni a nastavovaci zatizeni.

Zkontrolujte jednotku WorkStation.

Viz alarm 10

Viz alarm 11

Informace: Z neznamého dtivodu Gateway na kratkou dobu pfestala

komunikovat s terminalem.

Systém nemuze nalézt skiinku SeedEye, ke které se ma pfipojit.

Systém nemtize najit o¢ekavany vodic CAN na skiince.

Prach/$pina ve snimaci.

Ocistéte sklicko snimace.

Snimac¢ zablokovan.

Proved’te kontrolu ohledné ucpani mezi snimacem a seci botkou.

Viz alarm 560.

Pocet zjisténych semen je pfilis nizky.

Lokalizace a odstranéni zablokovani pfed snimacem

Ujistéte se, Ze jsou v§echny snimace spravné aktivované v nastavenich
SeedEye.

Ujistéte se, ze jsou vSechny snimace ve smycce spravné ptipojené.
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591 Chybi snimace SeedEye, (oce-
kavano, nalezeno)

600 Ztraceny snimac SeedEye
(fadek ¢.)

610 Nizké napéti, snimac SeedEye

620 Skiinka SeedEye — casova
prodleva (sériové ¢islo)

621 Skiinka SeedEye — Casova
prodleva — vlevo (sériové ¢islo)

622 Skiinka SeedEye — casova
prodleva — vpravo (sériové ¢islo)

623 Skiinka SeedEye — casova
prodleva — vlevo a vpravo (sériové
¢islo)

624 Skiinka SeedEye — Casova
prodleva — hnojivo (sériové ¢islo)

625 Skiinka SeedEye — casova
prodleva — vlevo a hnojivo (sériové
¢islo)

626 Skiinka SeedEye — Casova
prodleva — vpravo a hnojivo (sériové
¢islo)

627 Skiinka SeedEye — casova
prodleva — vSe (sériové Cislo)

628 Skiinka SeedEye — Casova
prodleva — osivo (sériové ¢islo)

629 Skiinka SeedEye — Casova
prodleva — osivo a hnojivo (sériové
¢islo)

630 Skiinka SeedEye — chyba
sbérnice (sériové ¢islo)

Ujistéte se, ze jsou v§echny snimace spravné aktivované v nastavenich
SeedEye.

Ujistéte se, ze jsou vSechny snimace ve smycce spravng piipojené.

SeedEye znovu zaregistrujte v SeedEye nastavenich.
Pokud problém pretrvava, ujistéte se, Ze jsou vSechny detektory ve smycce
spravné ptipojeny

Ujistéte se, ze napajeci napéti do skiinky SeedEye je alespon 12 V.

Chyba komunikace mezi jednotkou Gateway a skiiitkou SeedEye.

Ujistéte se, ze napdjeci napéti do skiiiky SeedEye je alespon 12,0 V.

Ujistéte se, ze je skiiitka SeedEye spravné piipojena. Zkontrolujte kabel mezi
sktinkou SeedEye a jednotkou Gateway.

Chyba komunikace mezi jednotkou Gateway a levou skiinkou SeedEye.

Viz alarm 620.

Chyba komunikace mezi jednotkou Gateway a pravou skiinkou SeedEye.

Viz alarm 620.

Chyba komunikace mezi jednotkou Gateway a levou a pravou skiiiikou
SeedEye.

Viz alarm 620.

Chyba komunikace mezi jednotkou Gateway a skiiitkou SeedEye pro hnojivo.

Viz alarm 620.

Chyba komunikace mezi jednotkou Gateway a levou skiinkou SeedEye, jakoz
i pro skiifiku SeedEye pro hnojivo.

Viz alarm 620.

Chyba komunikace mezi jednotkou Gateway a pravou skiinkou SeedEye,
jakoz i skiiitkou SeedEye pro hnojivo.

Viz alarm 620.

Chyba komunikace mezi jednotkou Gateway a vSemi skiintkami SeedEye.

Viz alarm 620.

Chyba komunikace mezi jednotkou Gateway a skiiitkou SeedEye pro osivo.

Viz alarm 620.

Chyba komunikace mezi jednotkou Gateway a skiintkou SeedEye pro osivo a
hnojivo.

Viz alarm 620.

Chyba kabelaze mezi skiiitkou SeedEye a jejimi snimaci SeedEye.

Zkontrolujte, zda kontakty a kabelové svazky mezi skiifikou SeedEye a
SeedEye jsou neporusené a v kontaktu.

Nyni zaregistrujte snimace SeedEye.
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631 Skiinka SeedEye — chyba
sbérnice — vlevo (sériové ¢islo)

632 Skiinka SeedEye — chyba
sbérnice — vpravo (sériové Cislo)

633 Skiinka SeedEye — chyba
sbérnice — vlevo a vpravo (sériové
¢islo)

634 Skiinka SeedEye — chyba
sbérnice — hnojivo (sériové ¢islo)

635 Skiinka SeedEye — chyba
sbérnice — vlevo a hnojivo (sériové
Cislo)

636 Skiinka SeedEye — chyba
sbérnice — vpravo a hnojivo (sériové
¢islo)

637 Skiinka SeedEye — chyba
sbérnice — vse (sériové Cislo)

638 Skiinka SeedEye — chyba
sbérnice — osivo (sériové Cislo)

639 Skiinka SeedEye — chyba
sbérnice — osivo a hnojivo (sériové
Cislo)

650 Chyba objemu dat sktinky
SeedEye
660 Vstupni napéti skiinky SeedEye

670 Skiinka SeedEye — chyba
vystupniho napéti

720 Preadresovani

Chyba zapojeni mezi levou sktiikou SeedEye a jejimi detektory SeedEye
Viz alarm 630.

Chyba zapojeni mezi pravou skiiikou SeedEye a jejimi detektory SeedEye.
Viz alarm 630.

Chyba zapojeni mezi levou a pravou skiiitkou SeedEye a jejimi detektory
SeedEye.

Viz alarm 630.

Chyba zapojeni mezi skiinikou SeedEye pro hnojivo a jejimi detektory
SeedEye.

Viz alarm 630.

Chyba zapojeni mezi levou skiinkou SeedEye a jejimi detektory SeedEye,
stejné jako chyba zapojeni mezi skiifkkou SeedEye pro hnojivo a jejimi
detektory SeedEye.

Viz alarm 630.

Chyba zapojeni mezi pravou skiinkou SeedEye a jejimi detektory SeedEye,
stejné jako chyba zapojeni mezi skiifkkou SeedEye pro hnojivo a jejimi
detektory SeedEye.

Viz alarm 630.

Chyba zapojeni mezi v§emi skiinkami SeedEye a jejich detektory SeedEye.
Viz alarm 630.

Chyba zapojeni mezi skiiitkou SeedEye pro osivo a jejimi detektory SeedEye.
Viz alarm 630.

Chyba zapojeni mezi skiinkou SeedEye pro osivo a jejimi detektory SeedEye,
stejn€ jako chyba zapojeni mezi skiikou SeedEye pro hnojivo a jejimi
detektory SeedEye.

Viz alarm 630.

Ujistéte se, Ze vSechny spinace a kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

Ujistéte se, Ze napajeni z traktoru je dostatecné.
Ujistéte se, Ze vSechny spinace a kabelové svazky jsou neporusené a maji
kontakt.

Vizualni kontrolou LED diod na skfiiice SeedEye zjistéte, ktera skiiika
SeedEye je vadna, a tuto skiifiku vyméite.

Chyba pfi spusténi systému SeedEye. Mozné pficiny:

— Jeden nebo vice snimact neni pfipojeno nebo neni spravné napajeno.

— Jeden nebo vice snimacl neni registrovano pro prislusné nastaveni.
Podivejte se na informacni stranku a zjistéte, které snimace vydavaji alarm.

Zkontrolujte ptipojeni nebo vyménte vadné snimace a preadresujte systém
pomoci piikazu v Konfigurace/SeedEye
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740 Spotieba energie skiinky
SeedEye

750 Ptili§ nizké napéti pro snimace

760 Nizka rychlost, osivo

770 Nizka rychlost, hnojivo

790 Problém se signalem z radarové
jednotky

Rychlost = 0

Rychlost > 7,0 km/h méné nez
0,7 sekundy

800 Snima¢ vysky IDC

980 Nespolehlivé pocitani semen

981 Nespolehlivé pocitani semen,
docasné deaktivované fizeni
vysevku

982 Nespolehlivé pocitani semen,
ptekrocena mezni hodnota aplikova-
ného mnozstvi.

990 Snimace SeedEye maji rizné
verze software.

Ujistéte se, ze je neposkozeny kabelovy svazek mezi skiifikou SeedEye a
snimacem SeedEye.

Odpojte rozvadeci hlavu a podivejte se, na které rozvadéci hlave se chyba
vyskytuje. Pokracujte v odpojovani usekti na vadné rozvadéci hlave, abyste
zjistili, ktery detektor je vadny. Mezi jednotlivymi odpojenimi je provedena
preregistrace snimacu SeedEye, aby se zjistilo, zda byla chyba opravena.
Napéti pro snimace je pfilis nizké

Hydromotor je na dolni mezi pfipustnych otacek.

Zkontrolujte kalibraci.

Zkontrolujte prutok oleje.

Zkontrolujte napajeni ventilu.

Viz alarm 760

Zkontrolujte kabelaz, konektory a pfipojeni snimace.

Zkontrolujte snimac

Neni kontakt se snimac¢em vysky pro IDC.
Zkontrolujte kabely, kontakty a pfipojeni.

Zkontrolujte funkci snimace.
Systém nedokaze dodat spolehlivou hodnotu

Systém nedokaze sledovat a fidit pozadovany pocet semen/m2.

Jed’te rovnomeérnou rychlosti, abyste systému SeedEye poskytli dostatek casu
na provedeni jeho nastaveni pro dosazeni pozadovaného vysevku.

Systém nedokaze sledovat a fidit preferovany pocet semen/m2, protoze zadany
pocet semen je nastaveny na hodnoty, které nejsou podporované, nebo protoze
je prazdny zasobnik na osivo.

Je-1i pouzita vysoka nebo relativné vysoka hodnota set¢ho mnozstvi, zkuste
prepnout pievody z nizkych na vysoké nebo vymeénte vysevni valecek za
valeéek s vy$8im setym mnozstvim (viz “11.7.2 Nastaveni aplikovaného
mnozstvi ). Nezapomeiite aktualizovat nastaveni!

Je-li pouzita nizka nebo relativné nizka hodnota setého mnozstvi, zkuste

ptrepnout pfevody z vysokych na nizké nebo vyménte vysevni valeek za
valecek s niz$im setym mnozstvim (viz “11.7.2 Nastaveni aplikovaného

mnozstvi “). Nezapomeiite aktualizovat nastaveni!

Upravte zadany vysevek tak, aby odpovidal povolené hodnotg.

Napliite zasobnik na osivo.

Snimace SeedEye maji verze software, jez se navzajem lisi.

Aktualizujte SeedEye software.
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991 Pro snimace SeedEye je
k dispozici novy software.

1000 Skiinky SeedEye jsou riznych

verzi.

1001 Pro skiinky SeedEye jsou
k dispozici nové verze.

1010 Aktualizace neuspésna.

1050 Nevyvazenost, osivo (vlevo,
vpravo)

1060 Vysoky prutok, snimac Se-
edEye (fadek ¢.)

1070 Nizky prutok, sekce

1071 Nizky pratok, sekce vlevo
1072 Nizky prutok, sekce vpravo

1073 Nizky pratok, sekce vlevo a
vpravo

1080 Ztrata spojeni s Universal
Control

1110 Nedostate¢ny pocet fidicich
kanalt serveru fadice uloh

1120 Nedostate¢ny pocet ramen
serveru fadice uloh

1130 Nedostate¢ny pocet sekci
serveru fadice uloh

Verze software pouzivana snimaci SeedEye je nespravna.

Aktualizujte SeedEye.

Lisi se verze skiinék SeedEye.

Aktualizujte SeedEye.

Nespravna verze skiin¢k SeedEye.

Aktualizujte SeedEye.

Aktualizace skiin€k a snimaci SeedEye byla netispésna.

Aktualizujte SeedEye bez pteregistrovani skiinék SeedEye.

Jedno z vysevnich ustroji dodava vétsi mnozstvi osiva nez druhé vysevni
ustroji.

‘

Nastavte davkovani osiva. Viz Kalibrace, “7.1 Osivo “. Uvédomte si, ze
kalibrace musi byt provedena se systémem SeedEye nastavenym na sledovani.

Pocet napocitanych semen je pfili§ vysoky.
Proved’te kontrolu ohledné ucpéani kolem snimace.

Zkontrolujte hodnotu davkovaného mnozstvi. Prili§ vysoka hodnota povede
k pfili§ mnoha sementim prochazejicim kolem snimace.

Mnozstvi semen v sekci je prili§ malé.
Zkontrolujte hladinu v zasobniku na osivo.
Proved’te kontrolu ohledné ucpani pted snimaci v sekci.

Funkce ,,nizky pritok v celé sekci® se mize aktivovat pfi seti s mimoradné
nizkymi aplikovanymi mnozstvimi. Viz “11.5 Nastaveni citlivosti ucpani a
citlivosti pritoku “.

Viz alarm 1070.
Viz alarm 1070.

Viz alarm 1070.

Systém ztratil spojeni s externi aplikaci

Presvédcte se, ze externi aplikace je ve spojeni s Universal Control.

Radi¢ iloh nepodporuje pocet cili fizeni rychlosti definovanych v nastaveni
fadice uloh.

Zkontrolujte konfiguraci.

Radi¢ kol nepodporuje podet ramen aktivovanych v nastaveni fadi¢e kol

Zkontrolujte konfiguraci.

Radi¢ uloh nepodporuje pocet sekei povolenych pro fizeni sekci v nastaveni
fadice uloh.

Zkontrolujte konfiguraci.
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1550 Hnojivo prachové, snimac
SeedEye (€. fadku)

1560 Hnojivo ¢astecné zablokované,

snimac¢ SeedEye (¢. fadku)

1570 Hnojivo zcela zablokované,
snimac¢ SeedEye (¢. fadku)

1580 Hnojivo, nizky prutok, snimac

SeedEye (¢. fadku)

1590 Hnojivo, nespravny pocet
snimacii SeedEye (ocekavano,
nalezeno)

1591 Hnojivo, nespravny pocet
snimact SeedEye (oéekavano,

nalezeno)

1600 Hnojivo, ztraceny snimac
SeedEye (¢. fadku)

1610 Hnojivo, nizké napéti, snimac
SeedEye

2050 Hnojivo, nerovnovaha ve
sktince SeedEye (vlevo, vpravo)

2070 Hnojivo, nizky prutok, sekce

2071 Hnojivo, nizky prutok, sekce
vlevo

2072 Hnojivo, nizky prutok, sekce
vpravo

2073 Hnojivo, nizky pratok, sekce
vlevo a vpravo

3000 Chybi rozdélovaci hlava

3010 Neznama rozdélovaci hlava

3020 Rozdélovaci hlava: Konfigu-
race zafizeni se nezdafila

Prach/Spina ve snimaci.
Vydistéte snimac.
Snimac¢ zablokovany.

Zkontrolujte piekazku mezi snimacem a seci radlickou.

Viz alarm 1560.

Detekované mnozstvi hnojiva je pfilis nizké.
Odstrante blokadu pfed snimacem.

Systém nemuze najit spravny pocet snimaci, systém nasel vice snimact, nez
bylo oc¢ekavano.

Systém nemtize najit spravny pocet snimacd, systém nasel méné snimacti, nez
bylo o¢ekavano.

Systém ztratil béhem cinnosti kontakt se snimacem.

Nekteré ze snimact maji nizké napéti.

Jedno z vysevnich ustroji dodava vétsi mnozstvi hnojiva nez druhé vysevni

ustroji.

Nastavte davkovani osiva. Viz “7.2 Hnojivo (RDAC) “. Uvédomte si, Ze
kalibrace musi byt provedena se systémem SeedEye nastavenym na sledovani.

Mnozstvi hnojiva v sekcei je prili§ malé.
Zkontrolujte hladinu v zasobniku na osivo.
Proved’te kontrolu ohledné ucpani pfed snimaci v sekci.

Funkce ,,nizky pritok v celé sekci* se miize aktivovat pfi seti s mimoradné
nizkymi aplikovanymi mnozstvimi. Viz “I1.5 Nastaveni citlivosti ucpani a
citlivosti priitoku .

Viz alarm 2070.

Viz alarm 2070.

Viz alarm 2070.

Systém ztratil kontakt s jednou nebo vice hlavami CANBus Flexhead.
Zkontrolujte kabelaz, zastr¢ky a ptipojky hlavy CANBus Flexhead.

Systém vytvoril kontakt s jednou nebo vice novymi hlavami CANBus
Flexhead. Nakonfigurujte nové hlavy CANBus Flexhead.

Konfigurace CANBus Flexhead byla netispésna. Restartujte systém.
Zkontrolujte, zda je pro vas stroj k dispozici novéjsi software.
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3030 Rozdélovaci hlava, osivo:
Nespravny pocet zasuvek {0} vs {1}

3040 Rozdélovaci hlava, hnojivo:
Nespravny pocet zasuvek {0} vs {1}

3050 Rozdélovaci hlavy
nenakonfigurovany

3060 Spatné pozice motorti rozdélo-
vacich hlav

3070 Rozdélovaci hlava, osivo:
pozadované motory nejsou k dispo-
zici {0}, dostupné motory {1}

3080 Rozdé&lovaci hlava, hnojivo:
pozadované motory nejsou k dispo-
zici {0}, dostupné motory {1}"

3090 Rozdélovaci hlava: {0} ztratila
kontakt s Gateway — (odmitnuto)

3100 Byla docasné ptetizena komu-
nikace s rozd€lovaci hlavou(ami)

3110 Nebyl potvrzen piikaz motoru
rozd€lovaci hlavy

3120 Nezdafil se upgrade firmwaru
rozd€lovaci hlavy

3121 Nezdafil se upgrade firmwaru
rozdélovaci hlavy {0}

3122 Nebyl pfijat paket firmwaru
pro rozdélovaci hlavu, hlava {0}

3123 Rozdélovaci hlava neni pfi-
pravena na aktualizaci firmwaru,
hlava {0}

3130 Rozdélovaci hlava zaseknuta
v zavad¢ci, hlava {0}

3140 Rozdélovaci hlava, osivo:
motor {0} nedosahl polohy

3150 Rozdé€lovaci hlava, hnojivo:
motor {0} nedosahl polohy

3160 Rozdélovaci hlava: nizké
napéti hlavy {0}

Nainstalovana hlava CANBus Flexhead neodpovida konfiguraci stroje. Musi
byt nainstalovan spravny hardware.

Nainstalovana hlava CANBus Flexhead neodpovida konfiguraci stroje. Musi
byt nainstalovan spravny hardware.

Musi byt nakonfigurovany hlavy CANBus Flexhead.

Systém ma nespravny pocet fadkl. Restartujte systém.

Rozdélovaci hlava obdrzela ptikaz zaviit/oteviit motory/klapky, které
neexistuji (nebo jsou vadné). Zkontrolujte program kolejovych fadkd, abyste
se yjistili, Ze byly nastaveny spravné otvory. Pokud se spusti alarm

v souvislosti s vypnutim poloviny stroje nebo rozsitenou roztec¢i fadku, je
indikovany motor pravdépodobn¢ vadny.

Rozdélovaci hlava obdrzela piikaz zaviit/otevtit motory/klapky, které
neexistuji (nebo jsou vadné). Zkontrolujte program kolejovych fadkd, abyste
se yjistili, Ze byly nastaveny spravné otvory. Pokud se spusti alarm

v souvislosti s vypnutim poloviny stroje nebo rozsitenou rozteé¢i fadku, je
indikovany motor pravdépodobné vadny.

Jedna nebo vice hlav CANBus Flexhead restartovana. Zruste alarm. Pokud se
alarm opakuje, zkontrolujte kabelaz a piipojky hlavy CANBus Flexhead.

CANBus Flexhead nereagovala spravng. Restartujte systém.

Ptikaz motoru nebyl potvrzen hlavou CANBus Flexhead. Restartujte systém.

Nezdaftil se upgrade firmwaru pro CANBus Flexhead. Restartujte systém
a zkuste to znovu.

Nezdaftil se upgrade firmwaru pro CANBus Flexhead. Restartujte systém
a zkuste to znovu.

Nezdafil se upgrade firmwaru pro CANBus Flexhead. Restartujte systém
a zkuste to znovu.

Nezdafil se upgrade firmwaru pro CANBus Flexhead. Restartujte systém
a zkuste to znovu.

Jedna nebo vice hlav CANBus Flexhead se nespustila. Restartujte systém.

Jedna nebo vice klapek/motorti nedosahl(a) spravné polohy (otevieno/
zavieno). Zkontrolujte, zda klapky nejsou ucpané. Zobrazené ¢islo oznacuje
otvor ucpané klapky v rozdélovaci hlave.

Jedna nebo vice klapek/motorti nedosahl(a) spravné polohy (otevieno/
zavieno). Zkontrolujte, zda klapky nejsou ucpané. Zobrazené ¢islo oznacuje
otvor ucpané klapky v rozdélovaci hlave.

Nizké napéti na CANBus Flexhead. Zkontrolujte kabelaz, zastrcky a pripojky
hlavy CANBus Flexhead.
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3190 Rozdélovaci hlava nucené
oteviena

3200 Nebylo potvrzeno ID nového
zatizeni

3210 Rozdélovaci hlava nahlasila
nespravny pocet motort

Hlavy CANBus Flexhead jsou ru¢né nastaveny na otevieni. To 1ze zménit
v servisnim menu.

CANBus Flexhead nebyla nakonfigurovana spravné. Restartujte systém a
prekonfigurujte ji.

CANBus Flexhead je nakonfigurovana na motory/klapky ve vSech pozicich,
ale nékteré chybi. Zkontrolujte pripojky k motorim/klapkam. Pokud byl
motor rucné odstranén, je v potadku spustit systém v tomto stavu, ale nebude
k dispozici zadna funkce pro otvor/fadek, pro ktery chybi motor/klapka.

904338-cs; 13.04.2026

61



Elektricky systém

13 Elektricky systém

13.1 RDA 400S

Port WS1/WS6 | Pin Function Type
1 1 Level Guard, Seed Analogue In
1 2
1 3 Level Guard, Seed 12V
1 4 Level Guard, Seed Ground
2 1 Level Guard, BioDrill Analogue In
2 2
2 3 Level Guard, BioDrill 12V
2 4 Level Guard, BioDrill Ground
3 1 Rotation Guard, BioDrill Digital In
3 2
3 3 Rotation Guard, BioDrill 12V
3 4 Rotation Guard, BioDrill Ground
4 1 Rotation Guard, Seed Digital In
4 2
4 3 Rotation Guard, Seed 12V
4 4 Rotation Guard, Seed Ground
5 1 Fan Speed Digital In
5 2
5 3 Fan Speed 12V
5 4 Fan Speed Ground
6 1 Radar Digital In
6 2
6 3 Radar 12V
6 4 Radar Ground
7 1 Seed Motor speed, Input Digital In
7 2 Pre-emergence marker, Right Digital Out
7 3 Seed Motor speed, Input 12V
7 4 Seed Motor speed, Input Ground
Pre-emergence marker, Right
8 1 Mini-remote, plus sign Digital In
8 2 Fan Deactivation Digital Out
8 3
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Port WS1/WS6 | Pin Function Type

8 4 Mini-remote Ground
Fan Deactivation

9 1 Wing Folding switch Digital In

9 2

9 3

9 4 Wing Folding switch Ground

10 1 LowLift switch Analogue
Position sensor (IDC)

10 2

10 3 Position sensor (IDC) 12V

10 4 LowLift switch Ground
Position sensor (IDC)

11 1 Mini-remote BioDrill, plus sign Analogue

11 2

11 3

11 4 Mini-remote BioDrill Ground

12 1

12 2 Seed Motor speed, output PWM Out

12 3

12 4 Seed Motor speed, output Ground

13 1

13 2 Marker Stop (IDC) PWM Out

13 3

13 4 Marker Stop (IDC) Ground

14 1

14 2 Lift Stop PWM Out

14 3

14 4 Lift Stop Ground

15 1

15 2 Pre-emergence marker (Left) PWM Out

15 3

15 4 Pre-emergence marker (Left) Ground

16 1 Tramline FLEX, Right Digital Out

16 2 Tramline FLEX, Left Digital Out

16 3

16 4 Ground
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17 1 Tramline FLEX, Common Digital Out
Tramline, Standard

17 2 Tramline FLEX, Common Digital Out
Tramline, Standard

17 3

17 4 Ground

18 1 Mini-remote BioDrill, seed sign Digital In

18 2

18 3

18 4 Ground

19 1

19 2 Disengagement hub, Seed Digital Out

19 3

19 4 Disengagement hub, Seed Ground

20 1

20 2 Marker, Right PWM Out

20 3

20 4 Marker, Right Ground

21 1

21 2 Marker, Left PWM Out

21 3

21 4 Marker, Left Ground

22 1

22 2 Lowering Stop (IDC) PWM Out

22 3

22 4 Lowering Stop (IDC) Ground

23 1 Mini-remote, seed sign Digital In

23 2 Work Lights PWM Out

23 3

23 4 Work Lights Ground

24 1 Tramlining FLEX, hatch sensor Digital In

24 2

24 3

24 4 Ground

25 1 Tramline Standard, sensor Analogue In

25 2
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25 3

25 4 Ground

Port WS2 Pin Function Type

12 1 Hydraulic Wing Lock Digital In

12 2 Hydraulic Wing Lock Digital Out

12 3

12 4 Hydraulic Wing Lock Ground

19 1

19 2 Cross Over Valve Digital Out

19 3

19 4 Cross Over Valve Ground
132 RDA 600-800S

Port WS1/WS6 | Pin Function Type

1 1 Level Guard, Seed Right Analogue In

1 2

1 3 Level Guard, Seed Right 12V

1 4 Level Guard, Seed Right Ground

2 1 Level Guard, Seed Left Analogue In

2 2

2 3 Level Guard, Seed Left 12V

2 4 Level Guard, Seed Left Ground

3 1 Rotation Guard, Seed Right Digital In

3 2

3 3 Rotation Guard, Seed Right 12V

3 4 Rotation Guard, Seed Right Ground

4 1 Rotation Guard, Seed Left Digital In

4 2

4 3 Rotation Guard, Seed Left 12V

4 4 Rotation Guard, Seed Left Ground

5 1 Fan Speed Digital In

5 2

5 3 Fan Speed 12V

5 4 Fan Speed Ground

6 1 Radar Digital In

6 2

6 3 Radar 12V

6 4 Radar Ground
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Port WS1/WS6 | Pin Function Type

7 1 Seed Motor speed, Input Digital In

7 2 Pre-emergence marker, Right Digital Out

7 3 Seed Motor speed, Input 12V

7 4 Seed Motor speed, Input Ground
Pre-emergence marker, Right

8 1 Mini-remote, plus sign Digital In

8 2 Fan Deactivation Digital Out

8 3

8 4 Mini-remote Ground
Fan Deactivation

9 1 Wing Folding switch Digital In

9 2

9 3

9 4 Wing Folding switch Ground

10 1 LowLift switch Analogue
Position sensor (IDC)

10 2

10 3 Position sensor (IDC) 12V

10 4 LowLift switch Ground
Position sensor (IDC)

11 1 Mini-remote BioDrill, plus sign Analogue

11 2

11 3

11 4 Mini-remote BioDrill Ground

12 1

12 2 Seed Motor speed, output PWM Out

12 3

12 4 Seed Motor speed, output Ground

13 1

13 2 Marker Stop (IDC) PWM Out

13 3

13 4 Marker Stop (IDC) Ground

14 1

14 2 Lift Stop PWM Out

14 3

14 4 Lift Stop Ground
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15 1

15 2 Pre-emergence marker (Left) PWM Out

15 3

15 4 Pre-emergence marker (Left) Ground

16 1 Tramline FLEX, Right Digital Out
Tramline Standard, Right

16 2 Tramline FLEX, Left Digital Out
Tramline Standard, Right

16 3

16 4 Ground

17 1 Tramline FLEX, Common Digital Out
Tramline, Standard Left

17 2 Tramline FLEX, Common Digital Out
Tramline, Standard, Left

17 3

17 4 Ground

18 1

18 2 Disengagement hub, Seed Right Digital Out

18 3 12V

18 4 Disengagement hub, Seed Right Ground

19 1

19 2 Disengagement hub, Seed Left Digital Out

19 3

19 4 Disengagement hub, Seed Left Ground

20 1

20 2 Marker, Right PWM Out

20 3

20 4 Marker, Right Ground

21 1

21 2 Marker, Left PWM Out

21 3

21 4 Marker, Left Ground

22 1

22 2 Lowering Stop (IDC) PWM Out

22 3

22 4 Lowering Stop (IDC) Ground
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23 1 Mini-remote, seed sign Digital In
23 2 Work Lights PWM Out
23 3
23 4 Work Lights Ground
24 1 Tramlining FLEX, hatch sensor Digital In
Tramline Standard, sensor, Right

24 2
24 3
24 4 Ground
25 1 Tramline Standard, sensor Left Analogue In
25 2
25 3
25 4 Ground
Port WS2 Pin Function Type
2 1 Level Guard, BioDrill Analogue In
2 2
2 3 Level Guard, BioDrill 12V
2 4 Level Guard, BioDrill Ground
3 1 Rotation Guard, BioDrill Digital In
3 2
3 3 Rotation Guard, BioDrill 12V
3 4 Rotation Guard, BioDrill Ground
9 1 Mini-remote BioDrill, plus sign Digital In
9 2 Mini-remote BioDrill, seed sign Digital In
9 3
9 4 Ground
9 1 Mini-remote BioDrill, plus sign Digital In
9 2 Mini-remote BioDrill, seed sign Digital In
9 3
9 4 Mini-remote BioDrill Ground
12 1 Digital In
12 2 Hydraulic Wing Lock Digital Out
12 3
12 4 Hydraulic Wing Lock Ground
18 1 Mini-remote BioDrill, seed sign Digital In
18 2
18 3
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18 4 Ground |

19 1

19 2 Cross Over Valve Digital Out

19 3

19 4 Cross Over Valve Ground
13.3 RDA 600-800C

Port WS1/WS6 | Pin Function Type

1 1 Level Guard, BioDrill Analogue In

1 2

1 3 Level Guard, BioDrill 12V

1 4 Level Guard, BioDrill Ground

2 1 Level Guard, Fertilizer Analogue In

2 2

2 3 Level Guard, Fertilizer 12V

2 4 Level Guard, Fertilizer Ground

3 1 Rotation Guard, BioDrill Digital In

3 2

3 3 Rotation Guard, BioDrill 12V

3 4 Rotation Guard, BioDrill Ground

5 1 Fan Speed, Fertilizer Digital In

5 2

5 3 Fan Speed, Fertilizer 12V

5 4 Fan Speed, Fertilizer Ground

7 1

7 2 Pre-emergence marker, Right Digital Out

7 3

7 4 Pre-emergence marker, Right Ground

8 1

8 2 Fan Deactivation Digital Out

8 3

8 4 Fan Deactivation Ground

9 1 Wing Folding switch Digital In

9 2

9 3

9 4 Wing Folding switch Ground
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Tramline, Standard, Left

Port WS1/WS6 | Pin Function Type

10 1 LowLift switch Analogue
Position sensor (IDC)

10 2

10 3 Position sensor (IDC) 12V

10 4 LowLift switch Ground
Position sensor (IDC)

11 1 Mini-remote BioDrill, plus sign Analogue

11 2

11 3

11 4 Mini-remote BioDrill Ground

12 1

12 2 Hydraulic Wing lock PWM Out

12 3

12 4 Hydraulic Wing lock Ground

13 1

13 2 Marker Stop (IDC) PWM Out

13 3

13 4 Marker Stop (IDC) Ground

14 1

14 2 Lift Stop PWM Out

14 3

14 4 Lift Stop Ground

15 1

15 2 Pre-emergence marker (Left) PWM Out

15 3

15 4 Pre-emergence marker (Left) Ground

16 1 Tramline FLEX, Right Digital Out
Tramline Standard, Right

16 2 Tramline FLEX, Left Digital Out
Tramline Standard, Right

16 3

16 4

17 1 Tramline FLEX, Common Digital Out
Tramline, Standard, Left

17 2 Tramline FLEX, Common Digital Out
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17 3

17 4 Ground

18 1 Mini-remote BioDrill, seed sign Digital In

18 2

18 3

18 4 Ground

19 1

19 2 Cross Over Valve Digital Out

19 3

19 4 Cross Over Valve Ground

20 1

20 2 Marker, Right PMW Out

20 3

20 4 Marker, Right Ground

21 1

21 2 Marker, Left PMW Out

21 3

21 4 Marker, Left Ground

22 1

22 2 Lowering Stop (IDC) PWM Out

22 3

22 4 Lowering Stop (IDC) Ground

24 1 Tramlining FLEX, hatch sensor Digital In
Tramline Standard, sensor Right

24 2

24 3

24 4 Ground

25 1 Tramline Standard, sensor, Left Analogue In

25 2

25 3

25 4 Ground

Port WS2 Pin Function Type

1 1 Level Guard, Seed Right Analogue In

1 2

1 3 Level Guard, Seed Right 12V

1 4 Level Guard, Seed Right Ground

2 1 Level Guard, Seed Left Analogue In

2 2
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Port WS2 Pin Function Type

2 3 Level Guard, Seed Left 12V

2 4 Level Guard, Seed Left Ground

3 1 Rotation Guard, Seed Right Digital In

3 2

3 3 Rotation Guard, Seed Right 12V

3 4 Rotation Guard, Seed Right Ground

4 1 Rotation Guard, Seed Left Digital In

4 2

4 3 Rotation Guard, Seed Left 12V

4 4 Rotation Guard, Seed Left Ground

5 1 Fan Speed, Seed Digital In

5 2

5 3 Fan Speed, Seed 12V

5 4 Fan Speed, Seed Ground

6 1 Radar Digital In

6 2

6 3 Radar 12V

6 4 Radar Ground

7 1 Seed Motor speed, input Digital In

7 2

7 3 Seed Motor speed, input 12V

7 4 Seed Motor speed, input Ground

8 1 Fertilizer Motor speed, input Digital In

8 2

8 3 Fertilizer Motor speed, input 12V

8 4 Fertilizer Motor speed, input Ground

9 1 Mini-remote, plus sign Digital In

9 2 Mini-remote, seed sign Digital In

9 3

9 4 Mini-remote Ground

12 1

12 2 Seed Motor speed, output PWM Out

12 3

12 4 Seed Motor speed, output Ground

13 1

13 2 Fertilizer Motor speed, output PWM Out
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13 3

13 4 Fertilizer Motor speed, output Ground

16 1 Half-machine shut off, Fertilizer Digital Out
16 2 Half-machine shut off, Fertilizer Digital Out
16 3

16 4 Ground

18 1

18 2 Disengagement hub, Seed Right Digital Out
18 3

18 4 Disengagement hub, Seed Right Ground

19 1

19 2 Disengagement hub, Seed Left Digital Out
19 3

19 4 Disengagement hub, Seed LEft Ground

23 1

23 2 Work Lights PWM Out
23 3

23 4 Work Lights Ground

24 1 Half-machine shut off, sensor Digital In
24 2

24 3

24 4 Ground
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14 QOdstranovani zavad

Viz také kapitola tykajici se odstranovani
II" zavad v navodu k pouzivani stroje.

Pfi odstranovani problémt mohou byt

velmi uzitecné kapitoly Hydraulické

schéma a Schéma zapojeni v navodu k

obsluze stroje.

Pro ovladani stroje se pouzivaji elektrické, hydraulické a
mechanické komponenty. Pracujte metodicky a pomoci
stranky odstranovani zavad krok za krokem vylucujte
mozné zdroje zavad.

14.1 ACU6

g
Rl@©

[

i

Obrazek 14.1

Jednotka ma tii LED kontrolky. Sviti-li, indikuji tyto
situace:

A. Cervena — Wi-Fi a/nebo CAN jsou nespravné
nakonfigurovany.

B. Zelend — CAN je nakonfigurovana.
C. Modra — Wi-Fi nakonfigurovano.

74
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15 Informace

15.1 Historie alarmu

Informacni tlacitko @ na domovské obrazovce 1ze pouzit pro pfistup na stranku s informacemi o historii alarm.

Alarm History

2018-05-28 09:25:05 270 || Lost Master Terminal
2018-05-28 09:24:58 520 || Communication with gateway disrupted
2018-05-28 08:35:08 520 ||Communication with gateway disrupted
2018-05-28 08:33:07 210 ||Seed Depth
2018-05-28 08:33:00 381 || Supply Voltage Low, Motor 3
2018-05-28 08:33:00 371 || Supply Voltage Low, Motor 2
2018-05-28 08:33:00 361 || Supply Voltage Low, Motor 1
2018-05-28 08:33:00 341 || Motor Voltage Low, WS6
A B C
Obrdzek 15.1

Vinformacnim menu se zobrazuje historie poslednich 100 alarmai.

A. V prvnim sloupci je uvedeno datum a ¢as alarmu. Plati jen tehdy, kdyZ byl v dobé& alarmu k dispozici signal GPS
B. Ve druhém sloupci je uvedeno Cislo alarmu.
C. Ve tfetim sloupci je text alarmu v predtim vybraném jazyku.
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15.2

WorkStation, vstupy a vystupy

Obrazky zobrazuji vstupy a vystupy jednotky WorkStation béhem alarmi (zelena ikona indikuje, jaké informace se
zobrazuji na obrazovce)

- .
A. zobrazu]e vstupy
i Y
B. zobrazu]e vystupy

Aktualnl software ve WorkStation

Level Guard Seed Right
Level Guard Seed Right
Level Guard Seed Letft
Level Guard Seed Left
Rotation Guard Seed Right
Rotation Guard Seed Left
Fan Speed Seed

Radar

Motor speed Seed

Motor speed Fertilizer
Mini-remote, Plus sign
Mini-remote, Seed sign
Half-machine shut off, sensor

Obrazek 15.2 Workstation 2, vstupy

Digital
Digital
Digital
Digital
Counter
Counter
Frequency
Frequency
Counter
Counter
Digital
Digital
Digital

1.2
2:1
2:2
3:1
4:1
5:1
6:1
71
8:1
9:1
9:2
24:1

High
Low
High
Low
43717
43716
117 Hz
95 Hz
152756
210081
Low
Low
High
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Information

Motor speed Seed 12:2 20 %
Motor speed Fertilizer PWM 13:2 20 %
Half-machine shut off Fertilizer H-Bridge 16:1 0 (H)
Half-machine shut off Fertilizer H-Bridge 16:2 0 (H)
Disengagement hub Seed Right Digital 18:2 Low
Disengagement hub Seed Left Digital 19:2 Low

Obrazek 15.3 Workstation 2, vystupy

Model Ww§&2
Software Version 3
Voltage Supply 13.3V
AVC BioDrill Off

Obrazek 15.4 WorkStation 2, verze
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9 [E @

Status

Voltage

Actual Speed

Current

PWM Duty Cycle
Pulse Counter
Frequency

Time Between Pulses
Error

Obrazek 15.5 WorkStation 6, BioDrill

S ELL RS

M:3
M:3
M:3
M:3
M:3
M:3
M:3
M:3
M:3

Low

oV

41.2 rpm
74 A

74 %
13428
296.6 Hz
Os

0

Level Guard BioDrill

Level Guard BioDrill

Level Guard Fertilizer

Level Guard Fertilizer
Rotation Guard BioDrill

Fan Speed Fertilizer

Wing Sensor

IDC Position sensor
Mini-remote, Biodrill Plus sign
Mini-remote, Biodrill Seed sign
Tramline Flex hatch sensor

Obrazek 15.6 Workstation 6, vstupy

Digital
Digital
Digital
Digital
Counter
Frequency
Digital
Analog
Digital
Digital
Digital

11
1:2
2:1
2:2
31
5:1
9:1
10:1
11:1
18:1
24:1

High
Low
High
Low
517469
113 Hz
Low
220
Low
Low
Low
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Preemergence Marker Right
Fan Deactivation

Hydraulic Wing Lock
Marker Stop

Lift Stop

Preemergence Marker Left
Tramline Flex Right
Tramline Flex Left
Tramline Flex Common
Tramline Flex Common
Marker Right

Marker Left

Lowering Stop

Work Lights

Obrazek 15.7 Workstation 6, vystupy

Digital
Digital
Digital
PWM
PWM
PWM
H-Bridge
H-Bridge
H-Bridge
H-Bridge
PWM
PWM
PWM
Digital

12.2
13:2
14:2
15:2
16:1
16:2
17:1
17:2
20:2
21:2
22:2
23:2

Low
Low
0 %
0 %
0%
0 (H)
0 (H)
0 (H)
0 (H)
0 %
0 %
100 %

Model

Software Version
Voltage Supply
AVC Seed

AVC Fertilizer

Obrdazek 15.8 WorkStation 6, verze

WS6
34
136V
Off
Off
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15.3 Informace o SeedEye

Information

1(14) 1.42/2.00
2 (12) 1.42/2.00
3(10) 1.42/2.00
4(8)

Obrazek 15.9

Na strance se zobrazuji informace o systému SeedEye

17 %

17 %

19 %
Missing

V kazdém ramecku jsou uvedeny pfislusné snimace s informacemi o napétovych trovnich a ¢istoté snimacu.
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16 Stahovani navodu a videi

Software stroje se aktualizuje prubézné. Abyste méli
pristup k nejnovejsi verzi pokynti, miizete si také piimo
na sviyj iPad stdhnout pokyny a video pro rychlé spusténi.

Abyste si mohli stdhnout navody a videa do
svého iPadu, musi byt ptipojeny k internetu.

Navody a videa se ukladaji lokalné na vasem iPadu.

Abyste mohli stahovat do svého iPadu, postupujte takto:
1. Pfipojte jej k internetu.

2. Spustte aplikaci.

Disconnected

WiFi: ----

Searching For Gateway

How To

Search for updates

Obrazek 16.1

3. Piejdéte na stranku ,,Jak na to*.

Add items here

Obrazek 16.2

4. Stahnéte dokumenty. Stisknéte znak + v pravém
hornim rohu

 How To Search items

Machine Family Tempo L

Language English (en-GB)

Serial number

Enter software version

Categories

a

m N>

Show 15 Items.

Obrazek 16.3

Na strance Vyhledavani mizete pouzit filtr:
A. Rada strojii
B. Jazyk
C. Sériové cislo
D. Verze softwaru
E. Kategorie
a. Navod k pouzivani
b. Struény navod pro rychly start
¢. Video pro rychlé spusténi
d. Struény navod pro rychly start — Isobus
e. Priruc¢ka nahradnich dild

5. Rada stroji a jazyk jsou povinna pole. Stisknéte
tlacitko Zobrazit.

PAZIEENE MENENN

ISOBUS AgLeader Incommand 1200

ISOBUS AgLeader Integra

ISOBUS JD2630

Obrazek 16.4

6. Zobrazi se stranka s vysledky vyhledavani.
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Do you want to download
this item?

You ara about to download Tempo L

TPL 12-16 (12:83 M)

Cancel oK

g
g
=

=

H

Obrazek 16.5

7. Chcete-li stahnout dokument, kliknéte na ikonu Ul
na pravé stran¢ kazdého fadku.

8. Pak stisknéte OK.

< Search items Available remote items

Tempo L TPL12-16

ISOBUS AgLeader Incommand 1200

ISOBUS AgLeader Integra

ISOBUS JD2630

Obrazek 16.6

9. Stahovani bylo zahajeno. Stahovani zastavite

kliknutim na ikonu pro zastaveni . vpravo.

16.1 Prohlizeni na iPadu

Jakmile bude stahovani dokonceno, vrat'te se na
domovskou stranku ,,Jak na to*, kde ulozeny dokument
otevrete.

< Back

E Tempo LTPL12-16
Connecting to tractor, Tempo L

Obrazek 16.7

Dokument nebo video oteviete kliknutim na fadek

Je-1i dokument otevieny (nikoli video), mazete ke
snadnéjSimu vyhledavani v dokumentu pouzit tfi rizné
funkce napovédy.

q w e r t y u i o p E) &

a s d f g h j k | o a <

< z x ¢ v b n . m . ! ity

® 123 ¢ 123
Obrazek 16.8

Hledejte zadanim jakéhokoli slova do vyhledavaciho pole.
Viz “Obrazek 16.8 “.

Obrazek 16.9

Nebo pomoci miniatur @ a ziskani nahledu (A) nebo
prochazenim/pieta¢enim dokumentu (B).
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16.2  Aktualizace jiZ staZenych souboru

Symbol je viditelny pouze v piipad¢, ze jste
pfipojeni k internetu.

E SeedEye software update

. ISOBUS AgLeader Incommand 1200
1

A%

Obrazek 16.10

Je-1i k dispozici nova verze jiz stazenych navodi nebo

videi, sviti ikona N\ vedle navodi nebo videi, jez je
mozné nahradit.

16.3  Vymazani navodi nebo videi

Kdyz je plna pamét’, objevi se na obrazovce pfi pokusu
o stazeni chybové hlaseni.

< Back

Tempo LTPL 12-16

* Connecting to tractor, Tempo L

Obrazek 16.11

Jak vymazat pokyny nebo video. Piejed’te prstem pies
navod nebo video doleva a klepnéte na tlacitko Vymazat.
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17 Release notes

Verze Informace
2.1.2 .

Support for E-Connect (requires iPad app version 2.1.0 or later, update in App Store for latest
available version).

* Fix issue that could hide the option for dynamic tramlining in settings menu.
2.1.1 .

Addressing software update issue

2.1.0 * Improvements to the behaviour of the TC-SC button on the dashboard
¢ Tramline rows were incorrectly closed when tramline was disabled when using CANflex

2.04 » Task controller settings: New standard product offset for RDAC
* BioDrill motor alarm 50 updated for RDAS
* Tramline Paused dialog updated, only triggered during machine configuration

2.0.2 *  Minor bugfixes
2.0.1 +  Minor bugfixes
2.0.0 e First release for ACU6 hardware

+  Updated ISOBUS handling
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